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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszego opracowania ST wsymagania dotyce wykonania i odbioru
robét zwhzanych z budow wiat na stacjach Tesacz, Rewal, Niechorze. Niniejsza
specyfikacja dotyczy e&ci 03 Roboty montawe.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacje techniczne (ST) slokumentem kontraktowym oboyziujacym przy realizacji
przedsgwziccia ,, Rewitalizacja zabytkowej linii nadmorskiej llkowaskotorowej
w gm. Rewal — Remont budynkéw i budowli wraz z zggmlarowaniem terenu”.

1.3. Zakres robot objetych ST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuyszystkie czynnici umazliwiajace i majce
na celu wykonanie monta konstrukcji zadaszenia wiat peronowych na stacjazesacz,
Rewal, Niechorze.

1.3.1. Roboty montaZowe :

Montaz konstrukcji stalowej;

Montaz konstrukcji dachowej;

Pokrycie dachu wraz z obrébkami blacharskimi i odmieniem;

2. Materiaty
2.1. Konstrukcja stalowa
Prefabrykowane elementy stalowe wykonane na waniszta
2.2. taczniki sruby, nakr etki, podktadki
taczniki sktadowa nalezy w magazynie w skrzynkach lub beczkach.
W projekcie przewidziano:
- Sruby klasy 8.8
2.3. Pfatew kalenicowa
Prefabrykowany element wykonany na warsztacie.
2.4. Drewno konstrukcyjne klejone

Do produkcji elementéw klejonych warstwowo powinnby¢ stosowane drewno
konstrukcyjne swierkowe kl. C35 o wiasrigiach mechanicznych  odpowiagiaych
wymaganiom normy PN-EN 386:2002.

Wilgotnos¢ drewna konstrukcyjnego przeznaczonego do wykonal@genentow klejonych
warstwowo powinna wynosil2+2%.

Elementy drewniane powinny &yuodpornione na dziatanie korozji biologicznej -
zabezpieczone metg@dgowierzchniow, przy wyciu srodkéw dopuszczonych do obrotu i
stosowania na terenie U.E.

Elementy konstrukcji z drewna powinny dyzabezpieczone przed dlugotrwatym
zawilgoceniem we wszystkich stadiach ich wykonania

Projekt: Rewitalizacja zabytkowej linii nadmorskiejlei wyskotorowej w Gminie Rewal 3
- remont budynkéw i budowli wraz z zagospodarowarigrenu



STWIOR Roboty montazowe T

2.5 Deski gr. 25mm

Do konstrukcji drewnianych stosuje slrewno iglaste kl. C30 wg PN-82/D-94021 Tarcica
iglasta sortowana metodami wytrzymamwymi.

Preparaty do nasycania drewna pglstosowa zgodnie z instrukgjITB — Instrukcja
techniczna w sprawie powierzchniowego zabezpieezérawna budowlanego przed
szkodnikami biologicznymi i ogniem.

2.6 Blacha cynkowo tytanowa gr. 0,8 mm wg PN-EN988

2.7 Obrébki z blachy cynkowo tytanowej

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowtany do aywania sprztu, zgodnego z ST.G. — ,Wymagania
0golne”. Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma by
utrzymany w dobrym stanie i gotowm do pracy, spetnianormy ochronysrodowiska oraz
przepisy dotycace jego aytkowania.

Sprzt uzywany przez Wykonawc powinien uzysk& akceptagy przedstawiciela
Zamawiajcego i odpowiada pod wzgtdem typow i ilégci wskazaniom w PZJ lub
w projekcie organizacji robot.

Przewidywany sprkg:

Narzdzia kczne do montau konstrukcji;

Rusztowanie stalowe lub aluminiowe - przestawne;

Dzwigi drogowe;

4. Transport

Ogolne zasady transportu podano w ST.G. — ,Wymagagdlne”.

Wykonawca ma obowkek zorganizowanie transportu z uwglglieniem wymogow
bezpieczéstwa zarbwno w okbie pasa robot jak i poza nim.

Srodki transportowe powinny spehdiaodpowiednie wymagania w zakresie parametry
charakteryzujcych pojazdy, w szczegolem w odniesieniu do gabarytow i ohgenia na osi.
Wszystkie skutki prawne i finansowe wynike¢ z niedotrzymania ww. warunkéw ofpja
Wykonawe. Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@glodkow transportu,
ktore nie wptyn niekorzystnie na jakégé dostarczonych i wywimnych materiatow.

4.1. Elementy stalowe

Transport elementéw stalowych z warsztatu na bgdpewinien odbywa sie srodkami
transportu dostosowanymi do rozmiarow wyrobow pes®b zabezpieczgiy je przed
uszkodzeniem.

Elementy stalowe natg przewozé w pozycji poziomej, utbonej wzdhi srodka transportu.
Przy wielowarstwowym uktadaniu materiatdbw gorna stama nie mee przewysza
scian srodka transportu. Zaleca¢siaby transport odbywat gikrytymi $srodkami
transportu.

Czesci konstrukcji dostarczone na budewpowinny by wytadowywane zurawiami
samochodowymi lubZzvigami.

Elementy do scalania powinny by miar maozliwosci skladowane w gsiedztwie miejsca
przeznaczonego do scalania.
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Konstrukcg nalezy uktad& w pozycji poziomej na podktadkach drewnianych # hzb
desek.

4.2. Elementy drewniane

Elementy drewniane mady¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu pod warunkiem
ich zabezpieczenia przed odksztatceniem i uszkedmermechanicznymi oraz przed
dziataniem czynnikéw atmosferycznych.

4.3. Blachy cynkowo tytanowe i obrobki blacharskie

Blachy cynkowo tytanowe naleprzewoz¢ czystymi, suchymsrodkami transportu.
Materiaty naley uktada réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej, os@bie i
zabezpieczy przed maliwoscia przesuwania sipodczas transportu. Nie wolno dépid do
zamokngcia transportowanych i sktadowanych blach.
Skladowan blacke nalezy zabezpieczyprzed aktywnymgrodkami chemicznymi.

5. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogolne wymagania dotyaze robot podano w ST.G. — ,\Wymagania ogolne”.

Wykonawca zobowzany jest do przedstawienia przedstawicielowi Zammeego do
akceptacji zarys metodologii robo6t, projekt orgawcjz i harmonogram uwzgtiniajcy
wszystkie warunki w jakichdala wykonywane roboty rozbiorkowe, remontowe i malask
Zarys metodologii robét powinien bysporadzony zgodnie z odpowiednimi normami
I zawier& wszystkie niezkédne elementy wysgpujace w niniejszej specyfikacji. Zastosowane
w dokumentacji rozwizania techniczne i przye materiaty musgposiada aktualne atesty.
producenta badaniom na zgodé€o

Przed przysipieniem do robot naky :

teren ogrodai i oznakowa zgodnie z wymogami BHP,
wykona roboty przygotowawcze

5.1. Rusztowania

Wykonywanie, ustawianie lub rozbieranie rusztayest zabronione:

0 zmroku, jéli nie zapewniono gwietlenia sztucznego o dobrej widoczoo
w czasie gstej mgty, opadow deszczéniegu oraz gotoledzi.

podczas burzy i wiatru o szybda wickszej nz 10m/s

Uzytkowanie rusztowma powinno by dopuszczone dopiero po jego sprawdzeniu
i odbiorze.

Stojaki rusztowania natg postawt na podktadach drewnianych lub innych agnoych na
podiazu zapewniajcych roziagenie obcizenia przenoszonego przez stojaki na
odpowiednio w¢ksze powierzchnie podia.

Rozstaw stojakéw, atenia, odlegtéci miedzy zakotwieniami, odlegéai wezidw
konstrukcyjnych powinny iyzgodne z wybranym systemem i wymogami producenta
rusztowa,

Konstrukcg rusztowania naley ustawt w spos6b zapewniy stateczng
i sztywna¢ konstrukcji.

Rusztowania powinny posiagla zabezpieczenia przed spadaniem przedmiotow
Z rusztowania.

Projekt: Rewitalizacja zabytkowej linii nadmorskiejlei wyskotorowej w Gminie Rewal 5
- remont budynkéw i budowli wraz z zagospodarowarigrenu



STWIOR Roboty montazowe T

Przed przysipieniem do prac na rusztowaniach trzeba rusztowamiemt i sporzadzi¢
protokot zerowania.

5.2. Montaz konstrukcji stalowej
Prace montaowe naley wykonywa zgodnie z PN-B-06200.
Ponadto :

Uszkodzone powtoki malarskie podczas zatadunkupspartu oraz wyladunku nale
doktadnie oczici¢ i uzupetné.

Przed rozpoaxiem robdt naley sprawdzt w terenie repery tj. znaki ustalag rzdne i
wytyczapce osie, oraz skontrolowéach stan.

Nalezy sprawdzt stan wykonanych fundamentéw ogab kotwicych.
Przed scalaniem i mor#am elementow naky:

- usura¢ usterki ujawnione przy sortowaniu konstrukcji,

- usuna¢ ewentualny brud,

- sprawdz¢ prostoliniow@¢ montowanych elementow;

- 0Ccz)ci¢ otwory nasruby z ewentualnych naciekéw farby,

W czasie montas nie wolno mocowa do elementéw nimych, poprzez spawanie, zi
pomocniczych do monta.

Pojedyncze elementy nale zabezpieczy i zapewné im stateczn& do uzyskania
statecznéci czesci konstrukcji;

Przerwy w pracy przy monita s dopuszczone po zwolnieniu hakazwigu
I zapewnieniu stateczéo ustawianemu elementowi przez peranie go ze
statecznymi elementami zamontowanej konstrukciji.

Montaz  elementéw  prefabrykowanych na  warsztacie iyle wykonywa&
za pomog dzwigow;

Podczas monfal nalery:

- utrzymywa projektowane wymiary rozgiosci;

- Zwrac& uwag; ha wypionowania i wypoziomowanie stupow;

- nie mana dopyci¢ do skecenia stupa w stosunku do osi stupéw;

Stale padczenie elementéw konstrukcji powinny &y wykonywane dopiero
po dopasowaniu stykéw i wyregulowaniu catej konstjulub jej niezaleénej czsci.

5.3. Montaz konstrukcji drewnianych

Przekroje i rozmieszczenie elementow powinné fyodne z dokumentaciechniczia
Dopuszcza ginastpujace odchytki w rozstawie belek lub krokwi:

do 2cm w osiach rozstawu belek

do 1cm w osiach rozstawu krokwi
taczenie elementow drewnianych przy pomagzhikow stalowych BMF (np. SIMPSON
STRONG - TiE lub podobnych).

5.4. Deskowanie potaci dachowych

Podtaze powinno odpowiadawymaganiom podanym w normie PN-80/-10240.
Szerokdci belek nie powinny bywigksze nk 18cm.

Powierzchnia podiea powinna by réwna, przéwit migdzy powierzchni podiaza a tag
kontrolm o dtug. 2m nie mze by wigkszy niz 5mm.
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Kazda deska winna lgyprzybita do krokwi dwoma gwolziami.

Dlugos¢ gwazdzi powinna by 3 do 3,5 razy wksza od grubsei desek.

Czota desek powinny stykaie na krokwiach.

W podktadzie powinny byosadzone uchwyty do zawieszenia rynny dachowej.

5.5. Pokrycie z blachy cynkowo tytanowej i obrébki blatarskie

Podktad pod pokrycie powinien spel@iiymagania podane w polskich normach wyrobéw
I wymagania producenta oraz zawarte w PN-B-023891

Podktad pod pokrycia powinien odpowigdaymaganiom podanym w p.5.4.

Roboty blacharskie z blachy ocynkowanej mbg¢ wykonywane o kadej porze roku lecz w
temperaturze nie #mzej ni +10°C.

Blach cynkowo tytanowych nie wolno uktadezpadrednio na deskach impregnowanych
srodkami do ochrony drewna zawieggymi w swoim sktadzie sol. Jako materiat twary
przewietrzania pod blagloraz chronicy przed wptywem wymienionycirodkéw naley
stosowa specjalistyczne warstwy rozdziele¢ tzw. maty strukturalne.

Wszystkie wygtcia blach powinny bywykonywane w taki sposéb, aby nie nagb
pekniccie blachy lub odprniccie powtoki zabezpieczagej black.

Przy zaginaniu blachy nafg zachowa promiei gigcia min 1,75mm.

Do wykonania dachu natg zatrudné doswiadczonych blacharzy — dekarzy, najlepiej
wykonawe polecanego przez producenta czy dystrybutora ldgicekowo tytanowych.
Przed rozpocgiem uktadania powlok dachowych powinnyljostosowane do rodzaju
pokrycia.

5.6. Urzadzenia do odprowadzania wéd opadowych

W warstwach przekrycia powinny &psadzone uchwyty rynnowe (rynhaki) o
wyregulowanym spadku podinym.

Wpusty dachowe powinny bysadzane w korytach, w najazych miejscach.

Wiloty wpustow dachowych powinny byabezpieczone specjalnymi kotpakami ochronnymi
Natozonymi na wpust przed mibiwoscia zanieczyszczeniasimi Lu innymi elementami
mogcymi st& si¢ przyczym niedraznosci rur spustowych.

Rynny i rury spustowe z blachy powinny odpowiadaymaganiom podanym

w PN-EN 612:1999, uchwyty zalo rynien i rur spustowych wymaganiom

PN-EN 1462:2001, PN-B-94701:1999 i PN-B-94702:1999.

6. Kontrola jako $ci robot

Kontrola jakdci robo6t polega na sprawdzeniu zgofiriovykonanych robot z dokumentac;j
projektows, specyfikaci techniczia | poleceniami przedstawiciela Zamawiizggo.
Po wykonaniu robot natly wizualnie sprawdzi czy zakres wykonanych robdét jest
zadawalajcy. Wyniki przeprowadzonych kontroli naleuzna& za wiaciwe, jezeli wszystkie
wymagania dla danego etapu roboét zostaly spetnideeli ktdrekolwiek z wymaga nie
zostato spetnione nalg dany etap robot popragvi po wykonaniu poprawek przeprowadlzi
badania ponownie.

Wszystkie elementy robot, ktore wyka odstpstwa od niniejszej specyfikacji zosgan
rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

Wykonanie robot sprawdza i potwierdza przedstawicanawiajcego wpisem do dziennika
budowy.
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Odbior konstrukcji na budowie winien dgokonany na podstawie protokotu ostatecznego
odbioru konstrukcji w wytworni wraz zsaiadczeniem wytwornize usterki w czasie
odbioréw medzyoperacyjnych zostaty usgie.

6.1. Kontrola dostarczonych elementéw konstrukcji stalovej.

Kontrola obejmuje sprawdzenie:
Prostoliniowdci dostarczonych elementéw;
Powtok malarskich;

llosci dostarczonych elementéw konstrukcji;

6.2. Kontrola prefabrykowanej ptatwi kalenicowej

Kontrola jakaci powinna odbywasic przed montzem elementdéw konstrukcyjnych
I powinna obejmowaw szczegolni:
- sprawdzenie wymiaréw poszczegoélnych elahe konstrukcji przez stwierdzenie ich
zgodngri z dokumentacja techniczinwymaganiami podanymi w niniejszej ST
- sprawdzenie wilgotso drewna
- rodzaj i klasaaytego drewna

6.3. Kontrola montazu

Kontrola polega na stwierdzeniu zgodcioz wymaganiami technicznymi, z projektem oraz
obowigzujacymi normami.

Kontrola obejmuje sprawdzenie:

Wymiaréw konstrukcji ze szczegdlnym uwggshieniem wymiardw istotnych

dla montau konstrukcji drewnianych;

Prostoliniowdci i wypionowania stupow;

Zamocowanie stupow w fundamentach;

Stan powtoki antykorozyjnej;

6.4. Kontrola pokrycia, obrébek blacharskich i odwodniena wiaty

Kontrola pokrycia polega na sprawdzeniu zgagnh wykonania z normami
PN-89/B-27617, PN-EN:1999 oraz z wymaganiami éziej ST.
Kontrole przeprowadza sipo zakaéczeniu prac pokrywczych .

7. Obmiar robot

Ogodlne zasady pomiaru rob6t podano w ST.G. — ,Wyanagogolne”.

Obmiar robot polega na oléteniu faktycznego zakresu robot oraz podaniu rzecstych
ilosci uzytych materiatbw. Obmiar rob6t obejmuje roboty gdbj umowa oraz ewentualne
dodatkowe roboty nieprzewidziane, ktérych koniegznaykonania uwzgidniona ldzie
migdzy Wykonawa a przedstawicielem Zamawaapgo w trakcie trwania robot.

W przypadku stwierdzenia usterek przedstawiciel @amjacego ustali zakres wykonania
rob6t poprawkowych, zakres i wieliopotracen za obnkong jakas¢ lub poleci powtérzenie
robét wedtug zasad olglenych w niniejszej specyfikacji. Roboty poprawkoWé/konawca
wykona na witasny koszt w terminie ustalonym przeegdstawiciela Zamawiggego.

» Monta konstrukcji stalowej wiat
Jednosti obmiarowy jest t (tona) konstrukcji stalowe;.
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= Monta konstrukcji drewnianej wiat
Jednostk obmiarow jest nt (metr szécienny) drewna.

= Pokrycie dachowe z blachy cynkowo tytanowej
Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy)
» Rusztowania
Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy).
= Rynny i rury spustowe
Jednostk obmiarow jest m wykonanych rynien lub rur spustowych.

8. Odbidr robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST.G. — ,\Wysné&gogolne”.

Odbior poszczegolnych rob6t powinien ¢bprzeprowadzony w okresie umdiviajacym
wykonanie ewentualnych napraw wadliwie wykonanyabdt bez hamowania pepu
dalszych prac.

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniimparéw i badé z biezacej kontroli
materiatéw i robot.

Odbidr robét mee nasipi¢ tylko w przypadku pozytywnego wyniku przeprowadycm prob
I pomiarow, jak rownig po wykonaniu wszystkich robot zgodnie z Dokumejatac
Projektovs, Specyfikacy Techniczi i poleceniami przedstawiciela Zamavi@ggo, a take
odpowiednimi normami i przepisami.

Odbior robét zanikagych naley zgtaszé przedstawicielowi Zamawiggego z odpowiednim
wyprzedzeniem, aby nie powodoévarzestoju w realizacji zadania.

Przedmiotem odbioréw i baflgest:

Zgodna¢ wykonania robét z Dokumentadprojektovy;
Zastosowany materiat;

Wykonanie montau;

Wykonanie pokrycia dachowego;

Odbioru robét natey dokon& zgodnie z warunkami technicznymi wykonania i odbimobét
budowlano montaowych.

9. Podstawa ptatndci

Ogoblne wymagania dotygee ptatnéci podano w ST .G. ,Wymagania ogdlne". Pidthaa
wykonane prace oblie niniejsa specyfikacy nalery przyjmowa& zgodnie z ocenjakaosci
uzytych materiatow i jakéci wykonania na podstawie wynikéw pomiarow i b&ada

Cena wykonania robot obejmuje peten zakres prdampw punkcie 1.3.

Podstaw ptatncgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagawa
jednostk obmiarows ustalor dla danej pozycji kosztorysu (+ podatek VAT), pety przez
inwestora w dokumentach umowy. Cena jednostkowayqpozkosztorysowe] bdzie
uwzgkdniat wszystkie czynnéei, wymagania i badania skladeg st na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w ST i w przedmiarze robét.

Ceny jednostkowe, kwoty ryczattowe rob@tl obejmowa:

Robocizr bezpdredni wraz z towarzysicymi kosztami,
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Wartas¢ zwytych materiatdow wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych
ubytkow i transportu na teren budowy oraz do maejsbudowania,

Wartas¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyscymi kosztami,
Koszty parednie, zysk kalkulacyjny,

Koszty ewentualnego ryzyka z okolicZeg ktérych nie maena bylo przewidzié
w chwili zawarcia umowy. Zaptata napt za faktyczne iléci wykonanego catego
zadania.

Dla rob6t wycenionych ryczattowo podstawtatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe i przyjeta przez Inwestora w dokumentach umowy.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawa dan pozycg w wycenionym
przedmiarze robot jest ostateczna i wykluczalmmsé zadania dodatkowej zaptaty za
wykonanie robot olefych pozycy.

Ptaci s¢ za wykonane roboty po ich kcowym odbiorze wedlug zakresu rzeczowego
okreslonego w jednostkach podanych w punkcie 7.

10 Akty normatywne, przepisy techniczno — budowlane idokumenty
bedace podstaw do wykonania robot budowlanych

10.1. Dokumentacja projektowa.

Projekt budowlany ,,Budowa wiat peronowyehstacjach Tksacz, Rewal i Niechorze;
Informacja dotyczca bezpiecasestwa i ochrony zdrowia,
Projekt wykonawczy;
Przedmiar robét;
10.2. Akty normatywne i przepisy techniczno - budowlane
Oparto st na nasfpujacych aktach normatywnych i przepisach techniczndoldanych
(majacych réwnig zastosowanie przy realizacji przegeziecia ):
Ustawa z dnia 1994-07-07 ,Prawo budowlane” (Dz.Ny.83 poz. 414) obowrujaca w
trakcie, wykonawstwa iaytkowania obiektéw;

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiegiria 10 wrzénia 1998r. ,\W
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpada budowle kolejowe oraz
ich usytuowanie”;

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury Natg z dnia 27 kwietnia 2001r. (Dz. U. Nr 62 z 20
czerwca 2001 r. poz.628 zptejszymi zmianami )

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003w.sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych

Rozporadzenie Ministra Gospodarki, Pracy | Polityki Spaieej z dnia 14 stycznia 2004 r.
w sprawie bezpiecastwa i higieny pracy przy czyszczeniu powierzchmalowaniu
natryskowym i natryskiwaniu cieplnym

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budanyich wyd. Instytut Techniki
Budowlanej W-wa 2004;

PN-EN 1SO 12944 :2001 — ,Ochrona przed kogokpnstrukcji stalowych za pomgc
ochronnych systemow malarskich”;

PN-B-06200:2002 Konstrukcje stalowe budowlane. Wkirwykonania i odbioru.
PN-EN 386:2002 Drewno klejone warstwowo. Wymagakisploatacyjne i minimalne
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wymagania produkcyjne
PN-B-02361:1999 Pochylenia potaci dachowych
PN-EN 390 Drewno klejone warstwowo. Klasy wytrzyogat i okreslenie wartgci
charakterystycznych
PN-EN 14080: 2006 Konstrukcje drewniane. Drewngokle warstwowo. Wymagania

PN-EN 912:2000 &czniki do drewna. Dane technicznecznikbw stosowanych w
budownictwie

PN-61/B-10245 Roboty blacharskie budowlane z blastajowej ocynkowanej i cynkowej.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze

PN-EN 501:1999 Wyroby do pokiydachowych z metalu. Charakterystyka wyrobéw
z cynku do pokkéydachowych uktadanych naagtym podiau.

PN-EN 506:2002 Wyroby do pok¥ydachowych z metalu. Charakterystyka wyrobéw
samongnych z blachy miedzianej lub cynkowe;j.

PN-B-94701:1999 Dachy. Uchwyty stalowe ocynkowaoeut spustowych okgtych.

PN-EN1462:2001 Uchwyty do rynien okapowych. Wymagamadania.

PN-EN 612:1999 Rynny i rury spustowe z blachy. Diefe, podziat i wymagania.

PN-B-94702:1999 Dachy. Uchwyty stalowe ocynkowaoeyhien potoksgtych.

10.3.Inne dokumenty i ustalenia techniczne

warunki kontraktu;

dane kontraktowe;

uzgodnienia dokumentacji projektowej;

decyzja o pozwoleniu na budewzatwierdzeniu projektu budowlanego;
umowy zawarte na etapie przygotowania realizacji;
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