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B 01.01. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczreywymagania ogolne dotyaze wykonania
i odbioru robo6t zwqzanych z budowWiat turystycznych przyciezkach rowerowych diugai
2849,19 m od miasta Niechorze do miasta Pogorzelzakiem Jezior Liwia L#a ,,

1.2. Przedmiot ST

Wykonawe robot oraz stosowane $gistym powhkzaniu z dokumentagjprojektows i
przepisami Prawa Budowlanego. ST dkaevymagania wspoélne dla wszystkich elementéw robot
Specyfikacja swoim zakresem obejmujgepwymienione prace:

- Roboty budowlane
-Roboty wykaczeniowe

1.4. Ogdblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodidoz
dokumentagj projektows ST i poleceniami layniera.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrédonym w umowie przekae Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizag i wspoétrzdne
punktéw gtéwnych trasy oraz reperdw, dziennik bugosraz dwa egzemplarze dokumentaciji
projektowej i jeden komplet ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzia#toza ochron przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru Kmowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagoe
Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.4.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa zawiera rysunki, obliczendgokumenty i sktada siz Projektu
budowlano— wykonawczego i Przedmiaru Robot.

Projekt budowlano—wykonawczego jest elementem da@niaciji przetargowej i zostanie
przekazany po przyznaniu Kontraktu.

1.4.3. Zgodnd¢ robot z dokumentacp projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokuyngmzekazane przez dyniera
Wykonawcy stanowd czes¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione w @ho jednym z nich $
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dmientacji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw ohowe
nastpujaca kolejnd¢ ich waznaosci:

1 -Specyfikacje Techniczne
2 - Dokumentacja Projektowa



Wykonawca nie mee wykorzystywad btedéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadanimzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian
| poprawek.

W przypadku rozbimosci opis wymiardw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiatialzgodne z dokumentagcprojektowg

i ST.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SEdy uwazane za wartai docelowe,
od ktorych dopuszczalng sdchylenia w ramach okilenego przedziatu toleranciji.

Cechy materiatdw i elementow budowli masay¢ jednorodne i wykazywazgodnd¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mqmzekraczé dopuszczalnego przedziatu
tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektows
lub ST i wplynie to na niezadowadap jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostan
zastpione innymi, a roboty rozebrane i wykonane pon@wra koszt Wykonawcy,

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach w tegiciebudowy

Przed przysipieniem do robot Wykonawca przedstawizynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim zaidem drogi i organem zaydzapcym ruchem projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania lyddN zalenosci od potrzeb i pogpu rob6t
projekt organizaciji ruchu powinien dpktualizowany przez Wykonawaa bieaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy,nstaiuje i ldzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczgie takie jak: zaporgwiatta ostrzegawcze, sygnaty, i
t p., zapewniajc w ten sposob bezpiedstwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzien i w nocy tych zapér i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzdbw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie kxda akceptowane przez

Inzyniera.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem
w sposob uzgodniony z Agnierem oraz przez umieszczenie, w miejscachscidmh okrélonych
przez Irzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tiiebedzie zatwierdzona przezayniera.

Tablice informacyjne dta utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres
realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboédf zaptacie i przyjmuje size jest
wtaczony w ceR umowrs.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o cherak inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientevgalizacii
kontraktu @ do zakaczenia i odbioru ostatecznego robat.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje iedaie utrzymywdéd tymczasowe urglzenia
zabezpieczafe, w tym: ogrodzenia, pgrze, gwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow,
wszelkie inngrodki niezlzdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.

Fakt przysipienia do robdét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposoOb uzgodniony z gnierem oraz przez umieszczenie, w miejscachicigmh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych #& bedzie zatwierdzona przez dyniera. Tablice
informacyjne lda utrzymywane przez Wykonawonv dobrym stanie przez caly okres realizaciji
robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje §ize jest
wiaczony w cen umowrn.

1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczice ochronyrodowiska naturalnego.



W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcabzie:
a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniezgio
przepisow dotyczych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oredzie
unikat uszkodzé lub uchzliwosci dla osdb lub wiasrioi spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skzenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢gasttvie jego
sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynéw, sktadowisk, ukopovegalojazdowych,
2) srodki ostranosci | zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pyitarb
substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pzaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca kdzie przestrzedgagprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca hdzie utrzymywdé sprawny sprd przeciwpgarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnvcppomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepmisa
zabezpieczone przed dgstm o0sob trzecich.

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez persdifgkonawcy.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposdb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu
wiekszym od dopuszczalnego, odlmmego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryie do robo6t bda miaty aprobat techniczi lub certyfikaty
dopuszczenia wydanprzez uprawnioq jednostk, jednoznacznie okéljaca brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatow geodowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azp&iaczeniu robo6t ich
szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé# wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawi@j powinien
otrzyma& zgod: na wycie tych materialdow od wégiwych organow administracji patwowe;.

1.4.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia
podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddaoych
wiascicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemaaiapcego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewnissi@e oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i wdzen w czasie trwania budowy przy obeénoprzedstawiciela

wiasciciela uzbrojenia.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasowvy dla
wszelkiego rodzaju robdt, ktére mapy¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i uradzea
podziemnych na terenie budowy i powiadérmzyniera i wkadze lokalne o zamiarze rozpgzma
robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tychalasfi Wykonawca bezzwiocznie powiadomi
Inzyniera i zainteresowane witadze oragzltie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawedze odpowiada za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na paehni ziemi | urgdzex podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadaagcego.



1.4.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca stosowsasie bedzie do ustawowych ograniazebcihzenia na 6 przy transporcie
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie ridnb zezwolenia od wiadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposilgly bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat liyniera. Pojazdy i fadunki powodige nadmierne obgienie osiowe nie dula
dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w odlsie terenu budowy i Wykonawcadrie
odpowiadat za naprawwszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnipoleceniami
Inzyniera.

1.4.10. Bezpiecasstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcaedhie przestrzega przepiséw dotycych
bezpieczéstwa i higieny pracy.

Wykonawca zobowizany jest do przedstawieniazimierowi w cagu tygodnia od czasu przekazania
placu budowy Planu bezpiedmtwa i ochrony zdrowia zwanym "planem bioz".

Plan bioz ma bysporadzony wg Rozpordzenia Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc#®20.
opublikowanego w Dz. U. nr 120 p6z. 1126.

Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nigehsiapcych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie usgzenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0sOb zatrudnionych na budowie orkz d
zapewnienia bezpiecastwa publicznego.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do robo6t od daty rozpecza do daty zakfczenia robot (do wydania potwierdzenia
zakaczenia przez liyniera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoweinno
by¢ prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowgdpblementy byty w zadowalkgym stanie
przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea rob6t, to na polecenie
Inzyniera powinien rozpogz roboty zwhzane z utrzymaniem ich, nie pdej niz w 24 godziny po
otrzymaniu tego polecenia.

1.4.12. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest zna wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktdnews jakikolwiek sposdb zwzane z robotami i
bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tychw, przepisOw i wytycznych podczas
prowadzenia robot.

Wykonawca khdzie przestrzegapraw patentowych i dulzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymag@aprawnych odngnie wykorzystania opatentowanych aoizen lub
metod i w sposob agty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawagakopie
zezwolé i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1.Zrédta uzyskania materiatow

Co najmniej na tydzie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiektenatow
przeznaczonych do rob6t Wykonawca przedstawi sttaeg informacje dotycze proponowanego
zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyadteriatéw i odpowiedniéwiadectwa bada
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia priregniera.

Zatwierdzenie partii materialtdw z danegmdia nie oznacza automatycznie wszelkie
materialy z danegarddia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczoneg@dia w sposéb agty spetniaj wymagania ST w czasie pegt robaot.



2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca przedstawi dokumentacjzawieragca raporty z bada terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowarprzez siebie metedwydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakgciowych
materiatdw z jakiegokolwiekrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: gptatynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwiazane z dostarczeniem materiatow do robot.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niechblzie prowadzi
zadnych wykopéw w olbie terenu budowy poza tymi, ktGre zostaly wyszéh@Egne w
dokumentach umowy.

Eksploatacja zrodet materialtdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwoérnie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zimiera w celu
sprawdzenia zgodsoi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamibki materiatbw mog
by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §gigvosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptacji
okreslonej partii materiatow pod wzetlem jakdci.

W przypadku, gdy liaynier kedzie przeprowadzat inspekcwytworni, keda zachowane
nastpujace warunki:

a) Inzynier kedzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatdw w czasie przeprowadzaniekgp

b) Inzynier bxdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi
wytworni, gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do
realizacji umowy.

2.4. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z terenu
budowy, ldz ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatbw do innych robot, znte dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych
materiatOw zostanie przewastdowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na whasne ryzyko, iczsk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie | sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane na#ferdo czasu gdy dola one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty swgojakacs¢ i
wiasciwos¢ do robot i byty dosipne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@dalzlokalizowane w olabie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Aynierem lub poza terenem budowy w miejscach zompavanych
przez Wykonawe.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiglupozliwos¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawowiadomi layniera o swoim zamiarze
co najmniej tydzié przed uyciem materiatu, albo w okresie dezym, jéli bedzie to wymagane dla
bada prowadzonych przez tgniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiale maze by
pd&zniej zmieniany bez zgody igniera.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgi, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jaké wykonywanych robot. Speg uzywany do robot powinien ldy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji rolzdiakceptowanym przezzyniera; w przypadku
braku ustal® w takich dokumentach spitz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera. Liczba i wydajn&& sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z
zasadami okionymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazania@izyniera w terminie
przewidzianym umow Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma
by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowa do pracy. Bdzie on zgodny przepisami ochrony
srodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania. Wykonawca dostarczyzimierowi kopie
dokumentow potwierdzagych dopuszczenie sptm do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami. Jeeli dokumentacja projektowa lub ST przewwunozliwos¢ wariantowego #ycia
sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddémiyniera o swoim zamiarze wyboru
I uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji liayniera, nie mae
by¢ pd&zniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzmaszyny, uradzenia i nargdzia nie
gwarantujce zachowania warunkow umowy, zostaorzez Irryniera zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robat.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowkany do stosowania jedynie takiéfodkow transportu, ktére nie
wptyna niekorzystnie na jako wykonywanych rob6t i wkxiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkow transportu dmzie zapewnia prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, ST i wskazanidalyniera, w terminie przewidzianym
umowa. Przy ruchu na drogach publicznych pojazedgabspetnid wymagania dotycce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnychiaglt na osie i innych parametrow
technicznych.Srodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych ap@a na osie
moga by¢ dopuszczone przez Agniera, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotneg
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bigaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgidnie z umow oraz za jakét
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robot, da zgodné¢ z dokumentagj projektows,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji roboizqmalecenlaml Inyniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaci  wszystkich elementow robot zgodnie z wymiaramirzednymi  okr&lonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi ngnpie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek kbu spowodowanego przez Wykonawev wytyczeniu i
wyznaczaniu robo6t zostanesli wymaga tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonawna
wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robdét lub wyznaczenia wysck@rzez Irkyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialgoi za ich doktadngt.

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementondt xda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentacbwy, dokumentacji projektowej i w ST,
a takke w normach, przepisach i wytycznych wskazanyckzphayniera.

Przy podejmowaniu decyzji gnier uwzgedni wyniki bada materiatdow i robot, rozrzuty
normalnie wystpujace przy produkcji i przy badaniach materiatdwswiadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzam kweste. Polecenia layniera
beda wykonywane nie p#niej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaizez
Wykonawe, pod grdba zatrzymania roboét. Skutki finansowe z tego tyjodunosi Wykonawca.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia Jak§ci

Do obowhzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyiera
programu zapewnienia jakm, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykuearyia robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaratelj wykonanie robo6t zgodnie z
dokumentagj projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymepirzyniera.

Program zapewnienia jaka bedzie zawieré:

a) czes¢ 0golm opisupca:

- organizaoi wykonania robot, w tym terminy i sposéb prowadaeni
robot,

- organizacg} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,

- bhp.

- system (sposob i proceddiproponowanej kontroli i sterowania
jakaoscia wykonywanych robét,

- rodzaje i ilg¢ srodkdw transportu oraz wdzeh do magazynowania
i zatadunku materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszv,i

- sposo6b zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedautia
wiasciwosci w czasie transportu,

- sposo6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby
osiagna¢ zatazong jakas¢é robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jakaci
materiatdbw. Wykonawca zapewni odpowiedni systemtiadin wtaczapc personel, laboratorium,
sptr)2qt, zaopatrzenie i wszystkie audzenia niezedne do pobierania probek i badaateriatow oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli zyinier mae za&adat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadzgpomiary i badania materiatow oraz rob6t zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyntiokumentaciji
projektowej i ST Minimalne wymagania co do zakrésuala i ich czstotliwos¢ sa okreslone w ST,
wytycznych, przepisach oraz normach wskazanychzphzgniera. W przypadku, gdy nie zostaty
one tam okrédone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest koniecznpyazapewni wykonanie robét
zgodnie z umow. Wykonawca dostarczy ignierowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia | sprgt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i
odpowiadag wymaganiom norm oOkgjacych procedury bada Inzynier kedzie mi€
nieograniczony dogp do pomieszcze laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. aynier kedzie
przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach dotyczacych
urzadzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu loletod
badawczych. Jeli niedocagniccia te keda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materiatow i dépiuje do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiansungte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakd tych materialtdw. Wszystkie koszty zwane z organizowaniem i
prowadzeniem badamateriatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki keda pobierane losowo. Zalecag¢sstosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji moly¢ z
jednakowym prawdopodohistwem wytypowane do baidlaInzynier bgdzie mi€ zapewnion
mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek. Naecenie layniera Wykonawca dalzie przeprowadza
dodatkowe badania tych materiatéw, ktore kudatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane
materiaty nie zostanprzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej woli.



Koszty tych dodatkowych baflapokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryveanZwiajcy, Pojemniki do pobierania probek
beda dostarczona przez Wykonaglczatwierdzone przez hyniera, Probki dostarczone przez
Wykonawe do bada wykonywanych przez lkyniera keda odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposOb zaakceptowany przezyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary¢tlh przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm
wskazanych do stosowania przezymera. W przypadku, gdy wskazane normy nie obemuj
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimera.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub batlaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykongmomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi
na psmie ich wyniki do akceptacji ltyniera.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportobw z wynikami badlajak
najszybciej, nie piej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiab

Wyniki bada (kopie) lgda przekazywane lkynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przegmzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez layniera

Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatovrddta ich wytwarzania i zapewniona medaie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawoyducenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrabidt prowadzonego przez Wykonawc
bedzie ocenia zgodnd¢ materiatdw i robot z wymaganiami ST na podstawinikdw bada
dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd probki materiatdbw i prowadzibadania niezakmie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy gs niewiarygodne, to
Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych bada albo oprze si wylacznie na wiltasnych badaniach przy ocenie zgécno
materialtdbw i robot z dokumentacjprojektows i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtornych lub dodatkowych batlapobierania probek poniesione zostgnzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodsé z
kryteriami technicznymi i przepisami, aprobat tachinych oraz wisciwych
przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaragjzgodndci lub certyfikat zgodnézi z:

- aprobat techniczi, w przypadku wyrobdw, jeli nie s objgte
certyfikacp kreslona w pkt 1 i ktore spetniajwymogi ST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumerdgyws/magane przez ST, kda partia
dostarczona do robottizie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami baflavykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badaeda
dostarczone przez Wykonaginzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidych wymaga beda odrzucone.



6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyrowdazujacym Zamawiajcego |
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budoavkahca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwicymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robot,
stanu bezpiecistwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia iwiaka oraz stanowiska sbiowego. Zapisy dula
czytelne, dokonane trwatechnily, w porazdku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim,
bez przerw.

Zalkczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumgeb¢da oznaczone kolejnym
numerem zakcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i ltyniera.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolnéri:

- dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez hyniera programu zapewnienia j&koi
harmonograméw robat,

- terminy rozpoczcia i zaka@czenia poszczegolnych elementow
robot,

- przebieg robdét, trudrici i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i
przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia lzyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbiorow robét zani@jch i ulegajcych
zakryciu, cesciowych i ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania
robét podlegajcych ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym
w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise
dokumentacji projektowej,

- dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych)
dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotycace jakdci materiatow, pobierania probek oraz wyniki
przeprowadzonych bafda podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementow budowli z pudm, kto je
przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robaot.

Propozycje, uwagi i wyjnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowygdab
przediaone Irzynierowi do ustosunkowaniagsi

Decyzje Irkyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca pageig zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera do ustosunkowaniagsiProjektant
nie jest jednak strarumowy.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnb lub certyfikaty zgodn&ci materiatdw,
orzeczenia o jakmi materialdbw, recepty robocze i kontrolne wynikadas Wykonawcy leda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemiai jakdci. Dokumenty te stanowi
zahkczniki do odbioru robét. Winny lgyudostpnione na kade zyczenie Irzyniera.



(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczacsbprdcz wymienionych w punktach (1) - (3) rpstjace
dokumenty:

a) decyzje o pozwolenie na budew

b) protokoly przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyawywilno-

prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxlg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpoweed

zabezpieczonym.

Zaginicie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla lyniera i przedstawiane do vaglu
nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy
projektows i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiaieniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych rob6t i terminie obmiaru, co najmmigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lzda wpisane do rejestru obmiardw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) widimach podanych wlepym kosztorysie
lub gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od wlgzku ukaiczenia wszystkich rob6t. &lne
dane zostanpoprawione wg instrukcji kyniera na gimie.

Obmiar gotowych robétduzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagal do celu miesicznej
ptatnagci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gksaym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawe; i Inzyniera.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Dlugosci i odlegtaci pomidzy wyszczegolnionymi punktami skrajnym¢da obmierzone
poziomo wzdta linii osiown%j. Jali ST wiasciwe dla danych rob6t nie wymagajego inaczej,
objetosci beda wyliczone w n? jako dtugdé pomnaona przezredni przekroj. lléci, ktore mag by¢
obmierzone wagowo chla wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami

7.3. Uradzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédab
zaakceptowane przez Zymiera. Uradzenia i sprgt pomiarowy zostap dostarczone przez
Wykonawe. Jereli urzadzenia te lub spet wymagaj bada atestugcych to Wykonawca dulzie
posiadé wazne swiadectwa legalizacji. Wszystkie udzenia pomiarowe dola przez Wykonawe
utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaawoibot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje sanizenia wagowe odpowiadap odnénym
wymaganiom ST Bdzie utrzymywd to wyposaenie zapewniagr w sposob aglty zachowanie
doktadndci wg norm zatwierdzonych przezzimiera.



7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw
robot, a take w przypadku wyspowania dtaszej przerwy w robotach. Obmiar robo6t zanksch
przeprowadza giw czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlaggeh zakryciu przeprowadza
sig przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaazamieodzowne obliczenigdn wykonane
W sposoOb zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skokgphianych powierzchni lub odtiosci beda
uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymikagcie rejestru obmiaréw. W razie braku
miejsca szkice magby¢ dolaczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru obmiarow, ktérego
wzOr zostanie uzgodniony zzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych roboét, ktére w dalszym procesie realjizulegra zakryciu.

Odbidr rob6t zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdaviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagbélnego pospu robot.

Odbioru robét dokonuje #ynier.

Gotowas¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera. Odbior bdzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpigj
jednak nz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolwyd powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia #ynier na podstawie dokumentéw
zawieragcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powmisv
konfrontacji z dokumentagjprojektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr casciowy

Odbioér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru
cze$ciowego robot dokonuje esiwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdét. @dbrob6t
dokonuje Irynier.

8.4. Odbidr ostateczny robo6t

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetego wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartcsci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonagvcwpisem do dziennika budowy z bezzwilocznym
powiadomieniem na finie o tym fakcie layniera.

Odbiér ostateczny robdét ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia
potwierdzenia przez #yniera zakaéczenia robot i przgcia dokumentéw, o ktdorych mowa w
punkcie 8.4.2. Odbioru ostatecznego rob6t dokomaigj@a wyznaczona przez Zamawieggo w
obecndci Inzyniera i Wykonawcy.



Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalaowe] na podstawie przedionych
dokumentdéw, wynikdw badai pomiardow, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania robot z
dokumentagj projektows i ST. W toku odbioru ostatecznego rob6t komisjpazaa s z realizacy
ustalé przyjetych w trakcie odbiorow robét zanikaych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w
zakresie wykonania rob6t uzupeha@jch i rob6t poprawkowych. W przypadkach niewykaaan
wyznaczonych rob6t poprawkowych lub rob6t uzupéheiech w warstwiegscieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czydaio ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komiste jakag¢ wykonywanych robét w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejndektacy projektows i ST z uwzgédnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu iptEzéstwo ruchu,
komisja dokona padcen, oceniagc pomniejszom wartgs¢ wykonywanych robét w stosunku do
wymaga przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostagem roboét jest protokét odbioru
ostatecznego robo6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgeapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz
dodatkow, jesli zostata sporadzona w trakcie realizacji umowy,
specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentowwyri ew.
uzupetniagce lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafdla oznaczeé laboratoryjnych,

zgodne z ST, i ew. PZJ, G. deklarapgodndci lub certyfikaty

zgodndci wbudowanych materiatdw zgodnie z ST i ew. PA&hihic

technologiczn sporadzorg na podstawie wszystkich wynikéw bada
pomiarow zajczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie

z STiPZJ,

6. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzggeh (np. na
przetazenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowséjyvietlenia itp.)
oraz protokoty odbioru i przekazania tych robétdeteielom uradze,

7. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robot i sieci uzbrojenia
terenu,

8. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej
inwentaryzacji powykonawczej.

arpw N

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiaiz Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarazdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetmagp kxda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamaw@ggo. Termin wykonania robot poprawkowych i robot
uzupetniagcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydivtr@wirzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisylalw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzglkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbiértestay robot".



9. PODSTAWA P:ATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatnaci jest uzyskanie ostatecznego odbioru rob6t wrazyskaniem protokotu
koncowego po usurciu ew. wad i usterek.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne

Koszt dostosowania gido wymagéa warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w
ST i w warunkach umowy a nie wyszczegolnione w kayzie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizagghu obejmuije:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyimerem i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowyaz z dostarczeniem
kopii projektu Ireynierowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnie
wyhikajacych z posipu robot,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowani@wietlenia zgodnie z
wymaganiami bezpiecastwa ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukaj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamkow,
barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzex obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddw i organizasgihu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie 1 ustiai tymczasowych
oznakowa pionowych, poziomych, barieswiatet,
(b) utrzymanie ptynnéei ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizaajchu obejmuje:
(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.



B 02.01 BUDOWA WIAT TURYSTYCZNYCH



B 02.01.01. BUDOWA WIAT TURYSTYCZNYCH

1.1. Przedmiot Szczegobtowej Specyfikaciji Techniczpe

Przedmiotem Specyfikacji Technicznejwarunki wykonania i odbioru robét budowlanych
zwiazanych z budowWiat turystycznych przyciezkach rowerowych diugei 2849,19 m od miasta
Niechorze do miasta Pogorzelica ,, Szlakiem Jezimid t.uza ,,

Rodzaje wiat :

- wiata mata
- wiata dua
- wiata mata z kabinami toaletowymi

Szczego6towa Specyfikacja Techniczna jest stosoyekwmadokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji rob6t wymienionych pazeji W dalszej ogci opracowania Szczegotowe
Specyfikacje Technicznestizie oznaczana skrotem SST.

1.2 Zakres robét objetych Szczegotowa SpecyfikagjTechniczm
Szczegodtowa Specyfikacja Techniczna obejmujecpagice roboty budowlano-montawe.

- Roboty ziemne

- Fundamenty i stupyelbetowe

- Roboty konstrukcyjne — konstrukcja drewniana wiat
- Podtara i posadzki

- Roboty malarskie

- wyposaenie dodatkowe

Rozwigzania techniczno-materiatowe oraz opis wykonanitrdudowlanych naksy
rozpatrywa tacznie z opisem technologii wykonania robot zawartymprojekcie budowlanym .
Wszystkie prace niezddne do wykonania i odbioru rob6t nietg w SST zostaly przedstawione w
czes$ci Ogolnej, ktére obowvaizuja przy wykonywaniu poszczegélnych robéetygch w SST .

1.3. Podstawa opracowania

- Projekt budowlany, dzlacy podstaw uzyskania pozwolenia na budew

- Wytyczne stosowania przyjych w projekcie materiatdbw budowlanych, zawartenateriatach
Informacyjnych, producentow i certyfikatach

- Normy i przepisy techniczno-budowlane ciagace warunki prowadzenia i odbioru robét
budowlano -montzowych i wykaiczeniowych (wykazy zawarto natau keSdej Szczegotowe;
Specyfikacji Techniczne))

1.4. Roboty przygotowawcze
Wykonawca powinien uzgodhiz wiacicielem obiektu nagpujace zagadnienia:

- Sposéb prowadzenia rob6t

- Harmonogram wykonywania robot.

- Mozliwos¢ | sposéb korzystania z pomieszez®cjalnych.
- Dostawe energii i wody na budogv

- Wydzielenie pomieszcaanagazynowych.



1.5. Roboty pomiarowe

Wszelkie prace zwkane z wytyczeniem i posadowieniem budynku powiny¢éydokonywane
W hawigzaniu do geodezyjnych punktow sytuacyjnych i wysclamwvych.
Po zakaczeniu budowy powinna bysporadzona przez Wykonawaobdt dokumentacja
powykonawcza geodezyjna i przekazana Inwestoroshwili przegcia budynku do eksploataciji.
Dokumentacja ta powinna standvimtegralr czes¢ dokumentacji wykonanego obiektu.

1.6 Roboty ziemne

Roboty ziemne mugzy¢ prowadzone na podstawie i zgodnie z projektem.

Poziom posadowienia wynosi (0,10+0,30+0,47)=0,87omizej poziomu terenu.. Ostasnivarstwe
gruntu wybré bezpdrednio przed betonowaniengcenie.

Fundamenty posadotvza padrednictwem 10 centymetrowej warstwy chudego betonu.
Uksztaltowanie terenu winno zapewidprowadzenie wod opadowych poza budynek taknaby
tworzy zagtbien bezodptywowych.

Wykopy umocnt lub wykona ze skarpami.

W przypadku stwierdzenia gruntu o innych paranoétraz podano w projekcie, nalg
niezwtocznie przerwaprace i powiadondiprojektanta i inspektora nadzoru w celu dostosdavan
projektu do rzeczywistych warunkow.

Wykop musi by odebrany przez inspektora nadzoru, a jego wynpksaay w dzienniku budowy.

1.7. Roboty konstrukcyjno-budowlane
1.7.1 Fundamenty i stupy owalneelbetowe

Monolityczne z betonu B-20 zbrojone pozthie sta A-IlIN .

Wysokas¢ tawy i stop fundamentowych 30 cm.

Wysoka¢ srednia stupowelbetowych (0,47+2,28)=2,75 m

Zbrojenie tawy 4czone na zaktad o dtugm min. 50srednic.

Lawy posadowione za prednictwem 10 cm warstwy chudego betonu B10 grimtadzimych
srednio zagszczonych lub twardoplastycznych. Grunt kgledebr& z udzialem geotechnika.
W przypadku wysipienia gruntow nienimych naley je wybra, a ubytki uzupehd chudym
betonem. Beton wykorzystany do wykonania fundamemisi posiadadeklaracje zgodrigi
dotyczca jego wykonania i wytrzymakei.

Przed przysipieniem do betonowania. Inspektor Nadzoru musi mdaldozone w szalunkach
zbrojenie i dokonawpisu w dzienniku budowy.

Stal zbrojeniowa powinna posiaddokument) okrdone w obowazujacych przepisach okékjace
ich przydatné¢ do wykonania zbrojenia.

Odbior wykonanych fundamentéw polega na sprawdzerawidtowaci ich usytuowania w planie,
poziomu posadowienia. Wyniki odbioru powinnylaapisane w protokotach robét zanida@jch.



02.01.01. KONSTRUKCJE DREWNIANE
1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji techniczrejwymagania dotycce wykonania i

Odbioru robét konstrukcji drewnianych zwanych z budowWiat turystycznych przy
sciezkach rowerowych diugmi 2849,19 m od miasta Niechorze do miasta PogoezglSzlakiem
Jezior Liwia tua ,,

1.2. Zakres stosowania ST

SzczegoOtowa specyfikacja techniczna jest stosoyekwadokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t wymienionych w ST

Roboty ktérych dotyczy specyfikacja obejmujszystkie czynnii umdSliwiajace i majce na celu
wykonanie i montakonstrukcji drewnianych wygbujacych w obiekcie.
W zakres tych rob6t wchogz

- monta& stupéw drewnianych

- monta ptatwi

-monta skzen

- monta wigzby dachowe]

- monta innych elementéw konstrukcji drewnianych

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowizujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotygz roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kavykonania rob6t, ich zgodéédz
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty
2.1. Drewno

Do konstrukcji drewnianych stosuje slrewno iglaste zabezpieczone przed szkodnikami
biologicznymi i ogniem.
Preparaty do nasycania drewna pgaletosowd zgodnie z instrukgjITB — Instrukcja techniczna w
Sprawie powierzchniowego zabezpieczenia drewnawlac@go przed szkodnikami biologicznymi i
ogniem.
Dla robét wymienionych w pozycjach najestosowa tarcic: iglast : sosna swierk



Dopuszczalne wady tarcicy
2.1.2. Krzywizna podina

a) ptaszczyzn 30 mm — dla grudmp do 38 mm
10 mm — dla grubiei do 75 mm
b) bokow 10 mm — dla szerad@ do 75 mm
5 mm - dla szergte 250 mm
Wichrowatd¢ 6% szerokéci
Krzywizna poprzeczna 4% szercko
Rysy, falist@¢ rzazu dopuszczalna w granicach odchytek giciicszerokdci
elementu.
Nieréwnai¢ ptaszczyzn — ptaszczyzny powinnychyzajemnie rownolegte, boki
prostopadte, odchylenia w granicach odchytek.
Nieprostopadt& niedopuszczalna.
Wilgotnos¢ drewna stosowanego na elementy konstrukcyjne pawvynost nie
wiecej niS:
— dla konstrukcji na wolnym powietrzu — 23%
— dla konstrukcji chronionych przed zawilgocenie0%.
Tolerancje wymiarowe tarcicy
a) odchytki wymiarowe desek powinnydmgie wigksze:
—w dtugaci: do + 50 mm lub do —20 mm dla 20%sib0
— w szerokéci: do +3 mm lub do —1mm
—w grubdci: do +1 mm lub do —=1 mm
b) odchytki wymiarowe bali jak dla desek
c) odchyitki wymiarowe tat nie powinny byicksze:
dla tat o grubéci do 50 mm:
—w grubdci: +1 mm i —1 mm dla 20% ikci
— w szerokéci: +2 mm i —1 mm dla 20% iki
dla tat o grubéci powySej 50 mm:
— w szerokéci: +2 mm i —1 mm dla 20% iki
—w grubdci: +2 mm i —1 mm dla 20% ikci
d) odchytki wymiarowe krawdziakOw na grubgi i szerokdci nie powinny
by¢ wigksze n§ +3 mm i —2 mm.

e) odchytki wymiarowe belek na grudm i szerokdéci nie powinny by
wicksze n§ +3 mm i —2 mm.

2.2. kaczniki

Gwozdzie
Nalezy stosowad: gwozdzie okagte wg BN-70/5028-12
Sruby
Nalezy stosowa:
- Sruby z tbem sz&iokatnym wg PN-EN — ISO 4014:2002

- Sruby z tbem kwadratowym wg PN-88/M-82121
Nakretki:

Nalezy stosowa:

-Nakretki szeciokatne wg PN-EN-1SO 4034:2002

- Nakrtki kwadratowe wg PN-88/M-82151.
Podktadki podsruby

Nalezy stosowa:

- Podktadki kwadratowe wg PN-59/M-82010
Wkrety do drewna



Nalezy stosowa:
- Wkrety do drewna z tbhem sgaokatnym wg PN-85/M-82501
- Wkrety do drewna z tbem sé&owym wg PN-85/M-82503
- Wkrety do drewna z tbem kulistym wg PN-85/M-82505

2.3.Srodki ochrony drewna

Do ochrony drewna przed grzybami, owadami oraz zaibezajce przed dzialaniem ognia
powinny by stosowane wykzniesrodki dopuszczone do stosowania degyuj2/ITB-ITD/87 z
05.08.1989 r.

a) Srodki do ochrony przed grzybami i owadami
b) Srodki do zabezpieczenia przed siniziplesnieniem
c) Srodki zabezpieczage przed dziataniem ognia.

2.4. Skladowanie materiatow i konstrukciji

Materiaty i elementy z drewna powinnydsktadowane na poziomym podtoutwardzonym
lub odizolowanym od elementow warstiolii.
Elementy powinny by sktadowane w pozycji poziomej na podktadkach reantzonych w taki
sposob aby nie powodowach deformaciji. Odlegke sktadowanych elementow od pozionie
powinna by mniejsza od 20 cm .
taczniki i materiaty do ochrony drewna najesktadow& w oryginalnych opakowaniach w
zamkngtych pomieszczeniach magazynowych, zabezpigoget) przed dziataniem czynnikow
atmosferycznych.
Badania na budowie
Kazda partia materiatu dostarczona na bugpwezed jej wbudowaniem musi uzyskakceptacgj
Inspektora Nadzoru.
Materiaty uzyskane z rozbidrki przeznaczone do porego wbudowania kwalifikuje Inspektor
Nadzoru.
Odbior materiatéw z ewentualnymi zaleceniami szokmgymi potwierdza Inspektor Nadzoru
wpisem do dziennika budowy.

3. Sprzt
Do transportu i montau konstrukcji naley uzywa¢ dowolnego sprgu.
— sprzt pomocniczy powinien dyprzechowywany w zamykanych
pomieszczeniach.
— stanowisko robocze powinnodwyrzadzone zgodnie z przepisami bhp i
przeciwpaarowymi, zabezpieczone od wptywow atmosferyczngéijetlone z
dostateczawentylaci.

Stanowisko robocze powinno bgdebrane przez Inspektora Nadzoru.
4. Transport

Materiaty i elementy magby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu.
Podczas transportu materiaty i elementy konstrysmyinny by zabezpieczone przed

uszkodzeniami lub utrastatecznéci.
Sposob skladowania wg punktu 2.4.

5. Wykonanie robot



Roboty naley prowadz¢ zgodnie z dokumentagcfechniczr przy udzialesrodkéw, ktore
zapewni 0shgniecie projektowanej wytrzymasei, uktadu geometrycznego i wymiarow konstrukcji.
Przekroje i rozmieszczenie elementow powinné zyodne z dokumentacjechnicza.

Przy wykonywaniu jednakowych elementow riglstosowd wzorniki z ostruganych desek lub ze
sklejki.
Dokfadna¢ wykonania wzornika powinna wyngésio 1 mm.
Dhugosé elementéw wykonanych wedtug wzornika nie powind§ni¢ sic od projektowanych witej
jak 0,5 mm.
Dopuszcza ginastpujace odchyiki:
— w rozstawie belek lub krokwi:
do 2 cm w osiach rozstawu belek
do 1 cm w osiach rozstawu krokwi
—w dtugaci elementu do 20 mm
— w odlegtdci miedzy weztami do 5 mm
— w wysokdaci do 10 mm.

Rozstaw i przekrdj belek stropowych powinny lzgodne z dokumentagciechnicza.
Dopuszcza ginastpujace odchyiki:

— w rozstawie belek z podsufitklo 3 cm

— w odchyleniu od poziomu do 2 mm na 1 m diajo

Belki powinny by kotwione wécianach nie rzadziej fico 2.5 m.

Deskowanie

Szerokdci desek nie powinny ldywigksze nk 18 cm.

Deski uktada strory dordzeniow ku dotowi i przybij& minimum dwoma gwadziami. Dlugaé
gwozdzi powinna by co najmniej 2.5 raza wksza od grubixi desek. Czota desek powinny st§ka
si¢ tylko na krokwiach lub innych elementach konstrggigch.

Deski strugane nie powinny bgzersze od 12 cm.

Deski powinny by taczone na wab i przybite do belek co najmniej dwoma gwdaiami. Dlugdé
gwozdzi powinna by 3 do 3.5 razy wksza od grubi desek.

Powierzchnia desek powinnadgbustronnie zabezpieczofradkami ochrony

6. Kontrola jakosci robo6t

Kontrola jakdci polega na sprawdzeniu zgodoowykonania robot z projektem oraz
wymaganiami podanymi w punkcie 5.

Roboty podlegaj odbiorowi.
7. Obmiar robot
Jednostkami obmiarws

Dla elementéw konstrukcyjnych — iom3 wykonanej konstrukcji.
Dla szalowania, deskowania , itp. — powierzchnikemana w m2.

8. Odbiodr robot

Wszystkie roboty ciesielskie podlegajasadom odbioru robot zanikeych.



9. Podstawa ptatnaci

Ptaci s¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w p@nRdci.
Cena obejmuje wszystkie czyrisowymienione w SST.

10. Przepisy zwazane

PN-B-03150:2000/Az2:2003 Konstrukcje drewniane.i€ania statyczne

I projektowanie.

PN-EN 844-3:2002 Drewno adgte i tarcica. Terminologia. Terminy ogolne dotyce tarcicy.
PN-EN 844-1:2001 Drewno odgte i tarcica. Terminologia. Terminy ogolne wspotie drewna
okragtego i tarcicy.

12

PN-82/D-94021 Tarcica iglasta konstrukcyjna sorteavenetodami wytrzymasgiowymi.

PN-EN 10230-1:2003 Gwolzie z drutu stalowego.



02.01.02 KRYCIE DACHU, IZOLACJE

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji techniczrejwymagania dotycce wykonania i
Odbioru robét krycia dachow i izolacji zyzanych z budowWiat turystycznych przyciezkach
rowerowych dtugéci 2849,19 m od miasta Niechorze do miasta PogoezglSzlakiem Jezior Liwia
tuza,

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot wymienionych w ST

Roboty ktérych dotyczy specyfikacja obejmwszystkie czynnii umdSliwiajace i majce na celu
wykonanie i montakonstrukcji drewnianych wygbujacych w obiekcie.
W zakres tych rob6t wchodz

- izolacje
- krycie dachowk

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S godne z obowzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5. Ogodlne wymagania dotygz robot

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za ja&kavykonania robaot, ich zgodsdz
dokumentagj
projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST
~Wymagania ogolne”.

2.2. Rodzaje materiatéw

- dachéwka ceramiczna
- folia paroizolacyjna

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST ,Wymagania ogolne”.



4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST ,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Krycie dachu

Krycie dachu dachowka na latach i kontrtatach
Dachowka uktadana na zaktad i mocowagga hikami systemowymi do lat drewnianych na
konstrukcji dachu zgodnie z wytycznymi dystrybuteyatemu

5.2. Rynny i rury spustowe oraz obrébki z blachy

Przy wykonywaniu prac zwzanych z obrébkami blacharskimi z zachowaniem wauan
normy PN-61/B-10245 oraz mou&m rynien i rur spustowych nale

- odcinki rynien §czy¢ na zaktad zgodnie z zaleceniami producenta zakigtipna
w kierunku sptywu wody rynizakaiczy¢ denkami

- rynny mocowa za pomog uchwytéw rynnowych rozstawionych w odleggach nie
wigkszych nk 0.5 m

- uchwyty mocowéa do deski okapowej i tat

- spadki rynien powinny wynosD.5-2%

- rury spustowe mocowalo sciany za pomaguchwytow w rozstawie co -3m oraz
zawsze na kicach rur i pod kolankami

- pofaczenie rury spustowej z ryamvykona za pomog sztucera

- obrébki z blachy nie stosowéezpdrednio na betonie lub zaprawie, w celu
zabezpieczenia obrobki przed korpzastosowapodkiad z papy

- obrébki wykona z blachy cynkowej 0,55mm

- obrébki blacharskie powinny wystaivpoza lico obrabianego elementu co najmniej
40 mm i by wykonany w sposéb zabezpiecgsj elewac przed zaciekaniem

- arkusze blachytzy¢ na nbek pojedynczy acy o szerokéci 15-20mm lub
podwojny stagcy o wysokdci 20-30mm

5.3. I1zolacje:
Izolacja przeciwwilgociowa:

fundamenty powtok bitumiczne pionowi poziomy ze Z ABIZOLU 2r+2p

6. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakaci polega na sprawdzeniu zgodoiowykonania robot z projektem oraz
wymaganiami podanymi w punkcie 5.

Roboty podlegajodbiorowi.



7. Obmiar robot
Jednostkami obmiaru jest 1 m2 [ metra kwadrat ]
8. Odbior robot
Roboty podlegaj zasadom odbioru rob6t wg wymogow Zasad Ogélnych ST
9. Podstawa ptatndci

Ptaci st za roboty wykonane w jednostkach podanych w p@nRci.
Cena obejmuje wszystkie czyriiwowymienione w SST.



02.01.03. ROBOTY MALARSKIE
1. Wstep
1.1. Zakres robét obgtych ST

Niniejsze wymagania dotygzobdt malarskich obejmagych malowania: zwykte, doborowe
wykonywane w warunkach normalnych¢znie i mechanicznie przy zastosowaniu materiatdw
okreslonych dokumentagjtechniczi przedmiotu zadania tzn. z budpWiat turystycznych przy
sciezkach rowerowych diugmi 2849,19 m od miasta Niechorze do miasta PogoezglSzlakiem
Jezior Liwia Lua ,,

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosoyekmadokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t wymienionych w ST
Roboty ktérych dotyczy specyfikacja obejmwszystkie czynnici umazliwiajace i magce na celu
wykonanie i montakonstrukcji drewnianych wygbujacych w obiekcie.
W zakres tych rob6t wchogz
- przygotowanie powierzchni
- gruntowanie
- malowanie < lakierowanie >

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowizujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5. Ogdlne wymagania dotygz roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jé&kavykonania rob6t, ich zgodéédz
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2.Materiaty
2. Warunki przystapienia do robot

1. Przed przygpieniem do malowania naig wyrowna i wygtadzic powierzchn¢ przeznaczondo
malowania, naprawiuszkodzenia , wykoraszpachlowanie i szlifowanie,zeli jest wymagana
gtadka¢ powierzchni. Nagpnie naley powierzchng zagruntowé Podtaza nienasikliwe (np. szkto.
zeliwo) nie wymagaj gruntowania.

2 Roboty malarskie wewitrz budynku powinny byywykonywane dopiero po wyschiiu miejsc
naprawionych.

3 Wilgotnas¢ powierzchni przewidzianych pod malowanie powingé e wicksza, nk 3°u dla
lakierow do drewna.
4 Wilgotnaié powierzchni przewidzianych do malowania niezaby¢ wicksza ng 4%.



5 Podkiady pod powtoki malarskie powinnyétygodne z zaleceniami producenta farb.
2.1.3. Przygotowanie podha
1. Poditaga pod powtoki powinny odpowiadavymaganiom normy PN-70 B-10100

2. Gdy podige jest bardzo wysuszone, przed malowaniem farbadovozciéczalnymi, nal8y je
lekko zwilzy¢ przy pomocy pdzla i po uptywie ok. 30 min. przygiti¢ do malowania.

3. SPRZ&ET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST ,Wymagania ogolne”.

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST ,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprz:t i materiaty do odtworzenia trasy ur@ przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonywanie robét malarskich < lakierowanie >

1 Powtoki malarskie jednowarstwowe powinny rownomie pokrywa podtaze, bez przavitow,
plam i odpryskdéw oraz nie powinnysiciera ani osypywa po potarciu mikka tkanim. Powtoki
dwuwarstwowe nie powinny wykazywamug. przéwitow, plam.sladow gdzla i odpryskow .
Barwa powtoki powinna hyjednolita bez uwydatniagych sé poprawek i pajczen o rznym
odcieniu i natzeniu. Powtoki powinny b§ niezmywalne przy zastosowaritwodkow myacych,
odporne na tarcie na sucho i na szorowanie.

2 Wszystkie sufitysciany - malowanie, co najmniej dwukrotne farbimpregnatem do drewna

3 Roboty malarskie powinny byvykonywane (o ile producent farb i lakieréw nieaka inaczej) w
temperaturze nie #mzej ng +5 C (z zastrzeeniem, aby w aigu doby temperatura nie spadta peni

O C) i nie wyszej ng +22 C.

4.Roboty malarskie farbami wodnymi i wodorozmealnymi mana wykonywag w

pomieszczeniach, w ktorych zapewniona jestayédewentylacja do czasu osuszenia wymalowanych
powierzchni (przeaegi nie & wskazane).

5 Farby akrylowe nafy przechowywa w temperaturze nie #8zej n§ -5 C.

6 Wilgotnas¢ powierzchni przewidzianych do malowania niezady wicksza nk 4%.



6. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakdci polega na sprawdzeniu zgodoiowykonania robot z projektem oraz
wymaganiami podanymi w punkcie 5.

Roboty podlegajodbiorowi.
7. Obmiar robot
Jednostkami obmiaru jest 1 m2 [ metra kwadrat ]
8. Odbior robot
Roboty podlegaj zasadom odbioru rob6t wg wymogow Zasad Ogélnych ST
9. Podstawa ptatndci

Ptaci st za roboty wykonane w jednostkach podanych w p@nRci.
Cena obejmuje wszystkie czyriwowymienione w SST.



02.01.04. POSADZKI Z KOSTKI KAMIENNEJ

1. Wskp
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtécznej § wymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwgzanych z wykonaniem posadzek Wiat z kostki kamigeweazanej z budow

Wiat turystycznych przyciezkach rowerowych diugei 2849,19 m od miasta Niechorze do miasta
Pogorzelica ,, Szlakiem Jezior Liwia ta ,,

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot oéych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynnéci umazliwiajace i majce
na celu wykonanie posadzki wiat z kostki kamiennej

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z obowzujacymi odpowiednimi normami.
1.5. Ogodlne wymagania dotygz robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kah wykonania oraz za zgoditoz
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materialy
2.1. Kostka kamienna

Kostka kamienna do wykonania nawierzchni powinigh kamieniem trwatym, nie
zwietrzatym, mié struktue mozliwie drobnoziarnist i zwiczta, bez gkniec i zyt.
Materiatem na kostkkamienm powinien by skaty o cechach fizycznych i wytrzymébiowych
podanych w tablicy I.
Kostka kamienna powinien néi@aturala czes¢ powierzchni maliwie ptasks, ktéra mazna
by wyodgkbni¢ jako powierzchni gorm < scieralra > (czoto).
Wiasciwosci fizyczne i wytrzymaitéciowe dla kamienia na brukowiec, wgPN-B-11104[14]
Wiasciwosci
Wartas¢ Badania wedtug Wytrzymadé nasciskanie w stanie powietrzno-suchym, MPa, nie mniegj
niz: 160 wg PN-B-04110[3$cieralng¢ na tarczy Boehmego, cm, nie¢agj niz: 0,2
wg PN-B-04111 [4]
Wytrzymalai¢ na uderzenie (zwktosc), - liczba uderz& nie mniej nk: 12 wg PN-B-04115 [5]
Kostke kamienmn nalezy uktada& w pryzmy lub stosy o wysokoi nie przekraczagej 1 m.



2.2. Piasek

Piasek stosowany przy wykonywaniu nawierzchni twelnchieulepszonych powinien
spetnid wymagania PN-B-11113 [16] dla gat. | lub 2.

2.3. Woda

Woda wyta przy wykonywaniu zagzczenia i zamulania hawierzchni iedy¢ studzienna
lub z wodocagow, bez specjalnych wymaga

3. Sprzet

Dozatory musz mie¢ aktualneswiadectwo legalizacji. Mieszanie sktadnikéw powirsio
odbywa& wytacznie w betoniarkach o wymuszonym dziataniu (zallrak stosowania mieszarek
wolno spadowych).

4. Transport

Materiaty kamienne miana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemymnmateriatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Podczaspa@tu kruszywa powinny by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywa dropreed rozpyleniem.

Sposob zatadunku i roztadunkuwdkéw transportowych natg dostosowado wytrzymatgci
kamienia, aby nie dopguai¢ do obttukiwania krawdzi.

5. Wykonanie robot
5.2. Przygotowanie podita

Oprocz szpilek ustawionych w osi i wedach rownolegtych do osi drogi (w tym na
krawedziach jezdni), nalgy rownolegle do osi usta&vdodatkowo szpilki p&rednie, rozgraniczage
pasy przeznaczone dla poszczegolnych brukarzpdpajviedniejsza szerokdpasa dla jednego
brukarza wynosi 1,5 m i zmieniagswv pewnych granicach zaiaie od szerokgi nawierzchni i
liczby brukarzy.

5.3. Wykonanie podsypki
5.3.1. Podsypka cementowo — piaskowa 1:4

Podsypka pod nawierzclypowinna by wykonana z mieszanki cementowo — piaskowej 1:4
Gruba¢ warstwy podsypki powinna wynd@sy cm, a po ubiciu kostki kamiennej powinna wyidosi
co najmniej od 2 do 3 cm lige od spodu kostki kamiennej, 0 nagkgzej znormalizowanej
wysokdasci, do spodu podsypki.
Przy podtau z gruntdéw przepuszczalnych podsypiziciela sé bezpadrednio na dnie koryta, a
przy podiau nieprzepuszczalnym - na wyréwnanej igagzonej warstwie odszapce;.

5.4. Uktadanie i ubijanie nawierzchni kostki karmepna podsypce piaskowej

Kamienie oporowe powinny kbyosadzone na podsypce wedtug sznura, stosownie do
projektowanego przekroju poprzecznego i wysckaiwelety jezdni oraz zabezpieczone przed
przechyleniem giw kierunku pobocza za pompubitegozwiru (lub ttucznia). Kamienie
oporowe nalgy ustawi&, wyprzedzajc uktadanie nawierzchni co najmniej o 10 m.



Wszystkie sznury umocowujecsh 3 do 4 cm wiej niz projektowana niweleta, mgg na

uwadze osiadanie kostki kamiennej w czasie ubijania

Kostka kamienna przed dostarczeniem do koryta pewiby¢ przesortowana. Kostka kamienna
wyzsza powinna byyosadzana od strony zegtrenej jezdni, nisza za ku jej srodkowi. R@nica
wysokasci dwoch kamieni bezgoednio przylegajcych do siebie nie powinna przekrat2a

cm.

Kazdy kamie ustawiony pionowo na sztorc, czotem do gory pognrby osadzony w
podsypce najwiej do potowy wysokgci i mocno whbity uderzeniami mtotka w garpowierzchng
tak, aby nie wychylat giprzy poruszaniu. Podczas brukowania podsypka cenven piaskowa
powinna by nieco wilgotna, lecz nie nadmiernie. Na zamagtarpodsypk nie wolno ktaé¢ kostki
kamiennej. Nawierzchaikostki kamiennej nafgy wykonywa jednoczénie na catej jej szerokoi.
Nawierzchnia powinna lkéyutozonascisle, z przewdazaniem szczelin tak w kierunku podhym
jak i poprzecznym, a kda osadzona kostka kamienna musi przyktysezelir powstag micdzy
dwoma uprzednio osadzonymi kamieniami i ma @y nichscisle dosungta.

Szczeliny podhiane nie mog by¢ diuzsze ni dwie kostki kamienne. Widziane z gory szczeliny

6. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakdci polega na sprawdzeniu zgodoiowykonania robot z projektem oraz
wymaganiami podanymi w punkcie 5.

Roboty podlegajodbiorowi.
7. Obmiar robo6t

Jednostkami obmiaru jest 1 m2 [ metr kwadratowgwierzchni obtagenia kostka granitoav

8. Odbiodr robot

Wszystkie roboty ciesielskie podlegaasadom odbioru robot zanikeych.

9. Podstawa ptatndci

Ptaci st za roboty wykonane w jednostkach podanych w p@nRci.
Cena obejmuje wszystkie czyriiwowymienione w ST.

10. Przepisy zwazane

2. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczenieghkéigiosci woda

3. PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytralgici nasciskanie
4. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczawaieralngci na tarczy
Boehmego

5. PN-B-04115 Materiaty kamienne. Oznaczanie wytralgici kamienia na
uderzenie (zwiztosé)

6. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawartei
zanieczyszczeobcych

7. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae sktadu
ziarnowego

8. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae ksztattu ziarn
9. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie nasikliwosci
10. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie mrozoodporsoi
metody bezpdredni



11. PN-B-06714-20 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie mrozoodporsoi
metod, krystalizacj
12. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie zawarkei zanieczyszcze

organicznych



02.01.05 DODATKOWE WYPOSAZENIE WIAT

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtécznej § wymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwizanych z dodatkowym wypaseniem Wiat dla zadania: budowy Wiat
turystycznych przyciezkach rowerowych diugei 2849,19 m od miasta Niechorze do miasta
Pogorzelica ,, Szlakiem Jezior Liwia tka ,,

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot oéych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynnéci umazliwiajace i majce
na celu wyposeenie wiat w dodatkowe elementy przewidziane dokuamgntechniczi

1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z obowzujacymi odpowiednimi normami.
1.5. Ogodlne wymagania dotygz robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kah wykonania oraz za zgoditoz
dokumentagj projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. Materiaty
2.1. Stojaki rowerowe z rur stalowych malowanycbsakowo

2.2. Lawy i stoty drewniane malowane farbami akmgmi do drewna montowane wg zaéh
dokumentac;ji technicznej lub wytycznych systemowyobducenta

2.3. Kabiny sanitarno-toaletowe Toi-toi wg za#h dokumentacji technicznej lub wytycznych
systemowych producenta

3. Sprzet
nie dotyczy
4. Transport
Zgodnie w wytycznymi producenta
5. Wykonanie robot

Zgodnie z wytycznymi producenta



6. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakdci polega na sprawdzeniu zgodoiowykonania robot z projektem oraz
wymaganiami podanymi w punkcie 5.

Roboty podlegajodbiorowi.
7. Obmiar robot
Jednostkami obmiaru jest 1 kpl [ komplet ]
8. Odbior robot
Wszystkie roboty ciesielskie podlegajasadom odbioru rob6t zanikeych.
9. Podstawa ptatndci
Ptaci st za roboty wykonane w jednostkach podanych w p@nRci. po dostarczeniu i

zamontowaniu wyposgania
Cena obejmuje wszystkie czyriitowymienione w ST.



