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D - M - 00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. D - M - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikaafihhicznej (SST)aswymagania ogéine dotysee
wykonania i odbioru robét drogowyet ramach budowy cagu pieszo- rowerowego w m. Niechorzu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna dokument argetvy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét na drogach.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmwymagania ogdélne, wspélne dla robot epgh
ogolnymi specyfikacjami technicznymi, dla poszcdagoéh asortymentéw robét drogowych i mostowych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w SST wymienione poigj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, néghcy budynkiem, stanowty catg¢ techniczno-aytkowa
(droga) albo jego &%¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus
ziemny, wezel).
1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony daudob postoju pojazdoéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronagpatrzony piecgia organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowazujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych,
stuzacy do notowania zdardei okoliczngci zachodzcych w toku wykonywania robdt, rejestrowania

dokonywanych odbioréw robdt, przekazywania polece innej korespondencji technicznej peuizy
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyd&ontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, 0 ktoérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwna), odpowiedzialna za nadzorowanie
robdét i administrowanie kontraktem.

1.4.9. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwipowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutoahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktora jest ograniczona kogotrogi i skarpami rowow.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneeiu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuacy do wpisywania przez Wykonawoebmiaru dokonywanych rob6t w formie wylidggeszkicow i
ew. dodatkowych zatznikdw. Wpisy w ksizce obmiarébw podlegaj potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzgy zaakceptowane przez Zamawdepo,
niezlzdne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwihzanych z ocepjakasci materiatdéw oraz robot.
1.4.18.Materiaty - wszelkie tworzywa niezbdne do wykonania robét, zgodne z dokumetgpjektowy i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/ Kierownika projektu.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzgltych do przejmowania i rozktadania olyen od ruchu

na podiae gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b&egaio oddziatywaniu ruchu i czynnikdéw
atmosferycznych.
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b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstwy scieralm a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shga do wyrdwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni shmca do przenoszenia ohgén od ruchu na podi®. Podbudowa
moze sktadad sic z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gornaéczpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona skladasig z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnggéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przeniken czstek podiga. Maze zawierd warstwg
mrozoochrong, odsiczajca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldbwnymazaeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniedivaienia przenikania cgtek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lacej powyej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stsca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi

lub obiektu mostowego.

1.4.24.Odpowiednia (bliska) zgodsé - zgodnéé wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjiesh
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przeaitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlaneégo
rodzaju robot budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwiagzanych z nj urzadzen oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy iearOéwniez obejmowa teren przewidziany
do rozbudowy drogi i budowy wdzer chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi
przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazddw, umieszczenia urdzen
organizacji i bezpiec#stwa ruchu oraz do ruchu pieszych, zsha jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.27.Podie nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy,zaey pod nawierzchai do gkbokdici
przemarzania.

1.4.28.Podiae ulepszone nawierzchni - gorna warstwa paitdlezaca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu unabwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie Iayniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia ¢kazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji rob6t lub innych spraw
zwiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagrania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym)
istniejacego podczenia.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanosviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogi, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa e$ézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaligac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu uporrlkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia (fgskami), przsta mostowego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szeradochodnikdw mierzona wwietle poeczy mostowych z wyiczeniem konstrukcji
przy jezdni dotem oddzielgej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichédio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob64t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twaogee czsé¢ terenu budowy.

1.4.45.Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziecia budowlanego, stanoygia odebna catas¢ konstrukcyjma lub
technologicza, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczragtkowych. Zadanie m@ polegé na

20




wykonywaniu robét zwazanych z budow modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochranbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycrce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpiearwo wszelkich czynniei na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodtoz dokumentagj projektova, SST i
poleceniami lnyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych przekaWykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigomawnymi i administracyjnymi, lokalizagj i
wspohrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennikidwy oraz dwa egzemplarze dokumentaciji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadda@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone Iniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzywalir
na wlasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaclzie zawierad rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczeg6towych warunkach umowy, uadgiajacym podziat na dokumentagcprojektow:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentag projektove oraz projektow
dokumentagj wykonawcz (techniczn) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidwwykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkodekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowicze$¢ umowy, a wymagania okéiene w ch@éby jednym z nich &
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej dimlentaciji.

W przypadku rozbimosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentoéw ohpwe kolejngé ich
waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnydhOgélnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moe wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadoti Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deacyzjo
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbimosci, wymiary podane na fie s wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiials zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wart&i docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach oldienego przedziatu tolerancji. Cechy materiatoweineéntéw budowli
musz wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogrzekracza
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedh w petni zgodne z dokumentagprojektova lub SST i
wplynie to na niezadowalga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostapasgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie aezk\Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pogchem?”)

Wykonaweca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymasthiefpcych obiektéw
(jezdnie, cagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji kontraktu; do zak@czenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zadem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okrésiania budowy. W zaleoici od potrzeb i pogpu robo6t
projekt organizacji ruchu powinien bya bieaco aktualizowany przez WykonawddKazda zmiana, w stosunku
do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wyankgdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczyinstaluje i lgdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgje takie jak: zapory§wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewygay
ten sposéb bezpiears#wo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciov dzier i w nocy tych zapo6r i znakéw, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzglléw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wdzenia zabezpieczgje Ixda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
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Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb
uzgodniony z Inynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdeemw miejscach i iléciach okrélonych
przez Irkyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawon dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodf zaptacie i przyjmuje Gize jest whczony w
cere kontraktovy.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienianvgalizacji kontraktu
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego roboét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywad tymczasowe ueglzenia zabezpieczgie, w
tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wdeeinne srodki niezlzdne do
ochrony rob6t, wygody spoteczsw i innych.

W miejscach przylegagych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddiiwyraznie oznakuje
teren budowy, w spos6b uzgodniony zyinierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczoneptligazdow i maszyn pracigych przy realizaciji
robét, Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposéb dagmy z Irzynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przystpienia do robdt Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszézemw miejscach i iléciach okrélonych
przez Irkyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawon dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje Size jest whczony w
cere kontraktova.
1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcaebzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm dotyazych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradZe unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla
0s6b lub débr publicznych i innych, a wynikeych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezki
innych przyczyn powstatych w ngpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgll na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, skltadowisk, ukoporégaiojazdowych,

2) srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekbw wodnych pyithrh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@arowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwgarowej.

Wykonawca hdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow vapyasprzt
przeciwpagarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszamibiurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne &g sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisaabezpieczone
przed dosfpem osoéb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgmearem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wydkoay.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie aegéniu wickszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do robét bda miaty aprobat techniczia wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okftajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatlowsradowisko.

Materialy, ktdre s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a zakaczeniu robét ich
szkodliwas¢ zanika (np. materiaty pylaste) mpgdoy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania. zé# wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray
zgoct na wycie tych materiatow od wigiwych organéw administracji patwowej.
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Jezeli Wykonawca uyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddasych witacicielami tych uradzex potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawtggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zaie
wihasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyigminstalacji i urgdzex w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigcic w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktdére majby¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzen podziemnych na terenie
budowy i powiadond Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zaram rozpocgcia rob6t. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawserzwiocznie powiadomi hyniera/Kierownika
projektu i zainteresowane wtadze orazlifie z nimi wspoéipracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawcagdzie odpowiad& za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i adzeh podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawizggo.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabugloweszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w spos6b powodagy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejagiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatip

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomigdzy Wykonawa a wigcicielami nieruchoméri i dotyczicych korzystania z wtaséo i drog
wewretrznych. Jednale, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kpdzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile niedola one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w wachlkimowy.

1.5.9.0graniczenie obgren osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowéa sic do ustawowych ogranicaenaciskdw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialdw i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelleéelzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wiziwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dnizie powiadamiat lzayniera/Kierownika projektu. tynier/Kierownik projektu moe
poleci, aby pojazdy nie spetnigie tych warunkdéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy powoghg
nadmierne obaizenie osiowe nie dula dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w oldrie terenu
budowy i Wykonawca dxizie odpowiadat za naprawvszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepisow dotycxych bezpieczestwa i
higieny pracy.

W szczegllnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pielsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugzdlzenia zabezpieczaje, socjalne oraz spizi
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie orda zdapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwkzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do robét
od daty rozpoozia do daty wydania potwierdzenia zakmenia robot przez hyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca hdzie utrzymywd roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymamiwinmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadyblpmenty byly w zadowakgym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie hyniera/Kierownika
projektu powinien rozpoaz roboty utrzymaniowe nie @gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktéaensjakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami i
bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyoktanowié podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakdw firmowych, nazw lub innych chronionydlaw w odniesieniu
do sprztu, materiatow lub urzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robo6t i w sposohgty bedzie
informowat Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc kopie zezwol# i inne odnéne
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dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgstwania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, wgjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie
wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dastzonej przez lryniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaaeonkretne normy i przepisy, ktére spethia
maja materiaty, spr& i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabobowihzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyah norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu
nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotaonemy i przepisy $ paastwowe lub odnoszsie do
konkretnego kraju lub regionu, mpby¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevag@jrowny lub
wyzszy poziom wykonania nipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichaggmizenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Hyniera/Kierownika projektu. Rinice pomgdzy powotanymi normami a ich
proponowanymi zamiennikami musz by¢ dokladnie opisane przez Wykonawci przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozostabo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na teremiglowy leda uwazane za wlasrig Zamawiajcego.
Wykonawca zobowizany jest powiadoni Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego
poleceniami. Yeeli w wyniku tych polecgé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach,
Inzynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawa ustali wydhzenie czasu
wykonania robdt i/lub wysoké kwoty, o ktég nalery zwigkszy¢ cerg kontraktova.

2. MATERIALY
2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawiyrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegoblowe informacje dotyg® proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak réwnie odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegdia nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z
danegazrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia badav celu wykazaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob egly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materialdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuobed wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie
materiatdow zezrodet miejscowych vdczapc w to zrodta wskazane przez Zamavdieggo i jest zobowezany
dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentzed rozpoczciem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi kgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentacg
zawierajica raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie metedwydobycia i
selekcji, uwzgidniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnmanifitpaistwowej i samoradowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jak@gciowych materiatow
pochodacych zezrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobymateriatéw, dziemwy i inne jakie okza sie
potrzebne w zwazku z dostarczeniem materiatdw do robét.

Humus i nadkltad czasowo zth z terenu wykopdw, dokopdéw i miejsc pozyskaniatematdw
miejscowych da formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgwaciji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopia terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowydb wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad avdpdnio do
wymaga umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olabie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyteayzyska na to pisemizgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrédet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na #gycie tych materiatdw do innych robdt,znie dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatow zostanie odpowiednio przewactowany (skorygowany) przezpniera/Kierownika projektu.
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Kazdy rodzaj robd6t, w ktérym znajdujsie nie zbadane i nie zaakceptowane materialty, Wykeaaw
wykonuje na wlasne ryzyko, lige sk z jego nieprzygciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiupazliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiad Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przedyciem tego materiatu, albo w okresie imym, jgli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badaymaganych przez #yniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane métedo czasu gdydula one uyte do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zaalyoswop jakos¢ i wiasciwosci i byly dosgpne do
kontroli przez Iiyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiat@gatzlokalizowane w olbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglon miejscach zorganizowanych
przez Wykonawei zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodgoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbateriatdbw mog by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wdeiwosci. Wyniki tych kontroli kzda stanowé podstaw do akceptacji okrdone;
partii materiatow pod wzgtlem jakdgci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytwérni, musz byé
spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnian wspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych&zi wytwérni, gdzie
odbywa st produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c) Jeeeli produkcja odbywa si w miejscu nienateacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeproaenia inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgmi, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robo6t. Spez uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofert
Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgtdem typéw i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub
projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przegriera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfal
w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentaciji projektowej, SST i wskazatidiazyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowimi do pracy. Powinien kyzgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami
dotyczicymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca hdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia sprzt niesprawny.

Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewidwmozliwosé wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybaéru
uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji layniera/Kierownika projektu,
nie maze by¢ p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Irkyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takidhodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.
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Liczbasrodkéw transportu powinna zapewhiprowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniaclryimera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzian
umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydabspetni@ wymagania dotyee przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciské@wa i innych parametréw technicznyclrodki
transportu nie spetnigge tych warunkédw magby¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrécenia stanu pierwotneggtbiowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwé na bigaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rafgiidnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatow i wykonywanych rob6t,ctaagodné¢ z dokumentagj projektowa, wymaganiami
SST, PZJ, projektem organizacji robét opracowanynep Wykonawe oraz poleceniami kryniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogdsonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyozew planie i wyznaczenie wysokm
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami gdreymi okr&glonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawow wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostanusungte przez
Wykonawe na wtasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsckprzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialfw za ich dokladng&.

Decyzje Irryniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
robét kxda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektows SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decymjiynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki
bada materialtéw i rob6t, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvagie na rozwzam kwestk.

Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny Bywykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez Iayniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji liyniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jako. W programie zapewnienia jal@ Wykonawca powinien okgéé, zamierzony
sposob wykonywania robo6t, mavosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét gawmdupcy wykonanie
robét zgodnie z dokumentagprojektova, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golra opisujca:

— organizaci wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,

- organizaci ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje i przygavanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za j&koi terminowad¢ wykonania poszczegdlnych elementéw

robot,

— system (sposéb i procedliproponowane]j kontroli i sterowania jaloi wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmiowadzenie bada,

— sposéb oraz form gromadzenia wynikow badalaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmoéw steragych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym,  proponowany spos6b i ferm przekazywania tych informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegblow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i umgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgioznoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iagtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,
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— sposoéb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedatitia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i proceddrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie uegdze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdw,wayzania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw robot,

— spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robo6t

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osignaé
zatazorg jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot i jakéci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézaphc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie wudzenia
niezlxdne do pobierania prébek i badaateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolzyinier/Kierownik projektu mee zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzy.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materiatdbw oraz robdt zestatliwoscia
zapewniajca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi dakumentacji
projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badaich czstotliwos¢ s okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tamedkne, Irnzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewniykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy iynierowi/Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprgt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaslaj
wymaganiom norm ok&gajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszcze laboratoryjnych, w
celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu
lub metod badawczych. Zadi niedocagniecia te keda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robét badanych materiatéw i dépiye do wycia
dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiamsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem Bamhaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zaleca stosowanie statystycznych metod pobierania pradyéatych
na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdy¢ z jednakowym prawdopodolfistwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ zapewnioa mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébekeds dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przé&/ykonawe do badé wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaakeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcahzie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatow, ktére budgz watpliwosci co do jakéci, o ile kwestionowane materialy nie zostaprzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym padku koszty te pokrywa Zamawiay.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydn przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosawazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyiniera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub badaWwykonawca powiadomi ltyniera/ Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaia.wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przaust
na pémie ich wyniki do akceptacji ltyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wi@mi
bada jak najszybciej, nie piiej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jak

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegazaaprobowanych.
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6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania prébek i badania
materialtdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwaraa\Wykonawca i producent materiatdbw powinien udgieli
mu niezlegdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli robo6t prowadzonegozegz
Wykonawe, poprzez mgdzy innymi swoje badania, eizie ocenid zgodnd¢ materiatow i robét z
wymaganiami SST na podstawie wynikow wilasnych haklantrolnych jak i wynikow badadostarczonych
przez Wykonawe.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgprobki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy asniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgétnmateriatow i
robét z dokumentagjprojektova i SST. Maze rowniez zlecié, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych baflaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kgsz
powtdrnych lub dodatkowych batlapobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiecz&wa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,
2. deklaract zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
— Polslky Normy lub
— aprobaj techniczm, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidtmskiej Normy, jeeli nie
sa objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetniagg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumersy wymagane przez SST, ida partia
dostarczona do robdttizie posiadate dokumenty, oketajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugsposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby
poparte wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeeda dostarczone przez
Wykonawe; Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyimowiazujacym Zamawiagcego i
Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowey kaica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwicymi przepisami [2] spoczywa na
Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ¢ba dokonywane na bigco i bgda dotyczy przebiegu roboét, stanu
bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska shbowego. Zapisy dda czytelne,
dokonane trwattechnika, w porzidku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgeb¢da oznaczone kolejnym numerem
zakcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i liyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoélngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowej,

- dak uzgodnienia przez myniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofk i harmonogramow
robot,

- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw robot,

— przebieg robot, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przycgyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robo6t zanik@ych i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw
robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zgku z warunkami klimatycznymi,
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— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowe;j,
— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed irakcie wykonywania
robot,
— dane dotycace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— dane dotycgce jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki prampadzonych badez podaniem, kto
je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegdinych elementéw budowli z padm, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si
Decyzje Imyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich pragia lub zagciem stanowiska.
Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeéyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanie. si
Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawniedo wydawania poledeWykonawcy robét.

(2) Ksiazka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z
elementéw robo6t. Obmiary wykonanych robét przepreast w sposéb eigly w jednostkach przgtych w
kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodob lub certyfikaty zgodnéci materiatlow, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wynikadan Wykonawcy kda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia j&io Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru robét. Winny Iy
udostpnione na kade zyczenie lityniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaesioprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stace
dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla lityniera/Kierownika projektu i przedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrédla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pduesaieniu Irzyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lkeda wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obamku ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostan
poprawione wg instrukcji thyniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych robétealzie przeprowadzony z ¢ztaécia wymagan do celu miesicznej ptatnéci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ckneym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
Inzyniera/Kierownika projektu.
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7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatow

Dlugcdici i odlegtaci pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnyméda obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaego inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako
dtugas¢ pomnaona przezredni przekrg.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ebda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadilzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywdé to wyposaenie zapewniag w sposob aigly zachowanie doktaddoi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przedegziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakzé
w przypadku wysfpowania diaszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzaggirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne oblic@ lzda wykonane w spos6b zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub elgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdgy¢ dolkczone w formie
oddzielnego zatznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzOr zostanie uzgodniony zylerem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegaicych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie sdb i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redljizulegra zakryciu.

Odbiér robot zanikapych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwviajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmavagolinego posgpu robot.

Odbioru robot dokonuje fynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbidregdzie przeprowadzony niezwitocznie,
nie p&niej jednak ni w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaohndi powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakad¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia hynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powmisv
konfrontacji z dokumentagijprojektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbhidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego
robét dokonuje giwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dbiobét dokonuje kynier/Kierownik
projektu.
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8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w odniesieniu do ictédio
jakasci i wartdsci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegogdrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powia@émiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny robét napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez #yniera/Kierownika projektu zakazenia robo6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa
w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyzma&z@rzez Zamawiagego w obecrii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddlajaca roboty dokona ich oceny jalaiowej na
podstawie przedimnych dokumentdéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodao
wykonania rob6t z dokumentagprojektove i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapoginaz realizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbiorow robot zanikagych i ulegagcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ramipetniagcych i
robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét aspgowych lub robot uzupetnigych w
warstwie §cieralnej lub robotach wykazeniowych, komisja przerwie swoje czydaoi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka¢ wykonywanych rob6ét w poszczegdllnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejndektacy projektovs i SST z uwzgidnieniem tolerancji
i nie ma wekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleEzeéstwo ruchu, komisja dokona paten,
oceniajc pomniejszoa wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagprzyjetych w dokumentach

umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégio robot jest protokét odbioru
ostatecznego robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpay przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkg\e&sli zostata sporgdzona
w trakcie realizacji umowy,

szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawoweokumentéw umowy i ew. uzupetnige lub
zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafiaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materialéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opinie¢ technologicza sporadzor na podstawie wszystkich wynikow badapomiaréw zaiczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towarzggeh (np. na przel@nie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazartych robét wiécicielom
urzadzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robot i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdeém przygotowania dokumentacyjnego nigld
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozoimie Wykonawg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige kxda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania robét poprawkowych i rob6t uzupahcych wyznaczy komisja.

Nogkrw N

o

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydbér zwiazanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisysialw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczbgto
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogo6lne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednost& obmiarova

ustalon dla danej pozyciji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana

przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowej ledzie uwzgbdniat wszystkie

czynnaci, wymagania i badania sktadeg¢ st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétépobejmowa:
robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i transportu
na teren budowy,
wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgeymi kosztami,
koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z obawiujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania egsido wymagéa warunkéw umowy i wymaga ogoinych zawartych w D-M-

00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oiome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vetargsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu

organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtatgczeniem kopii projektu dgnierowi/Kierownikowi
projektu i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnignikajacych z postpu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamkOw, barier, oznakowai drenau,
() tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowapionowych, poziomych,

barier iswiatel,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.
2.

3.

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (ID2Nr 89, poz. 414 z géiejszymi zmianami).
Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 1380z. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiiz. U. Nr 14, poz. 60 z gdiejszymi zmianami).
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D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOW YCH
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyege wykonania i odbioru
robot zwazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéywsokasciowych w ramach budowy chgu
pieszo- rowerowego w m. Niechorze.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zeiu
i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robo6t ze@nych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz
potozenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysgdiowych wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktdw gtdwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrocla przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasinkpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigdine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyerce rob6t

Ogolne wymagania dotyseze robot podanow ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjvkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padenST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtdéwnych trasy nafestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diagjokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramabdt ziemnych, w gsiedztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mie srednie od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowad paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
dhugdsci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isfméej nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i
dtugcici od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mie dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6Ine wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiGw wysokdciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagjalne” pkt 4.
4.2, Transport sprzetu i materiatdw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy tra przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w SST D-MX@00 ,Wymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &byvykonane zgodnie z oboaziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgejod Zamawigicego dane zawiergje
lokalizacg i wspo6hrzdne punktdéw gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamaweegjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezime do szczegétowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny b&ywykonane przez osoby posiagizg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawénzyniera o wszelkich kbach wykrytych w
wytyczeniu punktéw gtdwnych trasy i (lub) reperéwboczych. B¢dy te powinny by usungte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu okigone w dokumentacji projektowej 2godne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rglne terenu istotnie #ia sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogliiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikae z ré&nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostamwykonane na koszt Zamawaapgo. Zaniechanie
powiadomienia Inyniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afiai Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punktgérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i
wz0r tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robo6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostanzniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéeée konieczne do dalszego prowadzenia robotpstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne pHawidtowej realizacji robét natg do
obowiazkéw Wykonawcy.
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5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osay i punktéw
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne oy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztakiowhzane do punktéw pomocniczych, pabdmych
poza granig robét ziemnych. Maksymalna odleggopomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorslipowinna by odpowiednio zmniejszona, zatee
od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢é poza granicami rob6t zwganych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektéw towarzyszych. Jako repery robocze mma wykorzystd punkty state na stabilnych, istrieych
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repesipocze naley zatazy¢ w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposéb wyklucgaj osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taky dokladndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostjiwelacg podwoéjra w nawiazaniu do reperow magtwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&gne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektova oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji igawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okridonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydecz nie rzadziej nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze byt wieksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 canpdizostatych drég. Rdne niwelety
punktéw osi trasy nakly wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleuzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robét zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgezhrpoza granigcrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypéw i wykopéw na
powierzchni terenu (okéenie granicy robdét), zgodnie z dokumensagprojektova oraz w miejscach
wymagaacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenigtro w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki. Odlegi®
miedzy palikami nalgy dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dvagj. Odlegtd¢ ta co
najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi ufiweia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentagcprojektova.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlplet 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kowych
nalezy prowadzt wedtug ogdlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarova jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jestdda obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robét zwazanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geadinej, ktore Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuije:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigmynktéw wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wyseég&owych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w spos6b trwaly, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie utatyde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaUGiK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBJ1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83
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D-01.02.01

USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW

1. D-01.02.01 USUNLCIE DRZEW | KRZAKOW

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj (OST) § wymagania dotyce wykonania i
odbioru robét zwizanych z usugciem drzew i krzakéw wamach budowy cagu pieszo- rowerowego w_m.
Niechorzu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowanejako dokument przetargowy i kontraktowy przy ziei
i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robét zw@nych z usugciem
drzew i krzakéw, wykonywanych w ramach robét praggeawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okfenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wggania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyerce robot
Ogodlne wymagania dotyce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
Nie wysepuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotyce sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakéw
Do wykonywania robét zyganych z usugtiem drzew i krzakow naky stosowa:
— pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniargniich usuricia z pasa drogowego,
- spycharki,

— koparki lub cagniki ze specjalnym ospgiem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpénoraz gazie naley przewozé transportem samochodowym.

Pnie przedstawiag warté¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny by
transportowane w sposéb nie powagyjich uszkodze

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podar§ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwrzane z usugtiem drzew i krzakéw obejmujwvyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,
wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy na wskazane miejsce, zasymh@v oraz ewentualne
spalenie na miejscu pozost&bpo wykarczowaniu.

Teren pod budewdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdéw innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej, powinieg bgzyszczony z drzew i krzakéw.

Zgoda na prace zw@ne z usurRciem drzew i krzakéw powinna by uzyskana przez
Zamawiajcego.

Wycink drzew o widciwosciach materiatu tytkowego naley wykonywa w tzw. sezoniegbnym,
ustalonym przez kyniera.

W miejscach dokopéw i tych wykop@ktérych grunt jest przeznaczony do wbudowaniaasypy,
teren naley oczyci¢ z raslinnosci, wykarczowa pnie i usua¢ korzenie tak, aby zawaddczsci organicznych
w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypyriekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren ml®czysci¢ tak, aby cgzsci roslinnosci nie znajdowaly si na
gtebokasci do 60 cm poriiej niwelety robdt ziemnych i linii skarp nasypuwgjatkiem przypadkéw podanych w
punkcie 5.3.

Rélinnos¢ istniepca w pasie robdt drogowych, nie przeznaczona doiesa, powinna by przez
Wykonawe; zabezpieczona przed uszkodzeniemzelleroslinnoé¢, ktéra ma by zachowana, zostanie
uszkodzona lub zniszczona przez Wykongwie powinna by ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposéb
zaakceptowany przez odpowiednie wiadze.

5.3. Usungcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakéw znajdige st w pasie robét ziemnych, powinny dwykarczowane, za
wyjatkiem nasgpujacych przypadkow:

a) w obrebie nasypdéw - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istagg rzdna terenu w tym miejscu
znajduje s co najmniej 2 metry od powierzchni projektowangrdny drogi albo powierzchni skarpy
nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powinny sbiete nie wyej niz 10 cm ponad powierzchni
terenu. Powysze odsipstwo od ogdélnej zasady, wymagiegj karczowania pni, nie ma zastosowaniaelje
przewidziano stopniowanie powierzchni terenu podspaw nasypu,
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b) w obrebie wyokaglenia skarpy wykopu przecingiego st z terenem. W tym przypadku pnie powinnyby
sciete rowno z powierzchaiskarpy albo pougj jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doly po wid@wanych pniach natg wypeic gruntem przydatnym do
budowy nasypow i zagci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w SST D-02.0QR@boty ziemne”.

Doly w olgbie przewidywanych wykopow, nafe tymczasowo zabezpieazyrzed gromadzeniem
sie¢ w nich wody.

Wykonawca ma obawek prowadzenia robét w taki sposob, aby drzewadstawiajce wartdé
jako materiat uytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracibj wiasciwosci w czasie robot.

Mtode drzewa i inne &my przewidziane do ponownego sadzenia powinny Wwykopane z din
ostraznoscia, w sposOb ktéry nie spowoduje trwalych uszkddza nasipnie zasadzone w odpowiednim
gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostasai po usunitej roslinnosci

Sposo6b zniszczenia pozostatpo usunitej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami layniera.

Jeeli dopuszczono przerobienie gat na koe drzewr za pomosg specjalistycznego spitn, to
spos6b wykonania powinien odpowigdaaleceniom producenta sptz. Niewyteczne pozostaici po
przerébce powinny kiyusunete przez Wykonawgz terenu budowy.

Jeeli dopuszczono spalaniestimnosci usunitej w czasie robot przygotowawczych Wykonawca ma
obowinzek zadbé, aby odbyto s ono z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpigsiea i odpowiednich
przepisow.

Zaleca sistosowanie technologii, urddwiaj acych intensywne spalanie, z powstawaniem malégiilo
dymu, to jest spalanie w wysokich stosach alboaspalw dotach z wymuszonym doptywem powietrza. Po
zakaczeniu spalania ogiegpowinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigych s¢ czesci.

Jeeli warunki atmosferyczne lub inne wzdy zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub
jego przerwania, a nagromadzony materiat do spmlet@nowi przeszkedw prowadzeniu innych prac,
Wykonawca powinien usafd go w miejsce tymczasowego skiadowania lub w innejste zaakceptowane
przez Irkyniera, w ktérym bdzie maliwe dalsze spalanie.

Pozostadoi po spaleniu powinny lgyusungte przez Wykonawgz terenu budowy. i pozostatgci
po spaleniu, za zgadnzyniera, § zakopywane na terenie budowy, to powinng bye ukladane w warstwach.
Kazda warstwa powinna lByprzykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnacbprzykryta warstw
gruntu o grubéci co najmniej 30 cm i powinna byodpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostald po
spaleniu nie magby¢ zakopywane pod rowami odwadnieymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktorych
odbywa st przeptyw wéd powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jgkorob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdipkt 6.
6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew i krzakow

Sprawdzenie jak@i robdét polega na wizualnej ocenie komplétio usunecia raslinnosci,
wykarczowania korzeni i zasypania dotéw. Zsarzenie gruntu wypelnigjego doly powinno speinia
odpowiednie wymagania okilene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlobmiarows robét zwihzanych z usurciem drzew i krzakow jest:
- dladrzew - sztuka,
- dla krzakbw - hektar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikajych i ulegaicych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykanganych
pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotgce podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Ptatna¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.

Cena wykonania rob6t obejmuje:

wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,

— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieegaina koe drzewrs, wzgkdnie
spalenie na miejscu pozostatopo wykarczowaniu,

zasypanie dotow,

uporzidkowanie miejsca prowadzonych robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wygbuja.
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D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZE N

| PRZEPUSTOW

1. WSTEP D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN | PRZEPUSTOW

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecknigj (OST) § wymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwdzanych z rozbiork elementéw droég, ogrodie przepustéw w ramachudowy ciagu pieszo-
rowerowego w m. Niechorze

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowang sjako dokument przetargowy i kontraktowy przy zei
i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t awanych z rozbidrk

- warstw nawierzchni,

kraweznikow, obrzey i opornikow,

chodnikéw,

przepustéw: betonowychelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.
1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane oktenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotyaze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogoblne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pada SST D-M-00.00.00
»~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rogbigprzepustow magbyé wykonane z drewna lub rur
stalowych w postaci:

— rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, skladaiych s¢& z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5 cm), nég z
krawgdziakéw (np. 7,6 x 7,6 cm),esen (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,
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rusztowa drabinowych, skladagych s¢ z drabin (np. diugi 6 m, szerokéci 52 cm), usztywnionych
stezeniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktorychelzlzzch (np. 3,2 x 6,3 cm) uklada pomosty z desek,

przestawnych klatek rusztowaniowych z rur stalowyadnicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek
okoto 1,2 x 1,5 m lub ptaskich klatek rusztowaniawynp. z rur stalowyckrednicy 108 mm i ownikéw
45 x 45 x5 mmi70x 70 x 7 mm), o wymiarach kikad&oto 1,1 x 1,5 m,

rusztowa z rur stalowychrednicy od 33,5 do 76,1 mm pozonych §cznikami w ramownice i kratownice.
Rusztowanie nalg wykona z materialtéw odpowiadatych nastpujacym normom:;

drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-96000 [BIN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej przez
Inzyniera,

gwozdzie wg BN-87/5028-12 [8],
rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 [5] liimej zaakceptowanej przezzimiera,

katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub innefakceptowanej przezAyniera.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotyaze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

3.2. Sprat do rozbidrki

Do wykonania robét zw#anych z rozbidrk elementéw drog, ogrodiei przepustow mee by

wykorzystany sprg podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:

spycharki,

tadowarki,

zurawie samochodowe,
samochody eizarowe,
zrywarki,

mioty pneumatyczne,
pity mechaniczne,
frezarki nawierzchni,

koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygz transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélne” pkt 4.
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4.2. Transport materiatéw z rozbidrki
Materiat z rozbiorki maa przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w BSM-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, ogradzeprzepustéow obejmuaj usunicie z terenu budowy
wszystkich elementow wymienionych w pkt 1.3, zgedai dokumentagj projektova, SST lub wskazanych
przez Irkyniera.

Jéli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, dgnier
moze polect Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékmy przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiorkowe mioa wykonyw@ mechanicznie lubgcznie w sposob okény w SST lub przez
Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchragtosowaniem frezarek drogowych, aglepetnt warunki
okreslone w OST D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robo6t rozbiérkowych przepusalery dokond:
— odkopania przepustu,
- ew. ustawienia przednych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

- rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje; sidzysk&, w sposéb gczny lub mechaniczny z ew.
przeckciem petéw zbrojeniowych i ich odgciem,

- demontau prefabrykowanych elementow przepustéw (np. riementéw skrzynkowych, ramowych) z
uprzednim oczyszczeniem spoin kef@owym usungciu taw, wzgednie ostranego rozebrania konstrukcji
kamiennych, ceglanych, klinkierowych itp. przy za#aiu ponownego ich wykorzystania,

— oczyszczenia rozebranych elementdéw, przewidzianyohpowtérnego iycia (z zaprawy, kawatkéw
betonu, izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy move do powtdrnego wykorzystania powinny doysuwane bez powodowania
zbednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtaje wiasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je
na miejsce okrdone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z S§&j sie wtasnacia Wykonawcy, powinny b§ usungte z
terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elenten drég, ogrodzi przepustéw znajdage st w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacjprojektows begda wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo
zabezpieczone. W szczegd&nbnalery zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje wiykonania wykopéw drogowych nalewypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczaggo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami olglenymi w OST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jada robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbidrkowych

Kontrola jakéci robét polega na wizualnej ocenie komplégtiovykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtdrnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypetnigiego ewentualne doty po usetych elementach nawierzchni, ogrofize
przepustéw powinno spetdiamdpowiednie wymagania oklene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowa rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw drdg i ogrodagest:
- dla nawierzchni i chodnika - ngmetr kwadratowy),
- dla kraweznika, opornika, obrze, sciekow prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),
— dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),
— dla przepustow i ich elementow
a) betonowych, kamiennych, ceglanych’ {metr szécienny),
b) prefabrykowanych betonowyee|betowych - m (metr).
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatréci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,

— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
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- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhiérkicelu ponownego jej zycia, z uldeniem na
poboczu,

- zafadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbidrki;

b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey i opornikow:

odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikéw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,

zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbioérki,

wyréwnanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

d) dla rozbiérki chodnikow:
- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie irhymateriatéw chodnikowych,

- ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbigrkéelu ponownego jegozycia, z utzeniem na
poboczu,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbioérki,
— wyréwnanie podioa i uporadkowanie terenu rozbidrki;

h) dla rozbiérki przepustu:

odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umatite,

— ew. ustawienie rusztowid ich p&niejsze rozebranie,

— rozebranie elementéw przepustu,

- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

— zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbidrki,

- zasypanie dotéw (wykopdéw) gruntem z zagczeniem do uzyskaniasl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
— uporadkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia
3. PN-D-96002 Tarcica léciasta ogélnego przeznaczenia
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©o~No

PN-H-74219
PN-H-74220
PN-H-93401
PN-H-93402
BN-87/5028-12

BN-77/8931-12

Rury stalowe bez szwu walcowane na agor ogélnego
stosowania

Rury stalowe bez szwu agnione i walcowane na zimno
0golnego przeznaczenia

Stal walcowana. gtowniki réwnoramienne

Katowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane nagor
Gwozdzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, oégtym

i kwadratowym

Oznaczenie wskaika zagszczenia gruntu.
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D-05.03.11
FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH NA ZIMNO

1. D-05.03.11 FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH NA ZIMNO

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne]\Sa wymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwazanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowych nanomv ramach budowy chgu pieszo-
rowerowego w m. Niechorze
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targewy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z
frezowaniem nawierzchni asfaltowych na zimno praglonaniem nowej warstwy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Recykling nawierzchni asfaltowe] - powtérnerygie mieszanki mineralno-asfaltowej odzyskanej z
nawierzchni.

1.4.2. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno - kdotmany proces skrawania gérnej warstwy
nawierzchni asfaltowej, bez jej ogrzania, na éliare gtebokas¢.

1.4.3. Pozostate oki&enia § zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pit.1

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopid 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do frezowania

Nalezy stosowd frezarki drogowe umdiwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na
okreslona glebokascé.

Frezarka powinna lysterowana elektronicznie i zapewhiaachowanie wymaganej row§m oraz
pochyleéi poprzecznych i podimych powierzchni po frezowaniu. Do matych rob6tpraavy czsci jezdni)
Inzynier maze dopyci¢ frezarki sterowane mechanicznie.

Szeroké¢ bebna frezuicego powinna by dobrana zaleie od zakresu robdt. Przy lokalnych
naprawach szeroké bebna mae by dostosowana do szerakd skrawanych elementéw nawierzchni.

Przy duych robotach frezarki mugdy¢ wyposaone w przengnik sfrezowanego materiatu, poeley
go z jezdni n@rodki transportu.

Wykonawca mge wywaé tylko frezarki zaakceptowane przezzyniera. Wykonawca powinien
przedstawd dane techniczne frezarek, a w przypadkach jakievik& watpliwosci przeprowadz demonstragj
pracy frezarki, na wlasny koszt.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagidlioe” pkt 4.
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4.2. Transport sfrezowanego materiatu

Transport sfrezowanego materiatu powinie kak zorganizowany, aby zapewrnprac frezarki bez
postojoéw. Materiat mze byt wywozony dowolnymisrodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna ldyfrezowana do ghokdsci, szerokéci i pochyler zgodnych z dokumentagj
projektows i ST.
Jezeli ruch drogowy ma hy dopuszczony po sfrezowanejeéa jezdni, to wowczas, ze wzglow
bezpieczastwa naley speinié nastpujace warunki:
a) nalery usurac sciety materiat i oczyci¢ nawierzchrg,
b) przy frezowaniu poszczegdblnych paséw ruchu, wysbkoodiwznych pionowych krawdzi nie mae
przekracz&a 40 mm,

c) przy lokalnych naprawach polegmjch na sfrezowaniu nawierzchni przy linii krgimika $cieku)
dopuszcza siwickszy uskok ni okreslono w pkt b), ale przy gbokadsci wieckszej od 75 mm wymaga on
specjalnego oznakowania,

c) krawedzie poprzeczne na zakzenie dnia roboczego powinnydiginowo scigte.
5.3. Frezowanie warstwyscieralnej przed utozeniem nowej warstwy lub warstw
asfaltowych

Do frezowania naley uzy¢ frezarek sterowanych elektronicznie, watgm ustalonego poziomu
odniesienia, zachowag spadki poprzeczne i niwedetdrogi. Nawierzchnia powinna bysfrezowana na
giebokas¢ projektowarn z doktadnécia + 5 mm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Czstotliwosé oraz zakres pomiaréw kontrolnych
6.2.1.Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiardw dla nawierzchni frezowanejimao podano w tablicy 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiarow kontrolnych nawierzchni figaoej

na zimno
Lp. Wiasciwos¢ nawierzchni Minimalna estotliwos¢ pomiaréw
1 | Rowna¢ podiwzna taty 4-metrows co 20 metréw
2 | Rownd¢ poprzeczna tat4-metrows co 20 metrow
3 | Spadki poprzeczne co50m
4 | Szerokéc frezowania co50m
5 | Gkbokas¢ frezowania na bigco, wedlug SST

6.2.2.RO6wWNG¢ nawierzchni

Nieréwndci powierzchni po frezowaniu mierzone gat-metrovs zgodnie z BN-68/8931-04 [1] nie
powinny przekracza6 mm.

6.2.3.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni po frezowaniu powibg¢ zgodne z dokumentacjprojektows, z
tolerancy £+ 0,5%.
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6.2.4.Szerokd¢ frezowania

Szeroké¢ frezowania powinna odpowiadlaszerokdci okreilonej w dokumentacji projektowej z
doktadndcia £ 5 cm.

6.2.5.Glebokas¢ frezowania

Gtebokas¢ frezowania powinna odpowiadlagicbokasci okreslonej w dokumentacji projektowej z
doktadndcia £ 5 mm.

Powyzsze ustalenia dotygze doktadnéci frezowania nie dotyeazwyburzenia kilku lub wszystkich
warstw nawierzchni przy naprawach kapitalnych. Wintaprzypadku wymagania powinny &pkreilone w ST
w dostosowaniu do potrzeb wynikaych z przygtej technologii naprawy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektowa, ST i wymaganiami lzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy pfatrisi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” 8kt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 ffrezowania na zimno nawierzchni asfaltowej obepnuj
- prace pomiarowe,
- oznakowanie robdét,
- frezowanie,
— transport sfrezowanego materiatu,
— przeprowadzenie pomiaréw wymaganych w specyfikacjnniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré§ennawierzchni planografem i tat
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D-01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. D-01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyexe wykonania i odbioru
robot zwhzanych ze zdgiem warstwy humusu i darniny ramach budowy cagu pieszo- rowerowego w m.
Niechorze.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targ@wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét aganych ze zdgiem
warstwy humusu grul20 i 10cm wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

Nie wysepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt

3.2. Sprat do zdjecia humusu

Do wykonania rob6t zwrzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nag&j st do
powtdrnego mycia naley stosowa:
- rowniarki,
— spycharki,
— lopaty, szpadle i inny spgz do recznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscactgiggrawidtowe
wykonanie robd4t spetem zmechanizowanym nie jest siwe,
— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadlangportu na odlegié wymagajca zastosowania
takiego sprztu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélme” pkt 4.
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4.2. Transport humusu

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo pozé&wtransportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
Teren pod budogvdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopdwinnych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej powinien &ypczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do fmejszego #ycia przy umacnianiu skarp,
zakiadaniu trawnikdw, sadzeniu drzew i krzewOw otz innych czynnéi okreslonych w dokumentaciji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu poevibyt wykonane zgodnie z ustaleniami ST lub
wskazaniami layniera.

Humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spypthaw wyptkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wyidpce dla prawidlowego wykonania robét, wadghie
moze stanowé zagraenie dla bezpiecastwa robot (zmienna grubd warstwy humusu,asiedztwo budowli),
nalezy dodatkowo stosowareczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykeaayych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa rob6t ziemnych oraz mydh miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychgr Irzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gébokdsci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb
jego wykorzystania na budowie itp.) powinna¢tggodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, 180
wskazana przez myniera, wedtug faktycznego stanu wystwania. Stan faktycznyghzie stanowit podstagv
do rozliczenia czynriwi zwiazanych ze zdciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy skladow#& w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humpewinny by
przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przegt@ayszczeniem, a ta& najedzaniem
przez pojazdy. Nie nalg zdejmowa humusu w czasie intensywnych opadéw i bémpanio po nich, aby
unikma¢ zanieczyszczenia ghirlub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu

Sprawdzenie jakii rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisungcia humusu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00@ONymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platroi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 riwykonania robét obejmuje:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdlnogi lub odwiezieniem na odkiad,
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D - 02.00.01 ,
ROBOTY ZIEMNE WYMAGANIA OGOLNE

1. D - 02.00.01 ROBOTY ZIEMNE WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne]\Sa wymagania dotyege wykonania i odbioru
liniowych robot ziemnychv ramach budowy chgu pieszo- rowerowego w m. Niechorze.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targ@wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejmuj
a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,
b) budowe nasypéw drogowych,
c) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub mngu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetriap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i rgdnej robo6t ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakdest mniejsza @il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysoddjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysdk@rzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktdrego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony w@do matej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i
dtugotrwatym osiadaniem pod ohgeniem.

1.4.11.Grunt nieskalisty - kaly grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.
1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésyppotazone w obgbie pasa rob6t drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pasy potazone poza pasem rob6t drogowych.

1.4.15. Odktad - miejsce wbudowania lub skladowania (odigiea) gruntéw pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budomgsypow oraz innych prac zwanych z trag
drogowy.

1.4.16. Wskanik zag:szczenia gruntu - wielléd charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na wg
wzoru:

|, =L
pds
gdzie:
Oi - Gestaié objetosciowa szkieletu zagszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (fy
Pas - Mmaksymalna gstos¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgomd optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], stiaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M3/m
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1.4.17 Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntdéw niespoistych, okilmna
wg Wzoru:

U= dﬂ
le
gdzie:
dso - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),
dip - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

1.4.18. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okélwna wg
WZzoru:

I, = E,
0 El
gdzie:
E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwszycihzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],
E, - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtormgimcihzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-

02205:1998 [4].

1.4.20.Pozostate okridenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycrgce robot

Ogolne wymagania dotysee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Podziatl gruntow

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinow&ei podaje tablica 1.
Podziat gruntéw pod wzellem przydatnéci do budowy nasypéw podano w ST D-02.03.01 pkt 2.

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdéw powinny¢bprzez Wykonawe wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty paiye do budowy nasypow mopby¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wéwczas, gdy stangwiadmiar objtosci robot ziemnych i za zezwolenienzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwp nie kzdac nadmiarem obkjosci robét
ziemnych, zostaly za zgednzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypow lub wykonanie prac egh kontraktem, Wykonawca jest zobamany do
dostarczenia réwnowaej obgtosci gruntdw przydatnych zerddet wlasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypéweilone w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny
by¢ wywiezione przez Wykonawcna odklad. Zapewnienie terenéw na odklad haldo obowizkdéw
Zamawiajcego, o ile nie oki&ono tego inaczej w kontrakcie.Zynier maze nakazé pozostawienie na terenie
budowy gruntéw, ktérych czasowa nieprzyddtnavynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej
wilgotnaosci.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprazt do rob6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych powinien wyk&zaie mozliwoscia
korzystania z nagbujacego spretu do:
— odspajania i wydobywania gruntdéw (neszia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, akkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
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- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grur{gpycharki, zgarniarki, rowniarki, wdzenia do
hydromechanizacji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, saradglskrzyniowe, tamocigi itp.),

— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2, Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powiriig¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego oljosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odiegteansportu. Wydajnié srodkow
transportowych powinna BBy ponadto dostosowana do wydajoio sprztu stosowanego do urabiania i
wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegleci transportu ponad waio zatwierdzone nie mie by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycgcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkszone odleghkxi nie zostaly wczaniej
zaakceptowane nagpiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-MX@00 ,Wymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Doktadngé wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypés od osi projektowanej nie powinny dy
wieksze nk + 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanyclkednych rob6t ziemnych nie me przekracza+
lcmi-3cm.

Szerokdé¢ gornej powierzchni korpusu nie a@r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +
10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozré¢ sig od projektowanego o wgej niz 10% jego wartfci wyrazonej
tangensem dta. Maksymalne nier6wioi na powierzchni skarp nie powinny przekracza 10 cm przy
pomiarze tat 3-metrovs, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajace ze
sposobu umochnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyoe réwndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
réwnasci skarp, powinny bg okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urmzer, stanowicych elementy systeméw odwada@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, owgmagaj tego warunki terenowe, wykofiarzadzenia,
ktére zapewni odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza abszhot ziemnych tak, aby zabezpietzy
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykeoa ma obowizek takiego wykonywania wykopow i
nasypow, aby powierzchniom gruntu nadéwacatym okresie trwania robot spadki, zapewuajprawidiowe
odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowkek usurgcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na
wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optatsteony Zamawiajcego za te czynioi, jak réwnie: za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wéd do istnaglych zbiornikéw naturalnych i ugdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ugliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie
trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopow powinrasgpowa: w kierunku podnoszeniagsniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowdé odpowiedni spadek podioy i nad@& przekrojom
poprzecznym spadki, umldwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentagjojektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nieirmpenv by¢ mniejszy nk 4% w przypadku gruntow
spoistych i nie mniejszy ni2% w przypadku gruntdw niespoistych. Nagleuwzgkdni¢ ewentualny wpltyw
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kolejnasci i sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykeamia innych robét na spetnienie wymaga
dotyczapych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobét ziemnych.

Zrédta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopéw, natg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe nalg odprowadz poza teren pasa robét ziemnych.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledanaoli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagjrojektows.
Szczeg6la uwag: nalery zwrécic na:
- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wyskow wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jakei wykonania robot

Czynndci wchodace w zakres sprawdzenia jd@ko wykonania rob6t oki&ono w pkcie 6 ST D-
02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢alf?.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnaegstotliwos¢ bada i pomiarow
1 | Pomiar szerokmi korpusu | Pomiar tdma, szablonem, tat o dlugdci 3 m i
ziemnego poziomic lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na
2 | Pomiar szerokei dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m|na
rowow lukach 0 R= 100 m co 50 m na tukach o<R100 m
3 | Pomiar rzdnych oraz w miejscach, ktére bugmvatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnéci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar rownéci skarp

7 | Pomiar spadku podinego|l Pomiar niwelatorem erdnych w odsfpach co 200 m
powierzchni korpusu lub dnaraz w punktach wipliwych
rowu

8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zag;szczenia okrda¢ dla kadej ulazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na
1000 nf warstwy

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie me r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm.
6.3.3.Szeroké¢ dna rowéw

Szeroké¢ dna rowdw nie mee r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o weej niz -3 cm
lub +1 cm.

6.3.5.Pochylenie skarp
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Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego oee€j niz 10% wartdci
pochylenia wyraonego tangensemta.

6.3.6.R6wnas¢ korony korpusu

Nieréwndaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tmetrow, nie mog przekracz& 3 cm.
6.3.7.Ré6wnai¢ skarp

Nieréwndci skarp, mierzone tat3-metrova, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spimy przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych ni -3
cm lub +1 cm.

6.3.9.Zageszczenie gruntu

Wskanik zagszczenia gruntu okémny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dywgodny z
zatwwonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadjtuntéw dla ktérych nie mma okréli¢ wskanika
zag:szczenia naley okresli¢ wskaznik odksztatceniag] zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetnage wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,
zostam odrzucone. B materialy nie spetniage wymaga zostam wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie layniera Wykonawca wymieni je na vildwe, na wkasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwicksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wyspienie Wykonawcy, laynier maze uzng wad za nie majca zasadniczego wptywu
na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres 1kei& potracen za obnkom jakasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdolne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych
Jednostka obmiarawjest nf (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje ¢siza wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt

9.
Zakres czynr&i objetych cen jednostkow podano w ST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02D3.
pkt 9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Qitemia. Symbole. Podziat i opis
gruntéw
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prapektow
3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniédanmsci biernej
4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania
5. PN-1SO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia
6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne
7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie gwska piaskowego
8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie #aododksztalcenia

nawierzchni podatnych i podita przez obeizenie piyt
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9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drég szybkiggchu, IBDiM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja bada podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrg¢¥awa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
13. Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Wanraza2002.
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D -02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. D - 02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKA LISTYCH

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne]\Sa wymagania dotyee wykonania i odbioru
wykopow w gruntach kat. |-l ramach budowy chgu pieszo- rowerowego w m. Niechorze.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targewy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejmujvykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okiégenia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot

Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Podtoze nawierzchni zaklasyfikowano do grupy nénosci G3, nalery podioze doprowadzié do grupy
nosnosci G; zgodnie z dokumentacija projektova i ST.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w ST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania i ustalenia dotgce transportu okédono w ST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogoblne zasady prowadzenia robét podano w ST DE0210pkt 5.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantomi stateczn& w catym okresie prowadzenia
robét, a naprawa uszkodgewnynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykaph,podcécia lub
innych ods¢pstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatrigi
do budowy nasypoéw byty odspajane oddzielnie, w @pasniemdliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od
powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktademstw geotechnicznych, wymaga zgody
Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimpuy by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odktad. O ilezynier dopyci czasowe skladowanie odspojonych gruntow, zyaje
odpowiednio zabezpiec&yprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychbtraemnych powinno spetriavymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét migrh

Minimalna wartd¢ I, dla:

Strefa innych drég
korpusu kategoria ruchu KR1-KR2
Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd

powierzchni rob6t ziemnych 0.97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowynle spetlniai wymaganego wskaika
zagyszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartgci I, podanych w tablicy
1.

Jezeli wartasci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ osiagniete przez
bezpdrednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to nafepodpé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podi
umazliwiajacego uzyskanie wymaganych wabwskaznika zagszczenia. Maliwe do zastosowanigrodki, o
ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia deptacji Irzynierowi.

Dodatkowo mana sprawdZi nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych nagtawie
pomiaru wtérnego modutu odksztalceniazgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grébwarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych & czynndé¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére
nie spowoduyj uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodaepowierzchni robét ziemnych, wynikajych z niedotrzymania podanych powy
warunkoéw obciza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopdw polega na sprawdzengodngci z wymaganiami ok&onymi w
dokumentacji projektowej i ST. W czasie kontrolczzgdln, uwag; nalezy zwrdcié na:
a) sposoOb odspajania gruntéw nie pogargaajch wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczfw skarp,
¢) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robét iglmzakaczeniu,
d) dokltadna¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie),
e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreilonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-02.0pl0 Y.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarows jest n7 (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-02.0pkdB.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotyaze podstawy platrigi podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypddktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wyladunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
— zag:szczenie powierzchni wykopu,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectamigj,
— rozplantowanie urobku na odkiadzie,
— wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwzanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.
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D -02.03.0

1

WYKONANIE NASYPOW

1. D - 02.03.01 WYKONANIE NASYPOW

1.1. Przedm

iot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneJ \Sa wymagania dotyece wykonania i odbioru
nasypow z piaskéredniegow ramach budowy chgu pieszo- rowerowego w m. Niechorze.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targ@wy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robét ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejmaujvykonanie nasypow.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okéenia zostaly podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST D-02.00.01

pkt 2.

2.2. Grunty i materiaty do nasypéw

Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypéwipny spetnia wymagania okrdone w PN-S-
02205 :1998 [4].
Grunty i materiaty do budowy nasypow podaje tablic

Tablica 1. Przydatrié gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S203 :1998 [4].

Przeznaczeni¢ Przydatne Przydatne Tres¢
z zastrzeeniami zastrzeéenia
1. Rozdrobnione grunty skaliste- gdy pory w gruncie skalistym
migkkie beda wypetnione gruntem lub
materiatem drobnoziarnistym
2. Zwietrzeliny i rumosze - gdy xda
1. Rozdrobnione grunty g!'g;sstfi pylaste, piaski qudowane V
skaliste twarde oraz grunty gliniaste, pyly piaszczyste i pyly migjsca suche lu
kamieniste, zwietrzelinowa, ; ~pia ki préchniczne, z zabezpieczone g
rzurgv?/isrzei ! c())tsocgda(liq wyjatkiem pylastych piaskow wod  gruntowych
réwnia'ygl?niagte ' prochmczwch — pOW'erZChn'OWyCh
3. Piaski grubcirednio | | 2: Gliny piaszczyste, gliny i | - do nasypéw nie waszych ni
drobnoziarniste, naturalne|j9!inY Pylaste orazinne ow | 3 m, zabezpieczonych przed
lamane <35% zawilgoceniem
Na dolne 4. Piaski gliniaste z 6. Gliny piaszczyste zwtte, - w miejscach suchych lub
warstwy domieszly frakcji zwirowo- | gliny zwigzte i gliny pylaste przefciowo zawilgoconych
nasypow kamienistej (morenowe) o| zZwigzte oraz inne grunty o
ponizej strefy | wskazniku réznoziamis- | granicy ptynnéci wi od 35 do | "5 hasypéw nie waszych ni
przemarzania| tosci Uz15 60% 3 m: zabezpieczonych przed
5. Zuzle wielkopiecowe i | 7. Wysiewki kamienne gliniastg zawilgoceniem lub po
inne metalurgiczne ze o zawartdci frakcji itowej ulepszeniu spoiwar

o O
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starych zwalow (powsej 5
lat)

6. Lupki przywegtowe
przepalone

7. Wysiewki kamienne o
zawartdci frakcji itowej
ponizej 2%

ponad 2%

8. Zuzle wielkopiecowe i inne
metalurgiczne z nowego
studzenia (do 5 lat)

- gdy zwierciadto wody
gruntowej znajduje gina
glebokasci wigkszej od
kapilarngci biernej gruntu
podiaza

9. Hotupki przyweglowe
nieprzepalone

- 0 ograniczonej podatic na
rozpad - 4czne straty masy do
5%

10. Popioly lotne i mieszaniny
popiotowozuzlowe

- gdy wolne przestrzenie zostg
wypetnione materialem
drobnoziarnistym

- gdy zalegaj w miejscach
suchych lub sizolowane od
wody

1. Zwiry i pospotki
2. Piaski grubo $rednio-
ziarniste

1. Zwiry i pospotki gliniaste
2. Piaski pylaste i gliniaste
3. Pyly piaszczyste i pyly

4. Gliny o granicy plynnei

- pod warunkiem ulepszenia

Na gérne 3. ltotupki przyweglowe mniejszej nk 35% tych gruntéw spoiwami, takimi
warstwy na- | przepalone zawiergje 5. Mieszaniny popiotowo- jak: cement, wapno, aktywne
sypow w stre-| mniej niz 15% ziarn mniej- | zuzlowe z wegla kamiennego | popioty itp.
fie przemar- | szych od 0,075 mm 6. Wysiewki kamienne gliniastq
zania 4. Wysiewki kamienne o | o zawartdci frakcji towej >2%

uziarnieniu odpowiadaj | 7. Zuzle wielkopiecowe i inne | - drobnoziamiste i nierozpado

cym pospotkom lutiwirom | metalurgiczne we: straty masy do 1%

8. Piaski drobnoziarnis - 0 wskaniku nasnosci wne=1C

W wykopach
i miejscach - gdy s ulepszane spoiwami
zerowych do | Grunty niewysadzinowe | Grunty watpliwe i wysadzinowe| (cementem, wapnem,
gtebokasci aktywnymi popiotami itp.)
przemarzani
3. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w ST D-02.00.01 pkt 3.

3.2. Dobér spratu zageszczapcego

W tablicy 2 podano, dla #dych rodzajéw gruntéw, orientacyjne dane przy daboisprztu

zag:szczajcego. Spret do zagszczania powinien liyzatwierdzony przez fyniera.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze gjprzag:szczajgcego wg [13]

Rodzaje gruntu
Rodzaje niespoiste: piaski, spoiste: pyly gliny, ity gruboziarniste Uwagi o
urzadzen Zwiry, pospotki ' i kamieniste przydat-
zagzszczageych grubéé liczba grubaié liczba grubagi¢ liczba nosci
warstwy przegé | warstwy przegé warstwy przegé maszyn
[m] n *x* [m] n *x* [m] n *x*

Walce statyczne 0,1do0,2| 4do8| 01do0f2 4dog 02dolp,3 8dd 1)
gladkie *
Walce statyczne - - 02do0,3| 8do12| 02do0|3 8do1P 2
okotkowane *
Walce statyczne 02do05| 6dos| 02doo4 6doip - - 3)
ogumione *
Walce wibracyjne 04do0,7| 4dos| 02dooj4 3do4 03dop,6 B8dd 4)
gtadkie **
Walce wibracyjne 03do06| 3do6| 02do0f4 6dolp 0,2dol04 o 6al 5)
okotkowane **
Zageszezarki 0,3do05| 4dos8 - - 0,2do0l5 4dod 6)
wibracyjne **
Ubijaki _ 02do04 | 2do4| 01do08 3do§ 02dop4 8dd 6)
szybkouderzage
Ubijaki 0 masie od 1 do 4do 10 3do6 3do6
10 Mg zrzucane z 2,0d0 8,0 | uderzé | 1,0 do 4,0| uderzé w | 1,0 do 5,0| uderzé w
wysokaci od 5 do 10 m W punkt punkt punkt

*) Walce statyczneasmalo przydatne w gruntach kamienistych.

**) Wibracyjnie nalezy zag;szcza warstwy grubéci = 15 cm, ciésze warstwy nalg zag;szcza statycznie.

***) Warto $ci orientacyjne, wiciwe naley ustalt na odcinku déwiadczalnym.
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Uwagi: 1) Do zagszczania gornych warstw podk Zalecane do codziennego wygtadzania (przywat@yan
gruntéw spoistych w miejscu pobrania i w nasypie.

2) Nie nadg sie do gruntéw nawodnionych.

3) Malo przydatne w gruntach spoistych.

4) Do gruntéw spoistych przydatngwalcesrednie i cézkie, do gruntéw kamienistych - walce bardzezkie.

5) Zalecane do piaskéw pylastych i gliniastych,gidek gliniastych i glin piaszczystych.

6) Zalecane do zasypekskich przekopow

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w ST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogo6lne zasady wykonania robét podano w ST D-0Q10pkt 5.
5.2. Ukop i dokop
5.2.1.Miejsce ukopu lub dokopu

Miejsce ukopu lub dokopu powinno bwskazane w dokumentacji projektowej, w innych dokmntach
kontraktowych lub przez hyniera. Jeeli miejsce to zostalo wybrane przez Wykonawmusi by ono
zaakceptowane przezzyniera.

Miejsce ukopu lub dokopu powinno byak dobranezeby zapewrdi przewdz lub przemieszczanie
gruntu na jak najkrotszych odlegach. O ile to maiwe, transport gruntu powinien odbywaie w poziomie
lub zgodnie ze spadkiem terenu. Ukopy maget ksztatt poszerzonych rowow przylegtych do korpudkopy
powinny by wykonywane réwnolegle do osi drogi, po jednej &tu jej stronach.

5.2.2.Zasady prowadzenia robo6t w ukopie i dokopie

Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopuzmaozpoczé sig dopiero po pobraniu prébek i zbadaniu
przydatndci zalegajcego gruntu do budowy nasypdéw oraz po wydaniu zgoeaypémie przez layniera.
Glebokas¢ na jak nalezy ocené przydatné¢ gruntu powinna by dostosowana do zakresu prac.

Grunty nieprzydatne do budowy nasypéw nie powibpy odspajane, chyhse wymaga tego dagi do
gruntu przeznaczonego do przewiezienia z dokopasym Odspojone przez Wykonawgrunty nieprzydatne
powinny by wbudowane z powrotem w miejscu ich pozyskaniadngoze wskazaniami Zgniera. Roboty te
beda wtaczone do obmiaru rob6t i optacone przez Zamawégjo tylko wéwczas, gdy odspojenie gruntéw
nieprzydatnych byto konieczne i zostalo potwierdzprzez layniera.

Dno ukopu naley wykona& ze spadkiem od 2 do 3% w kierunku aivego sptywu wody. O ile to
konieczne, ukop (dokop) naleodwodné przez wykonanie rowu odptywowego.

Jezeli ukop jest zlokalizowany na zboczu, nieza@n naruszastatecznéci zbocza.

Dno i skarpy ukopu po zakozeniu jego eksploatacji powinny dytak uksztalttowane, aby
harmonizowaly z otaczajym terenem. Na dnie i skarpach ukopu malprzeprowadzi rekultywacg wedtug
odrebnej dokumentacji projektowe;.

5.3. Wykonanie nasypéw
5.3.1.Przygotowanie podi@ w obebie podstawy nasypu

Przed przyspieniem do budowy nasypu naje w obrbie jego podstawy zakozy¢ roboty
przygotowawcze, okiédone w ST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.

5.3.1.1.Wycigcie stopni w zboczu

Jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku do nasiypu jest wksze nk 1:5 naley, dla
zabezpieczenia przed zsuwanieng siasypu, wykon& w zboczu stopnie o spadku goérnej powierzchni,
wynoszicym okoto 4%z 1% i szerokéci od 1,0 do 2,5 m.

5.3.1.2.Zaggszczenie gruntu i foos¢ w podiazu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowavskaznik zag;szczenia gruntéw rodzimych, zaleg@jch w strefie
podiaza nasypu, do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu. z8 wartas¢ wskanika zagszczenia jest
mniejsza nt okreslona w tablicy 3, Wykonawca powinien dggi¢ podiaze tak, aby powisze wymaganie
zostato spetnione.
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Jezreli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 3 nie mag by¢ osiagniete przez
bezpdrednie zagszczanie podima, to naley podjé srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umaliwiajace
uzyskanie wymaganych waktm wskanika zagszczenia.

Tablica 3. Minimalne warkei wskanika zagszczenia dla podia nasypow do gbokasci 0,5 m od
powierzchni terenu

Nasypy Minimalna wartdé¢ | dla:
0 wysokdci, innych drog
M kategoria ruchu
KR1-KR2
do 2 0,95
ponad 2 0,95

Dodatkowo mana sprawdz nasnos¢ warstwy gruntu podia nasypu na podstawie pomiaru wtérnego
modutu odksztatcenia,zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 3.

5.3.1.3.Spulchnienie gruntéw w podia nasypéw

Jezeli nasyp ma by budowany na powierzchni skaly lub na innej gtapligewierzchni, to przed
przystpieniem do budowy nasypu powinna on& bgzdrobniona lub spulchniona nalgbkas¢ co najmniej 15
cm, w celu poprawy jej powkania z podstagnasypu.

5.3.2.Wybor gruntéw i materiatéw do wykonania nasypow

Wybor gruntéw i materiatow do wykonania nasypowvpoen by dokonany z uwzgbnieniem zasad
podanych w pkcie 2.

5.3.3.Zasady wykonania nasypow
5.3.3.1.0g0Ine zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznggofilu podtwnego, ktére
okreslono w dokumentacji projektowej, z uwzghieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawcpasez
Inzyniera.

W celu zapewnienia statecZgd nasypu i jego réwnomiernego osiadania nalerzestrzega
nastpujacych zasad:

a) Nasypy naley wykonywa metod warstwowa, z gruntdw przydatnych do budowy nasypéw. Nasypy
powinny by wznoszone rownomiernie na catej szekako

b) Gruba¢ warstwy w stanie knym powinna by odpowiednio dobrana w zaleosci od rodzaju gruntu i
sprztu wywanego do zagzczania. Przygpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypuzenoasipi¢
dopiero po stwierdzeniu przezzymiera prawidlowego wykonania warstwy poprzedniej.

¢) Grunty o ré@nych wigciwosciach naley wbudowywa w oddzielnych warstwach, o jednakowej grétioma
calej szerokéci nasypu. Grunty spoiste nalewbudowywd& w dolne, a grunty niespoiste w gérne warstwy
nasypu.

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego rglevbudowywd poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego
(o wspdiczynniku K,<10° m/s) ze spadkiem gérnej powierzchni okolo 4%1%. Kiedy nasyp jest
budowany w terenie ptaskim spadek powinie blustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczuekpad
powinien by jednostronny, zgodny z jego pochyleniem. Uksztedtoie powierzchni warstwy powinno
uniemaliwia¢ lokalne gromadzenieeivody.

e) Jezeli w okresie zimowym nagpuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gérna powiemz jest wykonana z
gruntu spoistego, to jej spadki porzeczne powinyy lksztattowane ku osi nasypu, a woda odprowadzona
poza nasyp z zastosowanidgmieku. Takie uksztattowanie goérnej powierzchni guuspoistego zapobiega
powstaniu potencjalnych powierzchnisfibgu w gruncie tworacym nasyp.

f) Goérma warstwe nasypu, o grukiei co najmniej 0,5 m naky wykon& z gruntdw niewysadzinowych, o
wskazniku wodoprzepuszczaléa Ko = 6 x10 ™ m/s i wskaniku réznoziarnistéci U > 5. Jeeli
Wykonawca nie dysponuje gruntem o takich deievosciach, Irzynier maze wyrazé zgod; na ulepszenie
gornej warstwy nasypu poprzez stabilizacgmentem, wapnem lub popiotami lotnymi. W takimypadku
jest konieczne sprawdzenie warunkumagci i mrozoodpornéci konstrukcji nawierzchni i wprowadzenie
korekty, polegajcej na rozbudowaniu podbudowy pomocnicze;j.
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g) Na terenach o wysokim stanie wéd gruntowych orazemanach zalewowych dolne warstwy nasypu, o
grubgci co najmniej 0,5 m powe] najwyszego poziomu wody, nalg wykon& z gruntu
przepuszczalnego.

h) Przy wykonywaniu nasypow z popiotéw lotnych, warstpod popiotami, grubi 0,3 do 0,5 m, nais
wykona z gruntu lub materiatdéw o daj przepuszczaldoi. Gornej powierzchni warstwy popiotu naje
nad& spadki poprzeczne 4%1% wedtug poz. d).

i) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinied bgzzwtocznie wbudowany w nasypzynier maze
dopuci¢ czasowe skiadowanie gruntu, pod warunkiem jego ezgibczenia przed nadmiernym
zawilgoceniem.

5.3.3.4.Wykonanie nasypOw nad przepustami

Nasypy w obgbie przepustéow naly wykonywa jednoczénie z obu stron przepustu z jednakowych,
dobrze zagszczonych poziomych warstw gruntu. Dopuszczangikonanie przepustéw z innych poprzecznych
elementow odwodnienia w przekopach (wcinkach) wyhtgreh w poprzek uformowanego nasypu. W tym
przypadku podczas wykonania nasypu webly przekopu naly  uwzgkdnic wymagania okrdone w
pkcie 5.3.3.6.

5.3.3.5.Wykonywanie nasypéw na zboczach

Przy budowie nasypu na zboczu o pocksitood 1:5 do 1:2 naky zabezpieczy nasyp przed
zsuwaniem si przez:
a) wyciecie w zboczu stopni wg pktu 5.3.1.1,
b) wykonanie rowu stokowego powsj nasypu.

Przy pochytéciach zbocza wkszych nk 1:2 wskazane jest zabezpieczenie statetzmasypu przez
podparcie go murem oporowym.

5.3.3.6.Poszerzenie nasypu

Przy poszerzeniu istnigjego nasypu natg wykonywa w jego skarpie stopnie o szerdkbdo 1,0 m.
Spadek gornej powierzchni stopni powinien wydaio+1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy.

Wycigccie stopni obowdzuje zawsze przy wykonywaniu styku dwoch przylebtyezsci nasypu,
wykonanych z gruntéw o pych wiagciwosciach lub w rénym czasie.

5.3.3.8.Wykonywanie nasypéw w okresie deszczow

Wykonywanie nasypow nalg przerwa, jezeli wilgotnas¢ gruntu przekracza wad dopuszczalg to
znaczy jest wiksza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz 10% jej wartdci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nitnvarktada nas¢pnej warstwy gruntu.

Osuszenie mma przeprowadzi w spos6b mechaniczny lub chemiczny, poprzez wyraids z
wapnem palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernymlgae@niem, poszczegolne jego warstwy oraz
korona nasypu po zakozeniu rob6t ziemnych powinny &ydwne i mi€ spadki potrzebne do prawidtowego
odwodnienia, wedtug pktu 5.3.3.1, poz. d).

W okresie deszczowym nie nayepozostawia nie zagszczonej warstwy do dnia naghego. Jeeli
warstwa gruntu niezagzczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca rsé\estanie osuszyjej i zag:sci¢
w czasie zaakceptowanym przezyniera, to mae on nakazaWykonawcy usuricie wadliwej warstwy.

5.3.4.Zageszczenie gruntu
5.3.4.1.0g6Ine zasady zagzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raaniu, powinna b§ zag:szczona z zastosowaniem
sprztu odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu orazepygacych warunkéw.
Roziazone warstwy gruntu natg zag;szcza od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

5.3.4.2.Grubg¢ warstwy

Gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz lioglprzefé maszyny zagszczagcej zaleca siokresli¢
doswiadczalnie dla kadego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasagodanymi w pkcie 5.3.4.5.

Orientacyjne warti, dotycace grubéci warstw ré@nych gruntéw oraz liczby przejazdéwzrych
maszyn do zagszczania podano w pkcie 3.

5.3.4.3.Wilgotnos¢ gruntu

Wilgotnas¢ gruntu w czasie zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej, z tolerangj
a) w gruntach niespoistych 2 %
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b) w gruntach mato §rednio spoistych +0 %2 %
c) w mieszaninach popiotowauzlowych +2%, -4 %
Sprawdzenie wilgotrigi gruntu naley przeprowadza laboratoryjnie, z cgtotliwoscia okreslong w
pktach 6.3.2 6.3.3.

5.3.4.4Wymagania dotycce zagszczania

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatéw, szgzenie warstwy natg okresla¢ za pomog
oznaczenia wskaika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego roddksztalcenia.

Kontrole zagszczenia na podstawie porOdwnania pierwotnego i nego modutu odksztalcenia,
okreslonych zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4], natg stosowa tylko dla gruntéw gruboziarnistych, dla
ktérych nie jest madiwe okreslenie wskanika zagszczeniad wedtug BN-77/8931-12 [9].

Wskanik zag:szczenia gruntdw w nasypach, ctoay wedlug normy BN-77/8931-12 [9], powinien
na calej szerok@i korpusu spetniawymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne wartwi wskanika zagszczenia gruntu w nasypach

Minimalna wartd¢ I, dla:

Strefa innych drog
nasypu kategoria ruchu
KR1-KR2
Goérna warstwa o gruléoi 20 cm 1,00

Nizej lezace warstwy nasypu dogpokasci
od powierzchni robét ziemnych:

- 0,2 do 2,0 m (autostrady) -

- 0,2 do 1,2 m (inne drogi) 0,97

Warstwy nasypu na ghokasci od powierz-
chni rob6t ziemnych pongj:

- 2,0 m (autostrady) -

- 1,2 m (inne drogi) 0,95

Jako zasfpcze kryterium oceny wymaganego gsgrzenia gruntow dla ktorych trudne jest pomiereni
wskaznika zagszczenia, przyjmuje siwartas¢ wskanika odksztatcenia, lokreslonego zgodnie z norgnPN-S-
02205:1998 [4].

Wskaznik odksztatcenia nie powinien byigkszy ni:
a) dlazwirow, pospotek i piaskow
b) 2,2 przy wymaganej warfoi 1;=1,0,
c) 2,5 przy wymaganej waroi 1s<1,0,
d) dla gruntdw drobnoziarnistych o réwnomiernym uzianiu (pytéw, glin pylastych, glin zwitych,

itbw — 2,0,

e) dla gruntéw rénoziarnistych Zwiréw gliniastych, pospétek gliniastych, pytow pzagystych, piaskéw

gliniastych, glin piaszczystych, glin piaszczystystieztych) — 3,0,

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcga, to Wykonawca
powinien spulchrd warstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtérnie zagcic. Jezeli
powtdrne zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego imgka zagszczenia, Wykonawca powinien
usury¢ warstwe i wbudowa& nowy materiat, o ile liaynier nie zezwoli na ponowienie préby prawidtowego
zag:szczenia warstwy.

5.3.4.5.Prébne zagszczenie

Odcinek déwiadczalny dla prébnego zeggczenia gruntu o minimalnej powierzchni 30€) powinien
by¢ wykonane na terenie oczyszczonym z gleby, na kiduigtada si grunt czterema pasmami o szeralwmd
3,5do 4,5 m kade. Poszczegblne warstwy uktadanego gruntu powmisy w kazdym pasie ina grubc¢ z
tym, ze wszystkie muszmiesci¢ si¢ w granicach wigciwych dla danego spgiu zagszczajcego. Wilgotnéé
gruntu powinna by rowna optymalnej z tolerancpodanm w pkcie 5.3.4.3. Grunt ukmny na poletku wedtug
podanej wyej zasady powinien ldynastpnie zagszczony, a po Kalej serii przej¢ maszyny natey okresli¢
wskazniki zageszczenia, dopuszcaaj stosowanie innych, szybkich metod pomiaru (somm#opowa,
ugieciomierz udarowy po ich skalibrowaniu w warunkaetehowych).
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Oznaczenie wskaika zagszczenia naley wykona& co najmniej w 4 punktach, z ktérych co najmniej
2 powinny umaliwi ¢ ustalenie wskanika zagszczenia w dolnej ezci warstwy. Na podstawie poréwnania
uzyskanych wynikéw zagzczenia z wymaganiami podanymi w pkcie 5.3.4.4odaje s¢ wyboru sprztu i
ustala s potrzebn liczbe przegé oraz grubé¢ warstwy rozktadanego gruntu.

5.4. Odktady
5.4.1.Warunki ogélne wykonania odktadow

Roboty omowione w tym punkcie dotycpostpowania z gruntami lub innymi materiatami, ktére
zostaly pozyskane w czasie wykonywania wykopéwidmeknie lgda wykorzystane do budowy nasypéw oraz
innych prac zwizanych z trasdrogows.

Grunty lub inne materiaty powinny byrzewiezione na odkfad,zeli:

a) stanowi nadmiar objtosci w stosunku do obfosci gruntéw przewidzianych do wbudowania,

b) sa nieprzydatne do budowy nasypéw oraz wykorzystamimmnych pracach, zwkanych z budow trasy
drogowej,

c) ze wzgkdu na harmonogram robét nie jest ekonomicznie wlrasae oczekiwanie na wbudowanie
materialéw pozyskiwanych z wykopu.

Wykonawca mee przypé, ze zachodzi jeden z podanych gy przypadkéw tylko wéwczas, gdy
zostalo to jednoznacznie oklene w dokumentacji projektowej, harmonogramie tdbb przez layniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu

Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu polega natrkfowaniu zgodnéci z wymaganiami
okreslonymi w pkcie 5.2 niniejszej specyfikacji oraz vekilimentacji projektowej i SST. W czasie kontroli
nalezy zwrdci szczeg6la uwag: na sprawdzenie:

a) zgodndci rodzaju gruntu z okéonym w dokumentaciji projektowej i SST,
b) zachowania ksztattu zboczy, zapewniggo ich stateczio,

¢) odwodnienia,

d) zagospodarowania (rekultywaciji) terenu po zedzeniu eksploatacji ukopu.

6.3. Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow
6.3.1.Rodzaje badai pomiaréw

Sprawdzenie jakmi wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgdédn@ wymaganiami
okreslonymi w pktach 2,3 oraz 5.3 niniejszej specyfikasj dokumentacji projektowej i SST.
SzczegOla uwag; nalery zwrock na:
a) badania przydatrici gruntow do budowy nasypow,
b) badania prawidtow&ei wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,
c) badania zagszczenia nasypu,
d) pomiary ksztattu nasypu.
e) odwodnienie nasypu

6.3.2.Badania przydatrigi gruntéw do budowy nasypow

Badania przydatrgi gruntdw do budowy nasypu powinny dyprzeprowadzone na prébkach
pobranych z kadej partii przeznaczonej do wbudowania w korpusnrig, pochodzcej z nowegozrédia,
jednak nie rzadziej nijeden raz na 3000 kazdym badaniu naley okresli¢ nastpujace wigciwosci:

— sktad granulometryczny, wg PN-B-04481 :1988 [1],

- zawartgé¢ czsci organicznych, wg PN-B-04481:1988 [1],

- wilgotnoé¢ naturaln, wg PN-B-04481:1988 [1],

— wilgotnos¢ optymalra i maksymall gestas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481:1988 [1],
— granie ptynnaici, wg PN-B-04481:1988 [1],

— kapilarng¢ bierm, wg PN-B-04493:1960 [3],

— wskaznik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [7].

6.3.3.Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegdlnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu polegajsprawdzeniu:
a) prawidtowaici rozmieszczenia gruntdw oadych wiaciwosciach w nasypie,
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b) odwodnienia kadej warstwy,

c) grubaci kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania nale przeprowad# nie rzadziej ni
jeden raz na 500 warstwy,

d) nadania spadkéw warstwom z gruntéw spoistych wepkig 5.3.3.1 poz. d),

e) przestrzegania ograniazeokreilonych w pktach 5.3.3.8 i 5.3.3.9, dotgcych wbudowania gruntéw w
okresie deszczow i mrozéw.

6.3.4.Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogéonasypu

Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogdonasypu polega na skontrolowaniu zgagnevartcci
wskaznika zagszczenia d lub stosunku modutéw odksztatcenia z wéetami okrélonymi w pktach 5.3.1.2 i
5.3.4.4. Do biggcej kontroli zagszczenia dopuszczasiparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaika zagszczenia d powinno by przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12
[9], oznaczenie modutdéw odksztalcenia wedtug noRiyS-02205:1998 [4].

Zagszczenie kadej warstwy naley kontrolowa nie rzadziej ni:

- jeden raz w trzech punktach na 100bwarstwy, w przypadku okétenia wartdci I,
- jeden raz w trzech punktach na 2000 warstwy w przypadku okgkenia pierwotnego i wtérnego
modutu odksztatcenia.

Wyniki kontroli zagszczenia robét Wykonawca powinien wpisywido dokumentéw laboratoryjnych.
Prawidtowa¢ zag;szczenia konkretnej warstwy nasypu lub padipod nasypem powinna dpotwierdzona
przez Irkyniera wpisem w dzienniku budowy.

6.3.5.Pomiary ksztaltu nasypu

Pomiary ksztaltu nasypu obejmigontrok:

- prawidtowaici wykonania skarp,
— szerokdci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidlowoi wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgddna wymaganiami
dotyczicymi pochylé i doktadndci wykonania skarp, okéionymi w dokumentacji projektowej, SST oraz w
pkcie 5.3.5 niniejszej specyfikaciji.

Sprawdzenie szerokai korony korpusu polega na poréwnaniu szegok&orony korpusu na poziomie
wykonywanej warstwy nasypu z szerékia wynikajaca z wymiaréw geometrycznych korpusu, citomych w
dokumentacji projektowe;.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-02.0pl0% .
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest n? (metr szécienny).

Obijetos¢ ukopu i dokopu &dzie ustalona w metrach sz@nnych jako rénica ogdlnej oltosci
nasypow i ogélinej okfosci wykopdw, pomniejszonej o ofips¢ gruntdw nieprzydatnych do budowy nasypéw,
z uwzgkdnieniem spulchnienia gruntu, tj. procentowego wstkis obgtosci gruntu w stanie rodzimym do
objetosci w nasypie.

Objetos¢ nasypow hdzie ustalona w metrach szennych na podstawie obliazez przekrojow
poprzecznych, w oparciu 0 poziom gruntu rodzimegb poziom gruntu po uswmiu warstw gruntéw
nieprzydatnych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru podano w ST D-02.00.01 pkt 8
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy piatrigi podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmasyp6w obejmuije:
— prace pomiarowe,
- oznakowanie robdt,
— pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspig i zatadunek n&odki transportowe,
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transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsceigdwania,

wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,

zag:szczenie gruntu,

profilowanie powierzchni nasypu, rowow i skarp,

wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,

rekultywacg dokopu i terenu przylegtego do drogi,

odwodnienie terenu robot,

wykonanie drog dojazdowych na czas budowy, acpagt ich rozebranie,
przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
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D -03.03.01

SACZKI PODLU ZNE

1. D-03.03.01 §CZKI PODLU ZNE

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej sfiacii technicznej (SST)aswymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwizanych z wykonaniemaszkow podtinych w ramactbudowy ciagu pieszo- rowerowego w
m. Niechorze

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokunpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realigac
rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej sfigacji dotyczy zasad prowadzenia robét zwanych z
wykonywaniem sczkow podiinych, ktére w drogownictwie stosujezdlo: przegcia wod z przepuszczalnej
warstwy odsczapcej nawierzchni, obsenia poziomu wéd gruntowych, niedopuszczenia doodavenia
korpusu drogi (gtownie w wykopach), osuszenia peozgkni palizgu osuwisk, drenai skarpowego itp.
Zaleznie od przeznaczeniaczkow podiinych wykonuje si je w korpusie drogowym lub na zestre korpusu
drogowego.

8czek podhany wykonuje st w postaci drenu z rurkami obsypanymi kruszywempk&ypadkach
okreslonych w dokumentaciji projektowej kruszywo #eoby¢ czgéciowo zasipione geowtoknin.

W niniejszej SST szczeg6towo omdwimajczsciej stosowane w drogownictwieczki podhzne z
rurkami ceramicznymi lub rurkami z tworzywa sztuega, zasypane kruszywem.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Sczek podiany - siczek shiacy do odprowadzenia wody z podéogruntowego (gzek geboki) lub do
odwodnienia warstw nawierzchni drogowej, usytuowaiwnolegle do osi korony drogi.

1.4.2.Dren - gczek podhany z rurkami na dnie, utatwiggymi przeptyw wody w kierunku wylotu drenu.

1.4.3.Geowtoknina (lub wtdknina) - materiat wytworzonyykle metod zgrzeblania i iglowania z niegjtych,
wysokospolimeryzowanych witdkien syntetycznych, vmtytworzyw termoplastycznych: polietylenowych,
polipropylenowych (m.in. stylon) i poliestrowych (m elana), charakteryzigy sk m.in. duza wytrzymaidccia
oraz wodoprzepuszczaliwa.

1.4.4. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycece robot

0Ogdlne wymagania dotyce robé6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogdlne wymagania dotyce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw stosowanych waszkach podtuznych
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniacgkéw podhtinych g
— rurki drenarskie zéciankami otworami (z tworzywa sztucznego,
— material filtracyjny gwir, piasek),
— geowtdknina,
— materiaty do zabezpieczenia stykow rurek,
— materialy do wykonania wylotu drenu wraz z izofacj
2.4. Rurki drenarskie z tworzywa sztucznego

Rurki drenarskie z tworzywa sztuego powinny odpowiadavymaganiom PN-C-89221 [29], tj. by
rurkami spiralnie karbowanymi, perforowanymi, wygukowanymi z polichlorku winylu i odpowiednich
dodatkéw metogl wyttaczania.

Rurki drenarskie powinny ripowierzchng bez gcherzy, powinny b§ obckte prostopadle do osi,
w sposéb umiiwiaj acy doktadne ichdczenie.

Szczeliny wlotowe (szparki potie) powinny znajdowasic migdzy karbami rurki, powinny ky
wolne od grudek i resztek materiatu i powinny¢hipk wykonane, aby przeptyw@ia przez nie woda nie
napotykata oporéw. Szczeliny powinnydagwnomiernie rozmieszczone na dhigia obwodzie rurki.

Wymagania dla rurek drenarskiz polichlorku winylu podano w tabli2y

Rurki drenarskie naleprzechowywa na utwardzonym placu, w nienastonecznionych méejsc
Zwoje rurek drenarskich nalg uktad& ptasko w stosy do wysoka 4 zwojow w temp. do 2§, a powyej
25°C do wysokéci 2 zwojow. Rurki drenarskie zwykte (typu Z, barwgturalnego PVC) natg chront przed
dziataniem sit mechanicznych w temperaturze pgni’C, natomiast rurki o zwkszonej odporni na
obnizon temperatug (typu O, barwy czarnej) natg chroni w temperaturze porgj -10C.

Tablica2. Wymagania dla rurek drenarskich &ardnych z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

Srednica zewgtrzna nominalna, mm

Lp. Wiasciwosci i cechy
50 65 80 100 125
1 | Srednica zewetrzna, mm 50,5 | 65,5 | 80,5 | 100,5 126,5
Dopuszczalna odchytka $rednicy 15 15 15 15 20

zewretrznej, mm

3 | Srednica wewstrzna, mm 439 | 580 715 | 91,0 115,0

4 | Dopuszczalna odchytkasrednicy

. +2 +2 +2 +2 +2,5
Wewrgtrznej, mm

5 | Dlugosé rurki, m 200 150 100 75 50
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6 | Szerokaé¢ szczelin wlotowych, mm| od 0,6 do 1,0 lubod 1,1 do 1,50d 1,7 do 2

Ogolna  powierzchnia  szczelin
wlotowych na diug. 1 m, cth co
najmniej

- dla szerokéci od 0,6 do 1,0 mm
- dla szerokeéci od 1,1 do 1,5 mm 12 12 12 13 -

- dla szerokeéci od 1,7 do 2,0 mm 16 32 32 33 -

- - - - 46
8 L|cz_ba szczelin wzszych na 1 m 20 20 20 20 20
rurki, %
9 | Odporng¢ na uderzenie, wg PN-C- : : - L
89221 [29] dopuszcza giuszkodzenie najwgj 1 probki
10 | Odpornd¢ na zginanie, wg PN-Q- probka nie powinna zatamywaie
89221 [29]

i wykazywa peknieé¢

11 | Wytrzymala¢ na zerwanie, wg PN-

C-89221 [29] prébka nie powinna ulec zerwaniu

12 | Zmiana wymiaréwsrednicy, wg PN

C-89221 [29], %, nie wicej niz 121 12 12 | 12 12

Ziczki, shwace do padczenia rurek drenarskich karbowanych (przez icltecgie) powinny by
wykonane z polietylenu wysokdgeieniowego. Wymagania dla azizki o $rednicy zewntrznej nominalnej
50mm powinny odpowiadaBN-84/6366-10 [32].

Ziczki naley przechowywa w workach, pudtach kartonowych i innych pojemnikadrzy
skladowaniu na odkrytych placach nalehront przed oddziatywaniem promieni stonecznych. W mggach
zamkngtych temperatura otoczenia nie tagprzekracza40°C, a odlegté¢ sktadowania powinna lbywieksza
niz 1 m od czynnych uadlzer grzejnych. W przypadku sktadowania w workach zalsg uktad& je w
warstwach nie przekraczajych wysokéci 5 workow.

2
2.6. Material filtracyjny i podsypka w saczku podtuznym

Jako materialy filtracyjne najestosowa:

— zwir naturalny, sortowany o wymiarach ziarenek&izych ni otwory w rurocigu drenarskim, ktorymi
maogtby s¢ do nich dosta Do otwordw tych naley szczeliny stykowe mdzy rurkami oraz dziurki i szparki
podtwzne w rurkach dziurkowanych,

— piasek gruby o wielkéi ziaren do 2 mm, w ktérym zawaftoziaren osrednicy wekszej nz 0,5 mm
wynosi wigcej niz 50 %, wg PN-86/B-02480 [20],

- piaseksredni o wielkdci ziaren do 2 mm, w ktorym zawaftoziaren osrednicy wekszej nz 0,5 mm
wynosi nie wecej niz 50 %, lecz zawarté ziaren osrednicy wekszej nz 0,25 mm wynosi wicej niz 50 %,
wg PN-86/B-02480 [20].
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Wskanik wodoprzepuszczaldoi piaskéw powinien wynoéi co najmniej 8 m/doh) przy
oznaczaniu wg PN-55/B-04492 [15].

Zwiry i piaski nie powinny mié zawartdci zwiazkéw siarki w przeliczeniu na SQviekszej niz 0,2
% masy, przy oznaczaniu ich wg PN-EN 1744-1 [7].

Podsypkpod rurki drenarskie natg wykona z piasku odpowiadagego wymaganiom PN-EN
13043 [12].

2.7. Geowibéknina

Geowtdknina powinna dymateriatem odpornym na dziatanie wilgoéipdowiska agresywnego
chemicznie i biologicznie oraz temperatury, bezleag, dziur i przerw cigtosci z doby szczepnécia z gruntem
drogowym, o charakterystyce zgodnej z dokumeatajektova, aprobatami technicznymi i SST.

2.8. Materiaty do wykonania betonowego lulielbetowego wylotu drenu

Deskowanie powinno zapetvsztywnd¢ i niezmienndé uktadu oraz bezpiec#istwo konstrukciji.
Deskowanie powinno Iy skonstruowane w sposéb u#iwiajacy fatwy jego monta i demonta. Przed
wypetnieniem magbetonow, deskowanie powinno Bysprawdzone, aby wykluczato wyciek zaprawy z masy
betonowej, meliwos¢ znieksztatce lub odchylé w betonowej konstrukciji.

Klasa betonu powinnadtggodna z dokumentagcprojektowa lecz nie nisza nk klasa C25/30. Beton
powinien odpowiadawymaganiom podanym w tablicy 3 wg PN-EN 206-1 [2].

Tablica 3. Wymagania dla betonu klasy C25/30

Lp. Wiasciwosci Wartasci
1 | Wytrzymalai¢ gwarantowana betonu deiskanie, MPa 30
2 | Nasikkliwos¢ betonu, % 5
3 | Odporng¢ betonu na dziatanie mrozu, stapi@rozoodporngci F 50

Sktadnikami betona: £ement, kruszywo, woda i domieszki.

Cement stosowany do betonu powirbigh cementem portlandzkim klasy 42,5 odpowiadgin
wymaganiom PN-EN 197-1 [1].

Kruszywo do betonu (piasek, grysyvmno odpowiadawymaganiom PN-EN 12620 [11].

Woda powinna byodmiany 1", zgodnie z wymaganiami PN-EN 1008 [6].

Domieszki chemiczne do betonu powindpowiadd PN-EN 934-2 [5].

Rity zbrojenia wzelbetowym wylocie drenu powinny odpowigdaN-63/B-06251 [17].
2.9. Wylot drenu z prefabrykatu betonowego lukzelbetowego

Powierzchnie prefabrykatow powirng bez rys, pknig¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy dla
powierzchni zasypywanych i fakturze zatartej dlavigozchni widocznych. Krawedzie elementéw powinny ldy
réwne i proste.

Dopuszczalne wady lub uszkodzem@gpopwinny przekracza
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a) dla elementéw betonowych - szczerby i uszkodzeheba max 2, diug@é max 40 mm, gbokas¢ max
10 mm,

b) dla elementowzelbetowych - widstos¢ lub wypukias¢ powierzchni lub krawdzi: max 4 mm, szczerby i
uszkodzenia kragdzi i narazy: liczba max 4, diug@& max 30 mm.

2.10. Materialy do wykonania kamiennego wylotu dren

Kamig przeznaczony do wykonania wylotu drenu powiniepawiad& normom PN-84/B-01080
[19], PN-60/B-11104 [16] i PN-B-11210 [23].

Kamig tamany do budowy murka wylotu drenu powinien od@ms& wymaganiom podanym w
tablicy 4, a brukowiec do obrukowania skarpy - Wity 5.

2.11. Materiat izolacyjny wylotu drenu

Jdi dokumentacja projektowa lub SST nie podaje ieficio do izolacjiscian wylotu drenu mmna
stosowé nastpujace materiaty, po akceptacjidyniera:

- lepik asfaltowy stosowany na zimno wg PN-B-2462)[2
- lepik asfaltowy z wypetniaczami stosowany naagorwg PN-B-24625 [27].

Tablica 4. Wymaganiazaytkowe dla kamienia tamanego

Lp. Wiasciwosci Wartasci Badania wg

Grupa | (20+250)mm

1 Grupa Il (250+500)mm
Grupa Il (20+500)mm
Wymiary zasadnicze bryt, cm -
Grupa IV (500+800)mm
Grupa V (250+800)mm

Grupa VI (20+800)mm

2 | Wytrzymatas¢ nasciskanie w stani
powietrzno-suchym, MPa, ¢o
najmniej:

1%

a) skaly magmowe i przeotiane

b) skaty osadowe 50 PN-EN 1926 [8]
20 PN-EN 1926 [8]
3 Mr_ozo_oqlpornéc’ w cyklach, cg 21 PN-EN 12371 [10]
najmniej
4 (S:;:Tieralnoic’ na tarczy Boehmegp, 0d 0,7 do 1 PN-EN 14157 [14]
5 | Gestai¢ pozorna, glcrh
a) skaly magmowe i przeotiane od 2,5do 2,75 PN-EN 1936 [9]
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b) skaly osadowe od1,7do 2,6 PN-EN 1936 [9]

6 |[Nasikliwos¢ woda, %, nie wecej
niz:

a) skaly magmowe i przeotiane

2,5 PN-EN 13755 [13]
b) skatly osadowe

12,0 PN-EN 13755 [13]

7 |Zanieczyszczenia glin  item,
zwiagzkami organicznymi itp.

wolne od zanieczyszcid -

Tablica 5. Wymagania dla brukowca do brukowaniaska

Lp. Wiasciwosci Wartcici Badania wg
1 |Wytrzymalg¢ na Sciskanie w stanig 100 PN-EN 1926 [8]
powietrzno-suchym, MPa, nie mniegni
2 |Scieralng¢ na tarczy Boehmego, cm, frjie 0,5 PN-EN 14157 [14]
wigcej niz
3 |Wytrzymaitaé¢ na uderzenie (zwktosé), 7 PN-67/B-04115 [18]
liczba uderzg, nie mniej nk
4 | Nasikliwos¢ woda, %, nie wicej niz 2,0 PN-EN 13755 [13]
5 | Odporng¢ na dziatanie mrozu catkowita |PN-EN 12371 [10]
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogodlne wymagania dotyce sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
3.2. Sprat do wykonania ficzka podtuznego

gczek poditany maze by wykonywany ecznie lub mechanicznie, chogiawykle, ze wzgidu na
niewielki zakres rob6t wgbnych odwodnieniowych, prace ekonomicznigjiie wykona recznie.

W przypadku mechanizacji wykonanieenéw podtanych Wykonawca powinien wykagasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

a) koparek do kopania rowkow drenarskich,

b) koparko-uktadarek do wykonywania rowkéw i uktadaniaek ceramicznych lub z tworzyw sztucznych, z
ewentualn zautomatyzowamnzasypla materiatem filtracyjnym,

c) uktadarek rurek drenarskich, o czydaach jak dla koparko-uktadarek, lecz bez kopaoiakdw,

d) wiertnic specjalnych do wykonywania otworow poziarhytub pochytych pod nasypami w celu idoia w
nich rurek drenarskich,

€) innego sprgtu - do transportu, rob6t ziemnych i drenarskich.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
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4.2. Transport przy wykonywaniu siczka podiuznego
Ceramiczne rurki drenarskiezma przewoz dowolnymsrodkiem transportu na paletach lub luzem.
Zaladunek i wytadunek rurek powmiEdbywa Sig:

— za pomog urzadzer wyposaonych w osprgt kleszczowy, widtowy lub chwytakowy, w przypadku
przewaenia na paletach,

— recznie przy uyciu przyraddéw pomocniczych, w przypadku przexemia luzem.
Przy przewozie rurek luzem nale

- uklad& je rownolegle do bocznycKcian srodka przewozowego na jednakowej wys@kona catej
powierzchni,

- wszystkiesciany bocznesrodka przewozowego oraz poszczegollnglyzwyrobow zabezpiectzywarstva
materiatu wyciétkowego (np. stomy, siana, wetny drzewnej, matéw syntetycznych).

Rurki z tworzyw sztucznych, zabergione przed przesuwaniem i wzajemnym uszkodzemexma
przewozé dowolnymisrodkami transportu. Podczas zatadunku i wytadunkak nie naley rzuca. Szczeg6la
ostraznoé¢ nalezy zachowa w temperaturze0C i nizsze;j.

Ziczki w workach i pudtach nalg przewozé w sposdb zabezpieczay je przed zgnieceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podarsST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie wykopu pod gczek podtuzny

Metoda wykonania wykopu drenarski€g;czna lub mechaniczna) powinnacbgiostosowana do
giebokasci wykopu, danych geotechnicznych i posiadanegecpmechanicznego. Wymiary wykopu powinny
by¢ zgodne z dokumentacprojektows lub wskazaniami lzyniera.

Wykop rowka drenarskiego rgleozpocac¢ od wylotu rurki drenarskiej i prowadzku goérze, w
celu zapewnienia wodzie statego odptywu. Szefékima rowka drenarskiego powinna¢hgo najmniej 0 5 cm
wigksza od zewgtrznejsrednicy ukladanej rurki drenarskiej. Nachylenierpkaowkow naley wykona zgodnie
z dokumentagj projektows, a jeli w dokumentacji nie okrdono inaczej, nachylenie powinno wynésid 10:1
do 8:1 w gruntach spoistych. W gruntach osuesggh st nalezy skarpie zapewanistateczn&t lub stosowa
obudove wykopu zgodnie z PN-B-10736 [22].

Wydobyty grunt powinien &gkladowany z jednej strony wykopu z pozostawienigeoinego pasa
terenu 0 szerokoi co najmniej 1 m, liczc od kravedzi wykopu - dla komunikacji; ¢ nachylenia skarpy
odktadu wydobytego gruntu nie powinienchyieckszy od kita jego stoku naturalnego.

W celu zabezpieczenia wykopu przaldniem wod z opadéw atmosferycznych, najepowierzchng
terenu wyprofilowa ze spadkiem unitiwiajacym tatwy odptyw wody poza teren przylegey do wykopu.

5.3. Utazenie podsypki
Przed przygtieniem do uktadania rurek drenarskich, zwtaszeaaroicznych, dno rowkéw nédg
oczysci¢ (np. tyzkami drenarskimi) tak aby woda §Jejest) wszdzie siczyla se rowrg warstewlg, nie tworzc

zagkbien. Na oczyszczonym dnie nale wykona& podsypk z piasku o grubwi 5 cm, jeeli dokumentacja
projektowa, SST lub ustaleniazymiera nie przewidujinaczej.
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Podsymkprzy siczacej sk wodzie naley wykona tuz przed uktadaniem rurek drenarskich.
5.4. Uktadanie rurociagu drenarskiego

Uktadanie ruragu zaleca si wykona niezwlocznie po wykopaniu rowka dla zmniejszenia
niebezpieczéstwa osuwania giskarp. Gdy rowkiem piynie woda w #ich ilosciach, ukladanie natg
przerwa do czasu zmniejszenia strumienia wody, nie powmegjo osuwania skarp.

Skrajny, ulmny najwyzej otwor rurki naley zastoné odpowiedna zalepka (np. kamieniem,
ksztaltly plastykows) w celu uniemaliwienia przedostawaniagpiasku i castek gruntu do wgtrza rurki.

Zasada dziatania drenu wymaga dlimi@nia doptywu do niego wody gruntowej poprzexzainy
stykowe lub otwory (dziurki, szparki poddue) w rurkach.

Jdi dokumentacja projektowa, SST lukzimier nie okréla inaczej, to na budowie moa wy¢ tylko
jednego rodzaju materiatu, zgodnie zejipodanymi zasadami.

Rurki ceramiczne najeuktad& albo:

-z mazliwie najmniejszymi szczelinami stykowymi, bez prtby ich zabezpieczania, w celu unietivaienia
zamulania rurek drobnym piaskiem; przy czyméeiate utazenie rurek uznaje sigdy po podniesieniuka
jednej z rurek unosisiz nig kilka rurek gsiednich,

— ze szczelinami stykowymi szeradad od 2 do 15 mm, zabezpieczonymi przed przedost@mna sé
drobnych czstek gruntu do rurek za pomppaskow papy, paskow widkniny, obsypkiirowej i innych
materiatdow zaakceptowanych przezyniera.

Perforowane rurki z tworzyw sztugel, z gtadkimi powierzchniami ich stykow, najetaczy¢ za
pomoga specjalnie produkowanychazizek.

5.5. Zastosowanie geowtokniny waszku podtuznym
Geowtdkniny magby¢ zastosowane do:

— owinigcia przewodu dziurkowanego,

— zabezpieczenia pgzen rurek niedziurkowanych,

— owinigcia kruszywa.

5.6. Zasypanie rurocagu

Zasypanie ruragu naley wykona materiatem filtracyjnym Awirem, piaskiem) zgodnie z
dokumentagj projektova, SST lub wskazaniami kgniera. Zasypanie powinno byvykonane w sposéb nie
powodupjcy uszkodzenia ufmnego rurocigu. Jéli w dokumentacji projektowej nie okileno inaczej, to po
utozeniu rurek nalgy wykona obsypk ze zwiru do wysokdci 10 cm nad wierzchem rurki, zggyczomn
ubijakiem po obu stronach przewodu, a gaisie uktada warstwy materiatu filtracyjnego, okilenego w p. 2.6,
grubdci nie wikszej nz od 20 do 25 cm w staniedaym, ktore naley lekko ubé w sposéb nie powodagy
uszkodzenia i przemieszczenia rurek.

Jdi dokumentacja projektowa nie przewiduje inactejnad zasypkukiada st warstwg ochronn z
darniny (traw w dot) lub ubitej gliny. Caté¢ zasypuje & ziemg i zagzszcza. Wskanik zag;szczenia okrdony
wg BN-77/8931-12 [33] powinien na calej szerétickorpusu drogowego spetidiavymagania okrdone w PN-
S-02205:1998 [30].
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5.7. Wykonanie wylotu drenu

Wylot drenu, §8 nie jest ustalony w dokumentacji projektowej, ana wykona po akceptaciji
Inzyniera, jako typ:

— betonowy, np. wg KPED, karta 01.22 lub 02.17 [34],

- zelbetowy prefabrykowany, np. wg KPED, karta 01.590d.21 [34],
— wylot do rowu umocnionego betonem, np. wg KPED{&a1 .23 [34],
— wylot na skarp umocnion brukiem, np. wg KPED, karta 01.34 [34],

- inny, np. z gotowych prefabrykatéw betonowych, zrkauz kamienia tamanego, wlotu do studzienek
kanalizacji deszczowej, itp.

W zalenosci od typu wylotu nalgy dla:

a) wylotu betonowego - wykortgdawg fundamentow z betonu klasy wg dokumentacji projektowej lubzyrz
wyrOéwnaniem i g¢cznym zagszczeniem, ustawideskowanie (a potem rozefjrautozy¢ i zagcié
mieszank betonovq w deskowaniu, wykoraizolack przez posmarowaniécian lepikiem i wyprawd
widocznesciany,

b) wylotu zelbetowego - jak dla wylotu betonowego, lecz zzatgem zbrojenia po ustawieniu deskowania,

c) wylotu do rowu umocnionego betonem lub do studZi&akalizacyjnej - wykd otwor w betonie (rowu lub
studzienki), z dostosowaniem skosu rury do pochiglekarpy (w przypadku rowu) i obrobieniem wlotu
rury,

d) wylotu na skarp z umocnieniem jej brukowcem - wykanhpodsypk cementowo-piaskoavgrubdci 10 cm
oraz obrukowa skarg brukowcem,

e) wylotu z gotowych prefabrykatow betonowych lablbetowych - wykonatawe fundamentow z betonu
klasy wg dokumentacji projektowej lub gruzu z wyr@miem i ecznym zagszczeniem, ustawi
prefabrykat, dostosowavylot rury do otworu wicianie prefabrykatu, wykoiazolacg przez posmarowanie
scian lepikiem,

f)  wylotu z murka z kamienia tamanego - wykérnawe fundamentow z gruzu z wyréwnaniem icznym
zag:szczeniem, wykortamurek z kamienia tamanego na zaprawie cementoywejygotowaniem zaprawy,
wykona spoinowanie powierzchni widocznych murka.

W celu przeciwdziatania osiadania wylotu, nkowy odcinek ruroeigu naley wykon& z
zastosowaniem wylotowej rury betonowej wg BN-67/408 [31],srednicy 20 cm, diugwi od 1,0 do 1,5m, do
ktérej wchodzi whaciwa rurka rurocigu z uszczelnieniem (rurka ceramiczna - zapraementowo-piaskoay
rurki z PVC - zhczkami), przy czym spoiny rurek ceramicznych nagdéai 2 m od rury wylotowej powinny
by¢ réwniez uszczelnione zapravwcementowo-piaskoay wg KPED [34]

Jako inne zabezpieczeniaapotnia rurocigu z wylotem drenu, nima wykon&, po akceptacji
Inzyniera: otulire betonowy, sztywne rury o wikszejsrednicy, klocki betonowe itp.

W celu zabezpieczenia przed dostéema st do rurociagu zab, kretéw itp. naley w rurze przy
wylocie zatay¢ kratke wylotows samoklinujca wedtug KPED, karta 01.23 [34].

Przy wykonywaniu wylotu betonoweiggelbetowego, dopuszczalne najmniejsze i ngjaze ilGci
cementu portlandzkiego w mieszance betonowej poywvynost:

78




- przy zagszczaniu mechanicznym od 270 do 450 Kg/m
- przy zagszczaniu ¢cznym od 290 do 450 kgfm

Najwikszy dopuszczalny wskaik stosunku wodno-cementowego w/c w mieszance noetej
powinien wynosi 0,55.

Ziarna kruszywa do betonu nie pawiby¢ wieksze ni:
a) 1/3 najmniejszego wymiaru przekroju poprzecznegmehtu,

b) 3/4 odlegidci w swietle migdzy prtami zbrojenia, leacymi w jednej ptaszcznie prostopadtej do kierunku
betonowania.

Rity zbrojenia, przed ichzyciem do zbrojenia, nalg oczyici¢ z zendry, lunych platkow rdzy,
kurzu i btota. Pgty zanieczyszczone tluszczem (smarami, glilub farly olejrq nalery opal&, np. lampami
lutowniczymi, do usuriia zanieczyszcze Prty uzyte do produkcji zbrojenia powinny &yroste, w zwizku
z czym krzywizny w pgtach naley prostowa.

Haki, odgtia prtéw, zhcza i rozmieszczenie zbrojenia nalewykona wedtug dokumentaciji
projektowej przy réwnoczesnym zachowaniu postanowidN-B-03264 [21]. Skrzxowania petéw nalery
wigzaé drutem mé¢kkim, spawa lub faczy¢ specjalnymi zaciskami.

5.8. Dopuszczalne tolerancje wykonaniaaszka podiuznego
Przy wykonywaniuezka podtanego dopuszczalne sastpujace tolerancje:
— odchylenia wymiaréw szerokoi i gtebokasci rowu: nie weksze od+ 10 cm,
- pochylenia skarp wykopu nie powinnyzrd¢ sig wigcej niz +5 %,
— pochylenia skarp statego odktadu nie powinnynié sie wiecej niz +10 %,

— odchylenia odlegixi osi utaczonego drenau od osi przewodu ustalonego na fawach celowniczyofe
powinny przekraczat 5 cm,

— odchylenie spadku uonego drenau od przewidywanego w dokumentacji projektowej, p@winno
przekracz&

przy zmniejszeniu spadku -5 % projektowansgmdku,

przy zwgkszeniu spadku +10 % projektowanego spadku,

odchylenia grub&xi warstw zasypek filtracyjnych: 5 cm, a jedm&nie +25 % zaprojektowanej
grubasci warstwy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakorobé6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
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6.2. Kontrola wstgpna przed wykonaniem gczka podituznego
6.2.1.Ceramiczne rurki drenarskie

Kada dostaw rurek naley zbadé wyrywkowo w zakresie cech zewmrznych, tzn. skontrolowa
prawidtowas¢ Kksztattu, srednie, grubcgé¢ scianek i inne cechy wymienione w tablicy 1. Dopuszcsg
wystgpowanie rys i pknig¢ powierzchniowych oraz bruzd i zgrubiena powierzchni zewgtrznej, nie
powodujcych zmniejszenia mrozoodpoKodi wytrzymaitaci.

Wynik sprawdzenia cech zewnnych naleéy uzna& za poprawny jdi liczba sztuk niedobrych w
probce licacej 80 rurek, jest mniejsza od 7.$léaczna liczba sztuk niedobrych w prébce jestksza lub
réwna 8, cat parti dostawy nalgy uzn& za niezgods z wymaganiami PN-B-12040 [25], w zygku z czym
wymaga ona przesortowania.
6.2.2.Rurki drenarskie z tworzywa sztucznego

Kada dostawg rurek naley zbada wyrywkowo w zakresie cech zewtrznych, okrélonych w
punkcie 2.4 i tablicy 2, Ip. od 1 do 8, wybier@jw sposob losowy 6 % zwojow, wedtug wskazazyniera, z
ktérych naley pobr& odcinki rurek do bada

Sprawdzenie wykonania szczelin agtch naleéy przeprowad od wewntrz, po rozatciu odcinka
rurki o dtuggci 1 m.

W przypadkachatpliwych lub spornych nalgy przeprowadzi badania wymienione w tablicy 2, Ip
.od 9do 12.

Zczki rurek z tworzywa sztucznego najebad@ w zakresie cech zewtznych (gtadkéc
powierzchni, brak gcherzy), a w przypadkachatpliwych i spornych - na zerwanie obgnikiem o masie 25 kg
z wysokdaci 0,5 m.

6.2.3.Materialt filtracyjny

Badanigwiru i piasku obejmuje sprawdzenie dlazélej partii dostawy, pochodeej z jednego sktadu
i ztoza, o wielkaci do 1500 t:

— sktadu ziarnowego, wg PN-EN 933-1 [4],

— zawartdci zwiazkéw siarki, wg PN-EN 1744-1 [7],

- wskainika wodoprzepuszczaléa piaskdw, wg PN-55/B-04492 [15].
6.2.4.Geowtdknina

Dostarczana geowldknina powinna ¢magprobat technicza w budownictwie drogowym i
mostowym.

W przypadkachatpliwych lub spornych nals przeprowadzi badania w jednostce specjalistycznej,
w zakresie podanym w aprobacie technicznej.

6.2.5.Materialy do wykonania wylotu drenu

Cement i stal zbrojeniowa powinny zaopatrzone przy dostawie w atest lub w sygraidbiorcz
kontroli jakasci.

Kruszywo powinno charakteryz@wsie statdgcia cech fizycznych i jakixia uziarnienia oraz nie
powinno zawiera skftadnikéw szkodliwych w iléci lub postaci wywierajcej ujemny wplyw na cechy
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techniczne betonu. W przypadkachtpliwych lub spornych nafsy przeprowadz badania kruszywa wg PN-
EN 12620 [11].

Woda i domieszki chemiczne do betpawinny odpowiadawarunkom podanym w p. 2.8.
Materiaty kamienne powinny odpovéaevarunkom podanym w p.2.10.
6.3. Kontrola w czasie wykonywania gczka podiuznego
W czasie wykonywanigcgka podtunego naley zbadé:
a) zgodna¢ wykonywania gczka z dokumentagijprojektova (lokalizacg, wymiary),
b) zachowanie dopuszczalnych odchytek wykonasialea podhanego, wymienionych w p. 5.8,
c) prawidtowa¢ wykonania podsypki, zgodnie z p. 5.3,
d) poprawnd¢ utozenia rurocigu drenarskiego, zgodnie z punktami 5.4 i 5.5,
e) prawidlowa¢ wykonania zasypki filtracyjnej, zgodnie z p. 5.6,
f) poprawndé¢ wykonania wylotu drenu, zgodnie z p. 5.7,
g) wskainik zag:szczenia zasypki ziemnej nad ruemgem, wg p. 5.6.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podar8ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlobmiarova saczka podtanego jest - m (metr).

Obmiar rob6t polega na aleaiu rzeczywistej diugi rurocagu drenarskiego, podstawowego i
odgatzien, w tym dochodacych do zewstrznejsciany czotowej wylotu drenu.

Wyloty drenu nie podlegapsobnemu obmiarowi i mieszcsic w jednostce obmiarowejaszka
podtuznego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podar®ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznajegsta wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami ktyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajych i ulegaicych zakryciu dlagzka podhanego podlega:

- réw pod saczek,
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— podsypka ruroagu drenarskiego,
— zasypanie ruroggu kolejnymi warstwami materiatu filtracyjnego,
— zbrojenie wzelbetowym wylocie drenu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyce podstawy ptatrei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 mtgka podtanego obejmuje:
— wyznaczenie roboét w terenie,
- dostarczenie materiatow,
— wykopanie rowkéw w gruncie z wyréwnaniem i ubicielma,
- roziozenie podsypki z zagzczeniem,
- utozenie gczkéw z kruszywa lub rurek drenarskich,

— zasypanie warstwami z kruszywa naturalnego lub temga, a nagpnie gruntem i zagzczenie zgodnie z
dokumentagj projektow i specyfikacy technicza,

przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji teclnigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-EN 197-1:2002 Cement. Cg¢ 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodwed dotyczce
cementow powszechnegaytku (Zmiana Al)

2. PN-EN 206-1:2005 Beton. Czs$¢ 1: Wymagania, wkxiwosci, produkcja i zgodni@ (Zmiana
Al)

3. PN-EN295:2002 Rury i ksztaitki kamionkowe i ich pstzenia w sieci dremawej i
kanalizacyjnej.

4. PN-EN 933-1:2000 Badania geometrycznych wtdwosci kruszyw. Oznaczanie skladu
ziarnowego. Metoda przesiewania

5. PN-EN 934-2:2005 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu.e€z2: Domieszki do betonu.
Definicje, wymagania, zgodsé, znakowanie i etykietowanie (Zmiana Al)

6. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierardhgk, badanie i ocena
przydatndci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskamzej
procesow produkcji betonu

7. PN-EN 1744-1:2000 Badania chemicznych wdeiwosci kruszyw. Analiza chemiczna

8. PN-EN 1926:2001 Metody bada kamienia naturalnego. Oznaczanie wytrzyrbeitona
sciskanie

9. PN-EN 1936:2001 Metody bada kamienia naturalnego. Oznaczaniestgsci i gestaici
objetosciowej oraz catkowitej i otwartej porowatn

10. PN-EN 12371:2002 Metody bada kamienia naturalnego. Oznaczanie mrozoodp@ino

11. PN-EN 12620:2004 Kruszywa do betonu

12. PN-EN 13043:2004 Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniolvy utrwalé
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powienach
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13.

14.
15.

16.
17.
18.

19.

20.
21.

22.

23.
24,

25.
26.
27.
28.
29.

30.
31.
32.
33.

PN-EN 13755:2002

PN-EN 14157:2005
PN-B-04492:1955

PN-B-11104:1960
PN-B-06251:1963
PN-B-04115:1967

PN-B-01080:1984

PN-B-02480:1986
PN-B-03264:2002

PN-B-10736:1999

PN-B-11210:1996
PN-B-12030:2002

PN-B-12040:1998
PN-B-24620:2004
PN-B-24625:1998
PN-B-27617:1997
PN-C-89221:2004

PN-S-02205:1998
BN-67/6744-08
BN-84/6366-10
BN-77/8931-12

przeznaczonych do ruchu (Norma do zastosowazysziGciowych.
Tymczasowo naley stosowéd normy: PN-B-11111:1996 Kruszywa
mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogdw Zwir i
mieszanka oraz PN-B-11112:1996 Kruszywa minerairaszywa tamane
do nawierzchni drogowych)

Metody bada kamienia naturalnego. Oznaczanie #dsvosci
ci$nieniu atmosferycznym

Kamien naturalny. Oznaczanie odpogednascieranie

Grunty budowlane. Badania wiasnop fizycznych. Oznaczanie wskaika
wodoprzepuszczalsoi

Materiaty kamienne. Brukowiec

Roboty betonowe ielbetowe. Wymagania techniczne

Materialy kamienne. Oznaczenie wytrzymgio kamienia na uderzenie
(zwieztosci)

Kamien dla budownictwa i drogownictwa . Podziat i tos®wanie wedtug
wlasndaci fizyczno-mechanicznych

Grunty budowlane. Okékenia, symbole, podziati opis gruntdéw
Konstrukcje betonowe,zelbetowe i spgzone. Obliczenia statyczne i
projektowanie

Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewoddéw wodgoivych i
kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania

Materiaty kamienne. Kamigtamany

Wyroby budowlane ceramiczne i silikatowe. Pakowapizechowywanie i
transport (Zmiana Azl)

Ceramiczne rurki drenarskie

Lepik asfaltowy stosowany na zimno (Zmiana Az1)

Lepik asfaltowy z wypetniaczami stosowany naagor

Papa asfaltowa na tekturze budowlanej (Zmiana Al)

Rury z tworzyw sztucznych. Rury drenarskie karbosvamiezmikczonego
polichlorku winylu (PVC-U) (Zmiana Az1)

Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badan

Rury betonowe

Ksztattki drenarskie typ 50 z polietylenu wysokérieniowego

Oznaczenie wskaika zagszczenia gruntu

przy
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D-06.02.01
PRZEPUSTY POD ZJAZDAMI

1. D-06.02.01 PRZEPUSTY POD ZJAZDAMI

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegobtowej specyfikéajhnicznej $ wymagania dotyee wykonania i odbioru
przepustu z rur DV/ Pecor Optimaramach budowy chgu pieszo- rowerowego w m. Niechorze

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosoya@adokument przetargowy i kontraktowy przyczeiu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robot przy przebudowie przepustu pdrg
drogi i obejmuj:
a) zakup rur polietylenowych DV/ Pecor Optidradnicy wewstrznej 300mm
b) transport i sktadowanie elementéw i materiattp wykonania powsszego przepustu.
C) wyznaczenie na podstawie dokumentacji teameic miejsca wykonania przepustu.
d) wykonanie wykopu w korpusie drogi pod realizoywaprzepust
e) wykonanie podsypki w wykopie z pospoiki i piagi. min.15 cm pod rury
utozenie na wykonanej podsypce odcinkéw rur DV/ Pecptir@a i pohczenie ich opask taczaca lub
utozenie rury w jednym odcinku.
g) wykonanie zasypki przepustu.
uformowanie i zagszczenie korpusu drogi.
obrukowanie skarp na wlocie i wylocie
*opcjonalnie , mana wykona fundament betonowy z betonu B25 pod obrukowanggka
**jako ochrore przeciw-erozyja mazna dodatkowo zastosowa
-wzmochienie skarpy wilotu i wylotu materiatami gekdtylnymi ut@zonymi pod warsty
obrukowania
-geotekstylne maty antyerozyjne

1.4 Okredlenia podstawowe

1.4.10kreslenia podane w niniejszej SSh ggodne z obowzujacymi normami oraz wytycznymi
stosowania rur DV Optima
1.4.2 Przepust rurowy - ollenie okagtego przekroju poprzecznego przepustu

1.5 Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz za zgoditoz doku mentagj projektowa,
SST i poleceniami ttyniera. Ogolne wymagania dotyce robét podano w SST  D.00.00.00. "Wymagania
ogolne".

2. Materiaty
2.1 Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepusfiod korom drogi wedtug zasad
niniejszych SSTa
2.1.1Rury polietylenowe DV/ Pecor Optimasaednicy 30 cmdczone karbowanopask taczaca . Do
zakupionych rur winna liydolaczona aprobata techniczna

2.1.2Pospoika (fundament pod elementy rurowe) powindpowiad& normie BN-66/6774-01
"Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowybhir i pospétka”.

2.1.3Grunt zasypki - piasek gruboziarnisty niewysadzipow

2.1.4 Kostka kamienne 9-11cm do wybrukowania skarp, éviot wylotow przepustu.
3. Sprzet
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Roboty zwizane z wykonaniem przepustu pod kardrogi keda wykonywane ¢cznie oraz przy iyciu
sprztu mechanicznego zaakceptowanego przezyniera. Przy mechanicznym wykonywaniu robdét,
Wykonawca powinien dysponowaastpujacym sprawnym technicznie sgtem:

- koparka chwytakowa na podwozigsgenicowym o poj.tyki 0,4 m3

- ubijak spalinowy 200 kg

4. Transport

Materiaty do wykonania przepustéw pod karainogi, mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu.
Nalezy je utazy¢ réwnomiernie na catej powierzchni fadunkowej, olstbie i zabezpieczyprzed maliwoscia
przesuwania gipodczas transportu.

Transport mieszanki betonowej - zgodnie z waammkpodanymi w "Wymaganiach i zaleceniach doiggzh
wykonywania betonéw do konstrukcji mostowych" - GBD

5. Wykonanie robot

5.1.Wykonawca przedstawi dynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmognam robét
uwzgkdniajace wszystkie warunki w jakich eda wykonywane roboty zwizane z wykonaniem
przepustu pod korardrogi.
5.2 Zakres wykonywanych robot
5.2.1 Wyznaczenie miejsc wykonania przepustow arap o dokumentagjtechnicza.
5.2.2 Oznakowania i zabezpieczenie prowadzonybbtragodnie z typowym projektem organizacji
ruchu okrélonym w instrukcji oznakowania robo6t prowadzonych pasie drogowym lub
indywidualnym projektem opracowanym zgodnie z zagaidokrélonymi w instrukcji zatwierdzonej
przez organ zasrizapcy ruchem.
5.2.3 Skladowanie materiatow na miejscu budowgodnie z BN-75/8971-06
5.2.4 Wykonanie wykopu w korpusie drogi i wyprofitanie dna ze spadkiem min.1%
5.2.5Wykonanie tawy w wykopie z pospdtki o uziarnienig20mm, gr.30cm, wsk. zagzczenia
>0,98 wg.Proctora
Warstwa pospotki (frakcja 0-20 mm) powinna byc zasoa tak ,aby goérna jej warstwa o
grubasci rownej wysokéci karbu rury,byla lana i karby rury mogly swobodniegsiv nigj
zagkbic.
5.2.6 Utazenie rur polietylenowych DV/ DV/ Pecor Optima
5.2.7 Wykonanie zasypki - przy wykonywaniu zasypizepustu naley przestrzeganastpujacych
zasad:
- zasypka powinna lBywykonywana réwnomiernie i rGwnocgge z obu stron przepustu
-zasypka powinna l&y wykonywana warstwami o gr. max 30 cm, gEpzonymi do wskanika
zag:szczeniaz 0,95 (w strefie bezgoednio przy rurze) oraz 0,98 w pozostatej strefie
-podczas zagpzczania zasypki kontrolowazgdne posadowienia przepustu niedopuszaczdp jego
wypychania hdz przemieszczenia poziomego
-grunt zasypki niewysadzinowy piasek gruboziagnisidz mieszanka piaskowswirowa o klasie
niejednorodnéci D5. Frakcja 832mm

6. Kontrola jakosci robot

6.1 Dostawca rur DV/ Pecor Optima winien dostakcaprobag techniczi do zakupionych materiatow.

6.2 Kontrola i badania w trakcie rob6t wg. SST DOB000 Kontrola i badania w trakcie rob6t w sz@édegsci

obejmuje:

- prawidtowa¢ wykonania wykopdw poddtem wiaciwych rzdnych oraz spadkéw(min.1%) z doktadoia

+2cm

- prawidlowa¢ wykonania i zagszczenia podsypki w wykopie z pospotki w 3 miejscaevskanik

zag:szczenia 0,98

- prawidtowa¢ wykonania gornej warstwy podsypki relatywniérej o grubéci min. réwnej wysokéci karbu
rury

- utozenie oraz pakzenie opask zaciskow odcinkdw rur kontrolyjc rzedne wiotu i

wylotu oraz prawidlowe zal@nie opaskidczacej.

- prawidtowa¢ wykonania zasypki i uformowania korony drogi, waki#t zag:szczenia=0,95 ( w strefie
bezpdrednio przy rurze) oraz0,98 w pozostatej strefie przepustu.
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6.3 Materialy przeznaczone do wbudowania, pompusiadania odpowiednich atestow ofazadectw
dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogoviymostowym, kadorazowo przed wbudowaniem
musz uzysk& akceptagj Inzyniera. Akceptacja partii materialtbw do wbudowap@lega na wizualnej
ocenie stanu materiatbw dokonanej przezifera oraz

udokumentowaniu jej wpisem do dziennika budowy.

7. Obmiar rob6t

Jednostlk obmiaru jest metr wykonanego przepustu i uedgia inne elementy sktadowe ob mierzane wg.
innych jednostek:

. 3
- roboty ziemne m
- obrukowanie m
- wzmochienie skarp m

Obmiar rob6t polega na okteniu faktycznego stanu, zakresu robét orazabhiu

rzeczywistych iléci wbudowanych materiatéw. Obmiar robét obejmuj@boty obgte Umowa oraz
dodatkowe i nieprzewidziane, ktérych potrkzalykonania uzgodniono w trakcie trwania robét pgimy
Wykonawa a Inzynierem. Obmiaru dokonuje Wykonawca w sposoélrelony w Umowie. Sporgdzony
obmiar Wykonawca uzgadnia zzymierem w trybie ustalonym w umowie. Wyniki obmiarwidocznione s
w ksiedze obmiaru i nalg je poréwné z dokumentaajw celu okrélenia r&nic w ilosciach robét.

8. Odbi6r robot

Odbior robét zanikagych i podlegajcych zakryciu

- wg. SST D.00.00.00. pkt 6.2

8.2 Odbiér czsciowy robot - zgodnie z SST D.00.00.00 pkt.6.2
8.3 Odbiér kacowy robét wg. SST D.00.00.00 pkt.6.2

9. Podstawa ptatndci
9.1 Ogdlne wymagania dotycgee ptatnaici podano w D.00.00.00

9.2 Szczego6towe warunki ptatnéi
Podstaw ptatnaci sa ustalone obmiarem ifai :

m wykonanych wykopow,
3
m fundamentu z pospotki pod elementy rurowe,
mb wykonanej agci przelotowej przepustu,
3
m wykonanej zasypki.
m? , wykonanego obrukowania
*

m utazonych materiatlow geotekstylnych

10. Przepisy zwazane

- Wytyczne wykonania przepustéw z rur polietyleoh opracowane przez figtAROT VIA  POLSKA
- "Wymagania i zalecenia dotygz wykonania betonéw do konstrukcji mostowych”-GDDP

- BN-66/6774-01 Kruszywo naturalne do nawieraarogowychzwir i pospotka

- PN-88/B-30000 Cement portlandzki

- Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych - CBRBIV-wa

- Rozporadzenie MTiGM z dnia 12 listopada 1992 w sprawiegdzania ruchem na drogach

(Dz. Unr.92 z 1992r z pgdiejszymi zmianami )

- BN-75/8971-06 Skfadowanie materiatdw

- BN-71/B-8932-01 Zagpzczenie zasypki
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D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. D-04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne]\Sa wymagania dotyecge wykonania i odbioru
rob6t zwihzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanienzagszczaniem podi@ gruntowegow
ramach budowy chgu pieszo- rowerowego w m. Niechorze.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targewy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych
z wykonaniem koryta przeznaczonego dazafda konstrukcji nawierzchmiaggu pieszo- rowerowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1

1.5. Ogodlne wymagania dotyerce robot

Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopid 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprzt do wykonania rob6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z fhie ustawianym lemieszem; Zynier maze dopuyci¢
wykonanie koryta i profilowanie podia z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmyastopadle
do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.

Stosowany spez nie mae spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw
Wymagania dotycce transportu materiatdw podano w ST D-04.02.004®2.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
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5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygbi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podima
bezpdrednio przed rozpoeziem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. WiEejsze
przystpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gszrzania podi, jest maliwe wytacznie za zgodg
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym poditzu nie mae odbywa sie ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowarkaryta w planie i profilu powinny by wcze&niej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez dyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinomazliwiaé nachgniecie
sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w ogisdich nie wekszych nk co 10 metrow.

Rodzaj sprgtu, a w szczegllrigi jego moc nalgy dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym
prowadzone sroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robo6t altym zakresie. Spos6b wykonania musi¢ by
zaakceptowany przez4yniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeiniby wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w npdub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez
Inzyniera.

Profilowanie i zagszczenie podiea naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie poditaa

Przed przyapieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogho naley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychedmych podiéa. Zaleca s, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm vgze nk projektowane radne podtaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanzenia poziomu w podta przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulctnpodiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez Imyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spehniagy wymagania obowrujace dla gornej strefy korpusu, w $ld koniecznej
do uzyskania wymaganychednych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartei wskanika
zagiszczenia, okrgonych w tablicy 1.

Do profilowania podiéa naley stosowa rowniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowangzlrzyniera.

Bezpdarednio po profilowaniu podia naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia
nalezy kontynuowé do osagniccia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaivisk
zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (I)

Strefa Korpusu Minimalna waré | dla:
Ruch mniejszy
od ciezkiego
Gorna warstwa o grul§oi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd
powierzchni podtea
0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgory poditaze uniemaliwia przeprowadzenie badania
zag:szczenia, kontrglzag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtérny modut odksztalcenia podid wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego inp@nego modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢Z32.

Wilgotnas¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna lByréwna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.
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5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przgsi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, gowinien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad proezenie folii lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podita Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramiezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego poditga podaje tablica 2.

Tablica2.  Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmig

Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiaréw bada i pomiaroéw
1 | Szeroké¢ koryta Min. 1 na dzialce roboczej (zfizie)
2 | Rbwna¢ podiwzna Jw.
3 | Rbwna¢ poprzeczna Jw.
4 | Spadki poprzeczné Jw.
5 | Rzdne wysokéciowe Jw.
6 Uksztaltowanie osi w Jw.
planie”
7 Zagszczenie, wilgotng Jw.
gruntu poditaa

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podi@)

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&nic sic od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10cmi-5cm.

6.2.3.Réwnai¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwndaci podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowvy tata zgodnie z norm
BN-68/8931-04 [4].

Nieréwndci poprzeczne naly mierzy¢ 4-metrovy tats.

Nieréwndci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padi@owinny by zgodne z dokumentacprojektove, z
tolerancy £ 0,5%.

6.2.5.Rz¢dne wysokéciowe

Rdéznice pome¢dzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

O$s w planie nie mée by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ogedj niz £ 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lukeeej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

89




6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego pod#)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego pod# okr&glony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutow odksztalcenia, to
wartas¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztedcekrelonych zgodnie z normBN-64/8931-02
[3] nie powinna by wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley badd wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu
podiaza powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rg/ch w
punkcie 6.2 powinny hy naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdrne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyi@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projelo®T i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplgamiem,
- zafadunek nadmiaru odspojonego grunténodki transportowe i odwiezienie na odkiad lub masy
- profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub poda,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamie;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toodwdksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie piyty

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$no nawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskéka zagszczenia gruntu
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D-04.02.01
WARSTWA ODCINAJ ACA

1. D-04.02.01 WARSTWA ODCINAWXCA
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne]\Sa wymagania dotyecge wykonania i odbioru
robotw ramach budowy chgu pieszo- rowerowego w m. Niechorze.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targewy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych
z utozeniem warstwy odcinapcej z pospétki gr. 10cm pod eigiem i 15cm pod zjazdami.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i Z okresleniami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot

Ogolne wymagania dotysze robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopid 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwsgapcych i odcinajicych s
— pospoika,

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wymiany stabego podiga powinny pelni role warstw odsiczajacych i powinny
spehiat nastepujace warunki:
a) szczelnéci, okreslony zaleznoicia:

gdzie:
D,s - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmsivsty odsczapcej odcinajcej
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianmngu podtga.
Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warsiigiczapcych warunek szczeldo musi by
spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana natwéesodcinajcej.
b) zagszczalnéci, okreslony zaleznoscia:

d
Uu=-"-4>5
le

gdzie:
U - wskanik réznoziarnistdci,
dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.
Piasek stosowany do wykonywania warstwacdagcych i odcinaicych powinien spetniawymagania
normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1.
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6Ine wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcingiej lub odgczapcej powinien wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— rowniarek,
- walcéw statycznych,
- ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiesagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podiae gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zgggczaniem podi@”.

Warstwa odsgczapca i odcinaca powinna by wytyczona w sposob unilwiajacy wykonanie jej
zgodnie z dokumentagcprojektowva, z tolerancjami okidonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ezlach rownolegtych do osi drogi, lub w inny
sposb6b zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utfiwia¢ naciagniccie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robo6t w odgpach nie wgkszych ni co 10 m.

5.3. Whudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkladane w warstwie o jednakowej grédio przy wyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéw iedaych wysokéciowych. Grubé¢ roziozonej warstwy ldnego
kruszywa powinna hitaka, aby po jej zagzczeniu osignicto gruba¢ projektowan.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjasskywa nalgy przed zagszczeniem wymiegi
kruszywo na materiat o odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kiicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przystpi¢ do
jej zag:szczania.

Nieréwndci lub zagebienia powstate w czasie zggczania powinny kiywyréwnywane na bieco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lsbnitcie materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpbnych dla walcow warstwa odcinap i odaczapca powinna b§ zag:szczana
ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zagszczanie naley kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej proby Proctora, przeprowadzonejituge PN-B-04481 [1]. Wskanik zag:szczenia nalgy
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowawy warstwe odsiczapca , uniemdaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedlug normalnej proby Proctora, kontmalg;szczenia naley oprze
na metodzie obaken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztalcenia warstwy WwegIBN-
64/8931-02 [6]. Stosunek wtérnego i pierwotnego ntoddksztatcenia nie powinien przekrac2s2.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zeggczania powinna Byréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod
-20% do +10% jej wartemi. W przypadku, gdy wilgotnig kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej,
kruszywo naley osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gigotnos¢ kruszywa jest risza
od wilgotnaici optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia wody i réwnomiernie wymiesza
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5.4. Odcinek prébny

Nie dotyczy
5.7. Utrzymanie warstwy odgczajacej

Warstwa odgczapca po wykonaniu, a przed uleniem nagpnej warstwy powinny by utrzymywane
w dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza rsich pojazdéw koniecznych dla wykonaniazely
lezacej warstwy nawierzchni.
Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy olaga Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykénbdadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robo6t i przedstawivyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmotvavszystkie
wiasciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy
odsiczapcej i odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinagcej

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czstotliwos¢ bada
bada i pomiarow i pomiaréw

1 | Szeroké¢ warstwy w miejscach charakterystycznych
2 | Rowna¢ podiuzna na catym odcinku tata

3 | Réwnd¢ poprzeczna w 2 miejscach

4 | Spadki poprzeczné jw.

5 | Rzdne wysokéciowe na pocztku i koncu zatoki

7 | Gruba¢ warstwy w 2 punktach

8 | Zagszczenie, jw.

wilgotnosé¢ kruszywa

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szeroké¢ warstwy nie mae sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.Réwnas¢ warstwy

Nieréwndci podtuzne warstwy odcinagej i odaczapcej naley mierzy
4 metrow tata, zgodnie z norsnBN-68/8931-04 [7].

Nieréwndci poprzeczne warstwy odcinagj i odaczapcej naley mierzy¢
4 metrowy tata.

Nieréwndci nie mog przekracz& 20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigadj i odsczapcej na prostych i tukach powinny dygodne
z dokumentagj projektowy z tolerancgj + 0,5%.

6.3.5.Rz¢dne wysokéciowe

Rdéznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cmi -2 cm.
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6.3.6.Uksztattowanie osi w planie

Os$ w planie nie mge by przesunita w stosunku do osi projektowanej azegj niz £ 5 cm.

6.3.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleraacil cm, -2
cm.

Jezeli warstwa, ze wzgtéw technologicznych, zostata wykonana w dwéch twarsh, naley mierzy
taczm gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod weztim grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy nalgikas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materialem o
odpowiednich wtéciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgzczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Poamghiu tych rob6t nagti ponowny pomiar i
ocena grubgi warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odcinglej i odgczapcej, okrglony wg BN-77/8931-12 [8] nie
powinien by mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujeesporéwnanie wartci modutow
odksztatcenia, to warké stosunku wtdérnego do pierwotnego modutu odksztédceokrglonych zgodnie z
normy BN-64/8931-02 [6], nie powinna byieksza od 2,2.

Wilgotnas¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé
kruszywa powinna byrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujyicksze odchylenia cech geometrycznych od dérgich w
p. 6.3, powinny b§ naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchniggkananej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcirgiej i odaczajcej.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektowa, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fwarstwy odsczajcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuje:
— prace pomiarowe,
— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy materiatu o grubo i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji letcznej,
- wyrownanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
— zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
- utrzymanie warstwy.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481

2. PN-B-06714-17
3. PN-B-11111

4. PN-B-11112

5. PN-B-11113

6. BN-64/8931-02
7. BN-68/8931-04
8. BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae wilgotndci

Kruszywo mineralne. Kruszywo natugalto nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane mhwierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywo natuzatto nawierzchni
drogowych. Piasek

Drogi samochodowe. Oznaczanie #uodadksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeaizenie piyt

Drogi samochodowe. Pomiar ré&ho nawierzchni
planografem i tat

Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu

9. Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na stabyautgzu z zastosowaniem

IBDiM, Warszawa 1986.
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D-04.04.00
PODBUDOWA Z KRUSZYWA
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejT\Ssa wymagania dotyere wykonania
i odbioru robét zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilianych mechanicznie ramach
budowy ciagu pieszo- rowerowego w m. Niechorze.
1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targewy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych
z wykonywaniem podbudow z kruszyw stabilizowanyatchanicznie wg PN-S-06102 [21] i obejm&T:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego 0/31,5siteowanego mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sgodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowej, jako podbudewomocnicza i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnychi]3

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologicznglegajcy na odpowiednim zagzczeniu
w optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagan@golne” pkt 1.4 oraz w ST dotyszych
poszczegodlnych rodzajow podbudow z kruszyw staiwiemych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibm@go mechanicznie,

1.5. Ogodlne wymagania dotyerce robot

Og6Ine wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatdw

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z krasgiabilizowanych mechanicznie podano w ST
dotyczicych poszczegoélnych rodzajow podbudow:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibr®go mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa, oldlena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazég miedzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi nainjs 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezoaych na podbudowy
wykonywane metaegdstabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwow

1-3 kruszywo na podbud@vwpomocnicz (dolmn warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadwiagta i nie mae przebiegéod dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do goérnej krzywej granicznej uziarngema gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna
kruszywa nie mge przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawvymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Lp. Wyszczegélnienie Kruszywa tamane Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug

zasadnicza pomocniczg
1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych 10,075 mm/| od 2 do 10 od 2 dg PN-B-06714-15 [3]

% (m/m) 12

2 | Zawarté¢ nadziarna, % (m/m), PN-B-06714-15 [3]
nie wiecej niz 5 10

3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714-16 [4]
%(m/m), nie wgcej niz 35 40

4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych,
%(m/m), nie wgcej niz 1 1 PN-B-04481 [1]

5 | Wska&nik piaskowy po piciokrotnym
zagsszczeniu metad | lub 11 wg PN-B-| ©d30d070] 5430d070 | BN-64/8931-01 [26]

04481, %
6 | Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralng¢ calkowita po pelnej liczbig 35 50
obrotéw, nie w¢cej niz PN-B-06714-42 [12]
b) scieralnég¢ czsciowa po 1/5 peing)
liczby obrotéw, nie wicej niz 30 35
7 Nasikliwosé, %(m/m), nie wecej niz PN-B-06714-18 [6]

8 Mrozoodpornéc, ubytek masy po 25

cyklach zamraa- 5 10 PN-B-06714-19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej niz

10 | Zawarté¢ zwiazkow siarki w przeliczeni
na SQ, %(m/m), nie wgcej niz 1 1 PN-B-06714-28 [9]
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11 | Wskanik nanosci  Whe  Mmieszanki
kruszywa, %, nie mniejszy i

a) przy zagszczeniud= 1,00 80 60 PN-S-06102[21]
b) przy zagszczeniud> 1,03 120 -
2.3.3.Woda
Nalezy stosowdé wodck wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyatechanicznie
powinien wykaza sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgoénoboptymalnej,
b) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub stnych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiagtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podiaze pod podbudow powinno spetnia wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
Podbudowa powinna byutozona na podiau zapewniaicym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do
podbudowy.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamadbudowy powinny bywczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edlach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno utwia¢ nacigniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robo6t w odgpach nie wgkszych ni co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarza w
mieszarkach gwarantijych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczrié zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegblirfyakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnac¢bgd razu transportowana na miejsce wbudowania wsiadsob,
aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozkiadana w warstwie o jednakowej grétio takiej, aby jej
ostateczna grulsé po zagszczeniu byta rowna gruba projektowanej. Gruhig pojedynczo ukladanej warstwy
nie mae przekracza 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnaébgoziazona w sposob
zapewniajcy oshgniecie wymaganych spadkéw iganych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktada esiz
wiece] niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna By wyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw edaych wysokéciowych. Rozpocgeie budowy kadej nastpnej
warstwy mae nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.
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Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlavilgotnosci optymalne;j,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-0448]L (metoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zosta osuszony przez mieszanie i napowietrzanieeldevilgotnas¢ mieszanki kruszywa jest auza
od optymalnej o 20% jej waroi, mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscia wody i rownomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotidamieszanki kruszywa jest vrgza od optymalnej o 10% jej wastn,
mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniedp@wiad& przyjetemu
poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny
Nie dotyczy.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem naspnej warstwy, powinna [y utrzymywana w
dobrym stanie. Zeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboazany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteezuch.
Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplet 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénladania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstadviwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materialdw. Badania te
powinny obejmowé wszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badgodano w tablicy 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ ora zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyokchmnicznie

Czstotliwos¢ bada
- ) Maksymalna
Jimana 16203 powirzchni
Lp. Wyszczegolnienie bada : ! podbudowy przy-
P y 9 dzialce roboczej gadaja(ca\;\vgjgdrzo
badanie ()
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zag:szczenie warstwy 1 probkaa 1zjedzie
4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dia kaidej. partii kruszywa !
przy kazdej zmianie kruszywep

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &yzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. ProbKena
pobier& w sposéb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na
biezaco przekazywane kynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1), z toleranefl0% -20%.
Wilgotnasé¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zageszczenie podbudowy
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Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osigniecia wymaganego wskaika
zag:szczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdza wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest nietiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontraag:szczenia naley
oprzet na metodzie obgren ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziejzniaz na 5000 fy lub wedtug
zalecaé Inzyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zyalena za prawidlowe, gdy stosunek
wtérnego modutuE, do pierwotnego modutu odksztatceria jest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

E
Ei < 22
6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmotvacere wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawav sposéb losowy w obecfém
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w agbli
3.

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruseyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegodlnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
1 | Szerokd¢ podbudowy 2 razy na zjezdzie

2 | Réwnai¢ podiuzna w.

3 | ROwna¢ poprzeczna Jw.

4 | Spadki poprzeczné* Jw.

5 | Rzedne wysokéciowe W pkt. chartka. zjazdu

6 | Uksztaltowanie osi w planié* Jw.

7 | Grubai¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kKalej dzialce roboczej,
lecz nie rzadziej niraz na 400 M

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na
2000 nf

8 | Naénos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia Raz na kadym zjezdzie

- ugiecie spezyste

6.4.2.Szerokdé¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez krawmikéw szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokoi warstwy
wyzej lezacej 0 co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentacji projektowe;.

6.4.3.Réwnas¢ podbudowy

Nieréwndci podituwzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowy tata zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwndci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy tata.
Nieréwndci podbudowy nie magprzekraczé:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
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6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaskimny by zgodne z dokumentacprojektove, z
tolerancy £ 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

R&nice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pgalto

O$ podbudowy w planie nie mie by przesurgta w stosunku do osi projektowanej oce@j niz = 5
cm.

6.4.7.Grubas¢ podbudowy i ulepszonego podéo

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powiniBi zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugigcie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa a Wskazr"k M k . M|n|ma|nym0du|’ OdkSZtai-
wskazniku | zag:szczenia aksymalne ugicie cenia mierzony piyto
Wi NiE ls nie sprzyste pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy nk
iz. O od pierwszego od drugiego
niz, % 40 kN S0 kN ob&mniaﬁg obcaZegiagﬁ
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od okilenych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dgoajtcsci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigykananej warstwy jest niedopuszczalne.

Jeeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szeréioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom ey lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszemydbudow
przez spulchnienie warstwy na pelgrubgé do potowy szerokixi pasa ruchu, dokenie materiatu i powtérne
zagszczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wextgm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dypaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstayodpowiedni
glebokas¢, zgodnie z decyaj Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednidhsciwosciach,
wyréwnane i ponownie zagzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wagikaiu tych robét nagpi ponowny pomiar i
ocena grubgi warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa nagnos¢ podbudowy

Jeeli nasnos¢ podbudowy hdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkéz roboty
niezlzdne do zapewnienia wymaganefnasici, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodludowy tylko wtedy, gdy zargénie ndnosci
podbudowy wynikto z niewkxiwego wykonania rob6t przez Wykonawgodbudowy.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest

mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

m (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnéxi objetych cem jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w ST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibm@go mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11. PN-B-06714-39
12. PN-B-06714-42
13. PN-B-06731
14. PN-B-11111
15. PN-B-11112
16. PN-B-11113
17. PN-B-19701
18. PN-B-23006
19. PN-B-30020
20. PN-B-32250
21. PN-S-06102

Grunty budowlane. Badania prébektyr

Kruszywa mineralne. Badania. &@zanie
zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie skladu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania.a@zanie wilgotnéci

Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. &zanie mrozoodporici
metod bezpdredna

Kruszywa mineralne. Badania. d&@zanie
zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania. @zanie zawartai siarki
metody bromowg

zawartoi

zawartai

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie $cieralngci w
bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa nanheado nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamatde nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa nah&ado nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegoku. Sktad, wymagania i
ocena zgodriei

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betiarapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kwsstabilizowanych
mechanicznie
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22.
23.
24.
25.

26.
27.

28.

29.

30.

PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@eaehnia z tlucznia
kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowyeani

Kruszywo mineralne. Kruszywo keanme tamane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanieaska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie utododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podita przez obeizenie ptyh

Drogi samochodowe. Pomiar r&eno nawierzchni
planografem i tat

Drogi samochodowe. Pomiar eéigi podatnych
ugieciomierzem belkowym

Oznaczanie wskika zagszczenia gruntu
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D-04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne]\Sa wymagania dotyecge wykonania i odbioru
robét zwizanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego mechanicznieramach
budowy ciagu pieszo- rowerowego w m. Niechorze.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument targewy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonywaniempodbudowy z kruszywa famaneqo 0/31 stabilizowanegmechanicznie o grubéci 10 i
15cm.

Ustalenia zawarteasv ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganiéliog’ pkt 1.3.
1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nméetrde - jedna lub wicej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warstmosna nawierzchni drogowej (zjazdu).

1.4.2.Pozostateokreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-04.04.00 ,Podbudowaradzyw. Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygze robét podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmysA)ymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogo6lne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST D-04.04.00
»,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw fan@mgtabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenieovsca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakow albo ziarawiru wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczysztizgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno bygodne z wymaganiami podanymi w ST D-04.04.00 fRaodwa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speinéa wymagania okrdone w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotycce sprztu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \&lgamia ogoélne” pkt 3.
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4. TRANSPORT

Wymagania dotyece transportu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowaruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-04M#A@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podi@a powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanl kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-04.04.00d/Ralowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycre rozktadania i zagzczania mieszanki podano w ST D-04.04.00 ,Podbadaw
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny
Nie dotyczy
5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszZwymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykéraadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami
ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogjtpkt 6.2.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w 8704.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w ST D-04.04.00 ,Pddiva z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w ST D-04.04.00
»,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-04.04£0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudoavykruszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-04.04P@@budowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 8.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogoblne ustalenia dotysze podstawy ptatsgi podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roziozenie mieszanki,
— zagszczenie roztzonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyym#gania ogélne” pkt 10.
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D-04.07.01

PODBUDOWA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. D-04.07.01 PODBUDOWA Z BETONU ASFALTOWEGO

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknigj (SST) $ wymagania dotyece wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem podbudowy z betonu asfalt@wggamach budowy ciagu pieszo-
rowerowego w m Niechorze

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument prgeiwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji db
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej gfiikacji dotycz zasad prowadzenia rob6t aganych z
wykonywaniem podbudowy z betonu asfaltowego wg R86825:2000 [10].

Podbudanz betonu asfaltowego mea wykonywa dla drog o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg
»Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podathyigpétsztywnych”, IBDIM - 1997 [12] wg ponszego
zestawienia:

Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu
kategoria ruchu liczba osi obliczeniowych
100 kN/pas/dob
KR1 <12

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa peiiacza mineralnego o oktenym sktadzie i
uziarnieniu.

1.4.2.Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankaenalna z odpowiedniiloscia asfaltu wytworzona
na gonco, w okrglony sposob, spemnigta okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfakioutazona i zagszczona.

1.4.4.Podbudowa asfaltowa - warstwasna z betonu asfaltowego spetaizg funkcje néne w konstrukciji
nawierzchni.

1.4.5.Podtaze pod warstw asfaltow - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony Igtmi rozpuszczalnikami.
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1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8.Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej
wihasciwosci sa zgodne z receptiaboratoryjm.

1.4.9.0dcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdkei co najmniej 50m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkow budowy, w celu sprawdzenia psgogtu i uzyskiwanych parametréw technicznych
robét.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach obliczeniowych
(100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dob

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot
0Ogdlne wymagania dotyce rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogblne wymagania dotyce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pade SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalgy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrgone w PN-C-96170:1965 [6].
Rodzaje stosowanych asfaltéow dvogih w zalenosci od kategorii ruchu podano w tablicy 1.

2.3. Wypeiniacz

Nalgy stosowa wypetniacz, spetniapy wymagania PN-S-96504:1961 [9] dla wypetniacza
podstawowego i zagiczego.

Dla kategorii ruchu KR1 lub KR2 dmacza s stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, ny. pyt
z odpylania, popioty lotne zegla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraegy i za zgadInzyniera.

Przechowywanie wypetniacza powibgé zgodne z PN-S-96504:1961 [9].

2.4. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu naky stosowa kruszywa podane w tablicy 1.
Skladowanie kruszywa powinno odb§sia w warunkach zabezpiecaajch je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamenkruszywa lub jego frakcjami.
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Tablica 1. Wymagania wobec materiatow do podbudpwetonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatow W
zalezncéci od kategorii ruchu
nr normy KR 1 lub KR 2
1 [Kruszywo tamane zwykie i granulowane z
surowca skalnego oraz sztucznegale), wg KLL, 11, 1ll; gat.1,2
PN-B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
2 | Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 [1] kL1, 1l
3 | Grys izwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg KL 1N gat 1, 2
WT/MK-CZDP 84 [14]
Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1, 2
5 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961 [9] podstawowy,
zastpczy,
b) innego pochodzenia wg orzeczenia pyly z odpylania, popioty lotne
laboratorium drogowego
6 |Asfalt drogowy wg PN-C-96170:1965 [6] D70, D50
1) Stosunek piasku tamanego do naturalnego w mieszaineralnej> 1
2) Stosunek wypetniacza podstawowego do pytoéw zladipa > 1

2.5. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [7].
2.6. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiajwymagania okéone w
WT.EmA-99 [13].

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania podbudowy z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z betonu asfaltowego pimmi wykaza si¢
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— wytwdrni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lutagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
— ukladarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbvitypu zagszczanego,
— skrapiarek,
— walcow lekkich srednich i cézkich,
- walcéw ogumionych eizkich o regulowanym énieniu w oponach,
— szczotek mechanicznych i/lub innych adtzeh czyszcacych,
— samochod6éw samowytadowczych z przykryciem lub tesdmo

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2, Transport materiatow
4.2.1.Asfalt

Asfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
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Transport asfaltow drogowychza@dbywa sie w:
cysternach kolejowych,
cysternach samochodowych,
kebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyzep Irzyniera.
4.2.2 Wypetniacz

Wypelniacz luzem naleprzewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviaifpkich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany rma przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workdow.

4.2.3.Kruszywo

Kruszywo mima przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymiaseritami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.4 Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanrkbetonu asfaltowego nalgprzewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na rozkidun

Czas transportu od zatadunku déachmku nie powinien przekracza godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wan

Zaleca stosowanie samochodow termosow z podwojnigiginami skrzyni wypos@anej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-M-@O0M,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej d warstwy podbudowy

Przed przysipieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki bafdlé&aboratoryjnych
poszczegoblnych sktadnikdéw i prébki materiatéw palerav obecngci Inzyniera do wykonania bada
kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralistaiowej polega na:
— doborze sktadnikbw mieszanki mineralnej,
— doborze optymalnej ikzi asfaltu,
— okresleniu jej wiaciwosci | pordwnaniu wynikow z zaf@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mirieeg powinna miéci¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

Redne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmgch do podbudowy z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawdadicasfaltu podano w tablicy 2.

Tablica 2. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmgch do podbudowy z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadicasfaltu\
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Rzedne krzywych granicznych MM w zaleosci od kategorii
ruchu
Wymiar KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6
oczek
Sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
odO odO0 od O od O od O od O odO0
do 31,5/ do25| do20 | do 16 |do 12,8 do 31,5 do 25
Przechodzi
przez:38,1
100 100
31,5
85+100( 100 85+100| 100
25,0
72+100|87+100[ 100 72+100| 87+100
20,0
62+88 | 76+100( 83+100( 100 62+86 | 76+100
16,0
53-80 | 66+93 | 70+100( 90+100| 100 | 53:75 | 66+90
12,8
8.0 37+63 | 48+77 | 48+80 | 68+90 | 76+100| 37.58 | 48+71
63 33:58 | 4271 | 42+74 | 60+83 69+93 33:53 | 42+65
40 20:53 | 36:64 | 35:65 | 53+75 | 60+85 | 29:48 | 36+58
20 23:45 | 27+53 | 27+53 | 40+60 | 47+70 | 24+40 | 2747
zawartgé 17+35 19+40 20+40 26=45 30+51 1730 19+35
ziarn > 2,0
0.85 (65+83) [ (60+81) | (60+80) (55+74) | (49+70) (70:83)| (65+81)
042 10:26 | 12+28 | 13+29 | 17/+30 16+34 10:22 | 12+24
0,30 6+19 8+20 | 8+21 | 11+22 | 9+24 | =17 | 7+18
0,18 4+16 6+17 | 7+18 9+19 7+20 | 5:15 | 6+15
0,15 3:+12 | 5+13 | 5+14 | 6+14 | 514 | 4:17 | 5:12
0,075 3+11 5+12 | 5+13 6+13 5+12 | 2+10 | 5+11
3+7 4+8 4+8 4+8 4+8 36 4+7
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Orientacyjna
zawartge
asfaltuw | 3,5¢+4,5|3,8:4,8| 4,0:5,2| 4,0:5,5| 4,0:5,8| 2,8:4,5( 3,0:4,7
MMA ,%,

m/m

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralmjatpodbudowy z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunkach od 1 do 7.
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maireej BA od 0 do 20 mm do podbudowy
nawierzchni drogi o obgeniu ruchem KR 1 lub KR 2

Skiad mieszanki mineralno-asfaltowej powinier lgtalony na podstawie badprébek wykonanych
wg metody Marshalla. Prébki powinny spethigymagania podane w tablicy 3 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa podbudowy z betonu asfaltowegdmpuwspetnia wymagania podane w tablicy 3
Ip. od 6 do 8.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszarkmineralno-asfaltowprodukuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubgtym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikow, ich wysuszemigmieszanie oraz zachowanie temperatury
sktadnikow i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej

Dozowanie sktadnikéw, w tym zakwstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne
z recepi. Dopuszcza gidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzegtinieniu zmiany jego gptasci w zaleznosci
od temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikow megnost: jedna dziatka elementarna wagi, waljlie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz + 2 % w stosunku do masy skladnika.

Asfalt w zbiorniku powinien bypgrzewany w sposéb gredni, z ukladem termostatowania,
zapewniajicym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyosi
- dlaD50 od 14%C do 168C,
- dlaD70 od 14aC do 166 C.
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Tablica 3. Wymagania wobec mieszanek mineralnotagfgch i podbudowy z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA
Lp. Wiasciwosci i podbudowy z BA w zalenosci
od kategorii ruchu
KR 1 lub KR 2
1 |Modut sztywndci petzania’, MPa nie wymaga si
Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 >8,0
uderzé ubijaka , kN
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 1,5do 4,0
4 | Wolna przestrzew probkach jw., % v/v od 4,0 do 8,0
5 | Wypehienie wolnej przestrzeni w probkach < 75,0
jw., %
6 | Gruba¢ wcm warstwy z MMA o
uziarnieniu:
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm od 5,0 do 6,0
od 0 mm do 25,0 mm od 8,0 do 10,0
od 0 mm do 31,5 mm od 9,0 do 16,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8 [Wolna przestragw warstwie, % v/iv 0od 4,5do 9,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacjestrukcije - zeszyt nr 48 [15], dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) specjalne warunki , olagenie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowaripn,

Kruszywo powinno byvysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineprdodaniu wypetniacza
uzyskata wiaciwg temperatut. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna ®ywyzsza o wecej
niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki minerabkfalowej podanej pong;.

Temperatura mieszanki mineraln@ésivej powinna wynosi
- zDH50 od 14@ do 176C,

- zD70 od 18%C do 165C.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowepamby¢ nizsza o 18C od minimalnej
temperatury podanej povsj.

5.4. Przygotowanie podiga

Podtze pod warstw podbudowy z betonu asfaltowego powinné lyprofilowane, réwne,
ustabilizowane i néne.

Powierzchnia podia powinna by sucha i czysta.

Przed rozieniem warstwy podbudowy z mieszanki mineralno-ésfedj, podiae naley skropt
emulsh asfaltova lub asfaltem uptynnionym w ifgi ustalonej w SST.

Zalecane Hoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uphamza z asfaltu uptynnionego, w
zaleznosci od rodzaju podiza pod podbudow wynosa od 0,2 do 1,0 kg/f

Powierzchnie czotowe wtazéw, wpusitp. urzadzer powinny by pokryte asfaltem lub materiatem
uszczelnigcym, okrélonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

5.5. Pohczenie medzywarstwowe

Podbudanz betonu asfaltowego naleskroptt emulsj asfaltow lub asfaltem uptynnionym przed
utozeniem nasipnej warstwy asfaltowej dla zapewnienia odpowiegnipohczenia midzywarstwowego, w
ilosci ustalonej w SST.
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Zalecane Hoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uphamza z asfaltu uptynnionego
wynosz od 0,3 do 0,5 kg/fm

Skropienie powinno byykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyrad@garowanie wody
lub odparowaniu uptynniacza; orientacyjny czas wgplzenia wynosi co najmniej:
- 8 h przy iléci powyzej 1,0 kg/m emulsiji lub asfaltu uptynnionego,
- 2hprzyildgci od 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia ragutaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robét

Podbudowa z betonu asfaltowegaarnt wykonywana, gdy temperatura otoczenia jest niezai
od +5 C dla wykonywanej warstwy grubd > 8 cm i +10 C dla wykonywanej warstwy grubc < 8 cm. Nie
dopuszcza siuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpgdtazu, podczas opaddéw atmosferycznych
oraz silnego wiatru (V> 16 m/s).

5.7. Zaréb probny

Wykonaweca przed przysieniem do produkcji mieszanki mineralno-asfaltoyesi zobowizany do
przeprowadzenia w obeciw Inzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawaxtbasfaltu w mieszance okita sk wykonupc ekstrakaj.

Tolerancje zawafto sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej watgm sktadu
zaprojektowanego podano w tablicy 4.

Tablica 4. Tolerancje zawasm sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej watgm
sktadu zaprojektowanego przy badaniu pojedyncz#)pprmetod ekstrakcji, %0 m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do
Lp. Skiadniki mieszanki nawierzchni drog o kategorii ruchu
mineralno-asfaltowe;j KR 1 lub KR 2

1 |Ziarna pozostage na sitach o oczkagh

(mm): 31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; +50

8,0; 6,3;4,0; 2,0
2 |Jw. 0,85;0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +3,0
3 | Ziarna przechodge przez sito o +2,0

oczkach # 0,075mm
4 | Asfalt +0,5

5.8. Odcinek prébny

Jeeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na i3pdred
rozpoczciem robot, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
- stwierdzenia czyayty sprzt jest wigciwy,
— okreslenia grubdci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przede¢gagzeniem, koniecznej do uzyskania

wymaganej w dokumentacji projektowej grébowarstwy,

— okrelenia potrzebnej iléci przegé walcow dla uzyskania prawidlowego zagczenia warstwy.

Do takiej préby Wykonawcayje takich materiatéw oraz spita, jakie keda stosowane do
wykonania podbudowy.

Odcinek prébny powinien dglokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mie przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcpriédnego
przez Irkyniera.

5.9. Wykonanie warstwy podbudowy z betonu asfaltovg®

Mieszanka mineralno-asfaltowa powimy wbudowywana uktadaskwyposaona w ukiad z
automatycznym sterowaniem grébbwarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacy projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywaniejpowinna b§ nizsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkt 5.3.

Zagszczanie mieszanki powinno odbyinsie bezzwlocznie, zgodnie ze schematem gtézeplca
ustalonym na odcinku prébnym.

Poctkowa temperatura mieszanki w czasieezagzania powinna wyndshie mniej nk:
- dla asfaltu D 50 13C,
- dlaasfaltu D 70 12€.

Zagszczanie mieszanki nalerozpoca¢ od kravedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia
utozonej warstwy powinien hiyzgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 3.
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Zicza w podbudowie powinny byvykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofado osi drogi.

W przypadku rozktadania mieszaraity szerokdcia warstwy, zicza poprzeczne, wynikgje z
dziennej dziatki roboczej, powinny byéwno obcgte, posmarowane lepiszczem i zabezpieczonedliptaed
uszkodzeniem.

W przypadku rozktadania mieszardéopva szerokéci warstwy, wys¢pujace dodatkowo ztcze
podtuzne naley zabezpieczyw sposéb podany dlaaziza poprzecznego.

Zicze ukladanej naginej warstwy, np. wizacej, powinno by przesungte o co najmniej 15 cm
wzgledem zhcza podbudowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Og6lne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jgkorob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przygtieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérizadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki narer-asfaltowej i przedstagvivyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevadisfaltowej
podano w tablicy 5.

Tablica 5. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow podczas wytwarzania mieszanki
mineralno-asfaltowe;j

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba bad@ana dziennej
dziaice roboczej
1 [Skfad i uziarnienie mieszanki mineralnp 1 prébka przy produkcji do 500 Mg
- asfaltowej pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kazdej dostawy (cysterny)
3 | Wihasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiasciwosci kruszywa przy kazdej zmianie
5 | Temperatura sktadnikow mieszanki dozor cagly
mineralno-asfaltowej
6 | Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
asfaltowej wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowsj jw.
8 | Wtasciwosci prébek mieszanki
mineralno-asfaltowej pobranej w jeden raz dziennie
wytworni
Ip. 1ilp. 8 - badania maghy¢ wykonywane zamiennie wg PN-B-96025:2000 [10]

6.3.2.Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineradstaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg PN4®@1:1967
[8]. Wyniki powinny byt zgodne z recepiaboratoryjm z toleranci okreslona w tablicy 4. Dopuszczagi
wykonanie bad@innymi réwnowanymi metodami.

6.3.3.Badanie whsciwosci asfaltu
Dla kadej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.

6.3.4.Badanie wtéciwosci wypetniacza
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Na kade 100 Mg ziaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.
6.3.5.Badanie wiéciwosci kruszywa

Przy kalej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineradséaltowe]

Pomiar temperatury sktadnikdw méesd mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu terafury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego nezatae. Temperatura powinnattmgodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej TSS
6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mahes-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeeiurtometru
W mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadng pomiaru+ 2° C. Temperatura powinna dygodna z wymaganiami podanymi w recepcie i
SST.
6.3.8.Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyglu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocefe@alnej jej wyghdu w
czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowgiaa

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wihéciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na probkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych i wkziwosci podbudowy z betonu asfaltowego
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej podbudowy z betonu asfaltosvpgdaje

tablica 6.
Tablica 6. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w wykonanej podbudowy z betonu asfaltooveg

Lp. Badana cecha Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 [Szerokd¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dtugm 1 km

2 | Réwnai¢ podiuzna warstwy | kazdy pas ruchu planografem lubgdato 10 m

3 | Réwnai¢ poprzeczna warstwy| nie rzadziej ni co 5 m

4 | Spadki poprzeczne warstwy | 10 razy na odcinku drogi o diugm 1 km

5 | Rzedne wysokéciowe pomiar rzdnych niwelacji podiznej i poprzecznej

warstwy oraz usytuowania osi wedtug dokumentacji

6 | Uksztaltowanie osi w planie | budowy

7 | Grubas¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3000 jm
8 | Ztacza podtane i poprzeczne | cata diugé¢ zlacza

9 [ KrawedZ warstwy cala diugéc

10 | Wyglad warstwy ocena cigla

11 | Zageszczenie warstwy 2 probki z kadego pasa o powierzchni do 3000 |m
12 | Wolna przestrziew warstwie | jw.

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szerokd podbudowy powinna liyzgodna z dokumentacprojektows, z toleranci + 5 cm.
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6.4.3.R6wnaG¢ podbudowy

Nieréwngi podhwzne i poprzeczne podbudowy mierzone wg BN-68/8931t04lub metod
réwnowana, nie powinny by wigksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Dopuszczalne nieréwitd

Lp. Drogi i place Podbudowa asfaltowa
1 Drogi klasy A, S i GP 9

2 Drogi klasy G i Z 12

3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 15

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne na odcinkachtgebs na tukach powinny ldyzgodne z dokumentagcj
projektows, z toleranci + 0,5 %.

6.4.5.Rz¢dne wysokéciowe
Rzdne wysokéciowe powinny by zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerangg - 1 cm, + 0 cm
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

® podbudowy w planie powinna byisytuowana zgodnie z dokumentggjojektows, z toleranci 5
cm.

6.4.7.Grubags¢ podbudowy
Grub& podbudowy powinna ldyzgodna z grubiwia projektows, z toleranci + 10 %.
6.4.8.Ztacza podtane i poprzeczne

Zicza podbudowy powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgmdo osi. Zicza
powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedzie podbudowy

Krawdzie podbudowy powinny gy wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta konies& obckcia
pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad podbudowy

Podbudowa powinna ihjednolita tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tuszpzh
sie i spckanych.

6.4.11.Zagszczenie podbudowy i wolna przestize

Zagszczenie i wolna przestniz@odbudowy powinny hyzgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i
recepcie.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podar8ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlobmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z betonu asfaltowego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznajeesia wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs i SST, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PNe82%:2000 [10] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania ¥ podbudowy z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- dostarczenie materiatéw,
— wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfansport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredzi uradzea obcych,
— skropienie midzywarstwowe,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowe;j,
- wykonanie paczer podiuznych i poprzecznych,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

— przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikaciji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzdnogowych Zwir i
mieszanka

. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzcdnogowych

. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzdinogowych. Piasek
Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczneuzla stalowniczego do

. PN-B-11115:1998 nawierzchni drogowych

. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakae i transport

. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawiehnni drogowych

. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody badmas mineralno-bitumicznych i
nawierzchni bitumicznych

. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas bianych
Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfa#t. Wymagania

10. PN-S-96025:2000

11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowéednawierzchni planografem i at

co~NO U1 N w N

©

10.2. Inne dokumenty

12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

13. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfeé EmA-99, Informacje, instrukcje - zeszyt 60,
IBDIM, Warszawa, 1999

14. WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakbgrysow izwirdw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonegawierechni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984

15. Zasady projektowania betonu asfaltowego e@kszionej odpornizi na odksztatcenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztalcenia i modutu sztygmanieszanek mineralno-bitumicznych mefquktzania pod
obciazeniem statycznym, Informacje, instrukcje - zes8tIBDIM, Warszawa, 1995.

118




16. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiefizia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiatlarogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 299 r., poz.
430).

INFORMACJA AKTUALIZACYIJNA O ASFALTACH WPROW ADZONYCH NORMA PN-EN
12591:2004

1. Zmiany aktualizacyjne w OST

Niniejsza informacja dotyczy stosmia asfaltow wg PN-EN 12591:2004 w OST, wydanyctep
GDDP w 2001 r., uwzgbniajacych zatgenia ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni pdalych i
potsztywnych” (KTKNPP), GDDP - IBDiM, Warszawa 1997

1. D-04.07.01 Podbudowa z betonu asfaltowego
2. D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

Niniejsza informacja dotyczy rowhiennych OST uwzgldniajacych roboty z wykorzystaniem
lepiszcza asfaltowego.

2. Zalecane lepiszcza asfaltowe

W zwizku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2004, Instytut Bedsyy Drég i Mostow w
porozumieniu z GenerajnDyrekcip Drég Krajowych i Autostrad uaktualnit zaleceniabdou lepiszcza
asfaltowego do mieszanek mineralno-asfaltowych atgkogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych
potsztywnych”, ktéry byt podstamwopracowania OST wymienionych w punkcie 1.

Nowe zalecenia przedstawia tahlica

Tablica 1. Zalecane lepiszcza asfaltowe do raiesiz mineralno-asfaltowych wedtug przeznaczenissmaigki i obcizenia drogi

ruchem
Typ mieszanki Tablica zat. A Kategoria ruchu
i przeznaczenie KTKNPP KR1-2
Beton asfaltowy d¢ Tablica A 50/70
podbudowy

Beton asfaltowy do
warstwy whzacej

Tablica C 50/70
Mieszanki mineralno}
asfaltowe do warstwy
scieralnej (beton 50/70
asfaltowy, mieszanka
SMA, mieszanka MNU) Tablica E
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DES8O A,B,C

DE150 A,B,¢

Uwaga:’ - do cienkich warstw
Oznaczenia:

KTKNPP - Katalog typowych konstrukcji nawiehard podatnych i pétsztywnych,

35/50 - asfalt wg PN-EN 12591:2004 tgagacy asfalt D-50 wg PN-C-96170:1965,
50/70 - asfalt wg PN-EN 12591:2004 tgagacy asfalt D-70 wg PN-C-96170:1965,
DE, DP - polimeroasfalt wg TWT PAD-97 Tynaspwe wytyczne techniczne. Polimeroasfalty drogowe.

Informacje, instrukcje - zeszyt 54, IBDiM, Warsza®@97
3. Wymagania wobec asfaltéw drogowych

W zwizku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2004, Instytut Bedsyy Drég i Mostow w
porozumieniu z GenerajrDyrekcip Drég Krajowych i Autostrad ustalit wymagane wdawosci dla asfaltéw z
dostosowaniem do warunkéw polskich - tablica 2.

Tablica 2. Podzial rodzajowy i wymagane $giavosci asfaltéw drogowych o penetracji od>@)1 mm do
330x0,1 mm wg PN-EN 12591:2004 z dostosowaniem do wanwrpolskich

Lp. Wiasciwosci Metoda Rodzaj asfaltu
badania| 20/30| 35/50( 50/70| 70/100| 100/150 160/220 250/330

WEASCIWOSCI OBLIGATORYJNE

1 [Penetracja w0,1mm P1l\14-2EGN 20- | 35- | 50- | 70-100[ 100- 160- 250-
25°C 30 50 70 150 220 330
2 ;elrﬂﬁleerﬁg”a °C P1l\l4-§7N 55- | 50- | 46- | 43-51| 39-47 | 35-43 | 30-38
¢ 63 | 58 | 54
Temperatura R PN-EN
3 zaptonu, nie C 29592 240 | 240 | 230 | 230 230 220 220
mniej niz
Zawartgé
s PN-EN
sktadnikow 12592
4 VOZPUSZ_CZG"'_ % 99 99 99 99 99 99 99
nych, nie mnie| m/m
niz

Zmiana mas)
po  starzeniy
5 [(ubytek  lubf o | PN-EN| 05| 05| 05| 08 | 08 1,0 1,0
przyrost)  nig m/m | 12607-1

wiecej niz
Pozostata
penetracja po P1N4-§6N
6 |Starzeniu, nie o4 55 | 53 [ 50 46 43 37 35
mniej N
Temperatura PN-EN

migknienia po
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7 |starzeniu, ni¢ °C 1427 57 52 | 48 45 41 37 32
mniej niz
WEASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE
Zawartoﬁc % PN-EN
parafiny, 12606-1
8 22| 22| 22 2,2 2,2 2,2 2,2
nie wigcej niz
Wzrost temp
migknienia po P1l\14-2E7N
9 |starzeniu, ni¢ oc ) ) 9 9 10 11 11
wigcej niz
Temperatura Nie
tamliwosci, nie '31215%2' ok-
10 | wigcej niz °C resla| 5 [ -8 | -10 -12 -15 -16
Sig

Niniejsza aktualizacja OST zostafprowadzona do stosowania przez Generdhyrekcg Drog
Krajowych i Autostrad pismem nr GDDKIA-BRI 3/211(8 z dnia 2003-09-22 oraz uwgdhia zmiag nr

normy PN-EN 121591:2002 (U) na PN-EN:12591:2002004 r.

D-05.03.23

NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWEJ
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1. D-05.03.23 NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKO WEJ

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikagichhicznej (ST) & wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robét zezanych z wykonaniem nawierzchni z betonowe] kobtkikowejw ramach
budowy ciagu pieszo- rowerowego w m. Niechorze.

1.2

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument prgeiwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji b
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awmanych z
wykonaniem i odbiorem nawierzchni z betonowej kobtkkowejgr.8cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany elemerdoldany, przeznaczony do budowy warstwy
scieralnej nawierzchni, wykonany metpdwibroprasowania z betonu niezbrojnego niebarwiondgb
barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charaktgu@u si ksztattem, ktéry umdiwia wzajemne
przystawanie elementéw.

1.4.2.Kraweznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzietsj jezdné od chodnika, charakteryzay
sig statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i dieggpnie wicksz niz 1 m.

1.4.3.Sciek - umocnione zaghienie, poniej krawedzi jezdni, zbierajce i odprowadzage wodk.

1.4.4.0Obrzeze - element budowlany, oddzielay nawierzchnie chodnikéw i gyow pieszych od terendw nie
przeznaczonych do komunikaciji.

1.4.5.Spoina - odsgp pomkdzy przylegaicymi elementami (kostkami) wypetniony oklenymi materiatami
wypetniapcymi.

1.4.6. Szczelina dylatacyjna - odst dziehcy dwy fragment nawierzchni na sekcje w celu ufiwienia
odksztatcé temperaturowych, wypetniony oldtenymi materialami wypetniagymi.

1.4.7. Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagan@olne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot

Ogolne wymagania dotygze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materialdw, ich pozyskiwania | skladowania, pua
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa

2.2.1Nalezy zastosowabetonowe kostki brukowe o nagtijacych cechach:

1. odmiana - kostka jednowarstwowa (z jednego rjodzetonu),

2. gatunek 1,

3. klasa ,50”, 0 wytrzymakzi nasciskanie nie mniejszej h60 MPa,

4. barwa kostka kolorowa (grafitowa, czerwonaf)emnu barwionego (zwykle pigmentami nieorganiczilym
5. wzor (ksztalt) kostki: zgodny z ksztattami oteeymi przez producenta.

6. wymiary, zgodne z wymiarami okienymi przez producenta.

Pazadane jest, aby wymiary kostek byly dostosowane plosgbu uktadania i siatki spoin oraz uiiwiaty
wykonanie warstwy o szerokd 1,0 m lub 1,5 m bez konieczm przecinania elementéw w trakcie ich
wbudowywania w nawierzchai

2.2.2.Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkorkdwym

Betonowa kostka brukowa powinna posiadarobat techniczm, wydarn przez uprawnioqjednostl¢
(Instytut Badawczy Drég i Mostéw). Betonowa kostkakowa powinna odpowiadavymaganiom okrdonym
w aprobacie technicznej, a w przypadku braku wggtgicych ustalé, powinna mié charakterystyki okridone
przez odpowiednie procedury badawcze IBDiM, zgadpenizszymi wskazaniami:

1 ksztatt i wymiary powinny b§ zgodne z deklarowanymi przez producenta, z dogaszgmi odchytkami od
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wymiarow: (diuga¢ i szerokddé £ 3,0 mm, grub& 5,0 mm),

2 wytrzymatas¢ nasciskanie powinna hiynie mniejsza i 50 MPa, dla klasy ,50,

3 mrozoodporn&: po 30 cyklach zamfania i rozmraania probek w 3% roztworze NacCl lub 150 cyklach
zamraania i rozmraania metod zwykia, powinny by spetnione jednoczeie nast¢pujace warunki:

— prébki nie powinny wykazywapeknie¢ i zarysowa powierzchni licowych,

— taczna masa ubytkéw betonu w postaci zniszczonyotwniow i krawedzi, odpryskéw kruszywa itp. nie
powinna przekraczab% masy probek nie zanianych,

- obnizenie wytrzymaléci nasciskanie w stosunku do prébek nie zamaraych nie powinno kiywigksze n
20%,

4 nasikliwos¢, nie powinna przekracz®%,

5 4cieralng¢, sprawdzana na tarczy Boehmego, slkrea strag wysokaci, nie powinna przekraczavartcsci
3,5 mm, dla klasy ,50",

6 szorstkd¢, okreslona wskadnikiem szorstkéci SRT (Skid Resistance Tester) powierzchni licogdine;,
sprawdzona wahadtem angielskim, powinna wyfiag@ mniej nk 50 jednostek SRT,

7 wyglad zewretrzny: powierzchnie elementéw nie powinny migs, knie¢ i ubytkdw betonu, kraedzie
elementéw powinny hyréwne, a tekstura i kolor powierzchni licowej powy by jednorodne.
Dopuszczalne wady wygdy zewrgtrznego i uszkodzenia powierzchni nie powinny praek& wartasci
podanych w tablicy 1.

(Uwaga: Naloty wapienne - wykwity w postaci bidhyplam - powstaj w wyniku naturalnych procesow
fizykochemicznych wyspujacych w betonie podczas jegoazania i twardnienia; naloty te powoli znikaj
w okresie do 2 lafJ.ablica 1. Dopuszczalne wady wydu zewrtrznego betonowej kostki brukowej

Lp Wiasciwosci Wymagania (gatunek 1)
1 |[Stan powierzchni licowej:
- tekstura jednorodna w danej pai
- rysy i sgkania niedopuszczalne
- kolor wedtug katalogu producenta jednolity dla danej par
- przebarwienia dopuszczalne  niekontrastowe  przebarwienia
pojedynczej kostce
- plamy, zabrudzenia niezmywalne vaod niedopuszczalne
- naloty wapienne dopuszczalne
2 |Uszkodzenia powierzchni bocznych:
- dopuszczalna liczba w 1 kostce 2
- dopuszczalna wielko (dtugas¢ i szerokaéc) 30 mm x 10 mm
3 |Szczerby i uszkodzenia  kreszi i narayj niedopuszczalne
przylicowych
4 |Uszkodzenia kragdzi pionowych
- dopuszczalna liczba w 1 kostce 2
- dopuszczalna wielkd (diugas¢ i giebokaic) 20 mm x 6 mm

2.2.3.Sktadowanie kostek
Kostlke zaleca si pakowd na paletach. Palety z kostknog by¢ skiadowane na otwartej przestrzeni,
przy czym podiae powinno by wyréwnane i odwodnione.

2.3. Materialy na podsyple i do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Nalezy stosowad nastpujace materiaty:

a) na podsypk cementowo-piaskoavpod nawierzchgi - mieszank cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku
naturalnego spemigtego wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113:1996d@inentu powszechnegaytku
spetniajcego wymagania PN-EN 197-1:2002 [4] i wody odmidhydpowiadajcej wymaganiom PN-EN
1008:2004 [5],

b) do wypetniania spoin w nawierzchni:

- piasek naturalny spetnigly wymagania PN-B-11113:1996 [2] gatunku 2 lub 3,

- piasek tamany (0,075+2) mm wg PN-B-11112:1996 [1]

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Bezgoiego wbudowania po dostarczeniu na
budowe, powinno odbywa si¢ na podtau réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przpezpieczeniu
kruszywa przed zanieczyszczeniem [ zmieszaniem
z innymi materiatami kamiennymi. Przechowywanie eatn powinno b§ zgodne z BN-88/6731-08 [6].

2.5. Materialy do podbudowy ut@onej pod nawierzchni z betonowej kostki brukowe]

Materialy do podbudowy, ustalonej w dokumentacpjektowej, powinny odpowiadawymaganiom
wiasciwej ST lub innym dokumentom zaakceptowanym pitaegniera.
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogblne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”pkt 3
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej smodbywa sie
a) recznie, zwkaszcza na matych powierzchniach,
b) mechanicznie przy zastosowaniu agizan ukladajpcych (ukladarek), sktadajych se¢ z wobzka
i chwytaka sterowanego hydraulicznie, zgtego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngsceieich
utozenia; uradzenie to, po skiczonym ukladaniu kostek, raea wykorzysta do wmiatania piasku w szczeliny,
zamocowanymi do chwytaka szczotkami. Do przycin&oistek mana stosowé specjalne narzizia trace (np.
przycinarki, szlifierki z tarcz). Do zagszczania nawierzchni z kostki najestosowd zag;szczarki wibracyjne
(ptytowe) z wyktadzin elastomerow, chronihce kostki przedscieraniem i wykruszaniem nanp Sprzt do
wykonania koryta, podbudowy i podsypki powinien odfiad& wymaganiom witéciwych SST, wymienionych
w pkcie 5.4 lub innym dokumentom (normom PB i BNytyeznym IBDiM) wzgkdnie opracowanym SST
zaakceptowanym przezdyniera. Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskoivegpraw nalgy stosowa
betoniarki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe'p. 4.
4.2, Transport materiatdw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe mady¢ przewaone na paletach - dowolnygrodkami transportowymi po
osiagnigciu przez beton wytrzymadoi nasciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie tramgu powinny
by¢ zabezpieczone przed przemieszczanigm sszkodzeniem. Jakgodki transportu wewgirzzaktadowego
kostek narodki transportu zewgtrznego mog stuzy¢ wézki widtowe, ktérymi mana dokona zatadunku palet.
Do zatadunku palet ngrodki transportu mina wykorzystywa réwniez dzwigi samochodowe. Palety
transportowe powinny &y spinane témami stalowymi lub plastikowymi, zabezpiecmajmi kostki przed
uszkodzeniem w czasie transportu. Na jednej paleaieca s uktad& do 10 warstw kostek (zaleie od
grubasci i ksztattu), tak aby masa palety z kostkami wsiteood 1200 kg do 1700 kg. Rglane jest, aby palety z
kostkami byly wysytane do odbiorcyrodkiem transportu samochodowego wyposgm w dwig do za i
roztadunku. Kruszywa mma przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaajh je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi madaeni. Podczas transportu kruszywa powinny¢ by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drgimed rozpyleniem. Cement powinienclirzewa.ony w
warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [6]. Materialy dodbudowy powinny Wy przewaone w sposob
odpowiadaicy wymaganiom wigciwej SST.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania og6lne” pkt 5.
5.3. Konstrukcja nawierzchni

Konstrukcja nawierzchni powinna bygodna z dokumentacprojektows. Podstawowe czynioi przy
wykonywaniu nawierzchni, z wygtowaniem podbudowy, podsypki cementowo-piaskowgjypetnieniem
spoin piaskiem obejmaij
1 wykonanie podbudowy,

2 wykonanie obramowania nawierzchni (z kegmikOw, obrzey i sciekow),

3 przygotowanie i rocielenie podsypki cementowo-piaskowej,

4 ulozenie kostek z ubiciem,

5 wypetnienie szczelin piaskiem,

6 pielegnacg nawierzchni i oddanie jej do ruchu.

5.

6. Podsypka

Rodzaj podsypki i jej grud powinny by zgodne z dokumentagcjprojektowa lub SST. Grub&
podsypki powinna wynoé&ipo zagszczeniu5_cm a wymagania dla materialtdbw na podsygowinny by
zgodne z pktem 2.3. Dopuszczalne odchyiki od zegtojvanej grubgci podsypki nie powinny przekracza 1
cm. Podsypk cementowo-piaskoavprzygotowuje s w betoniarkach, a naginie rozciela st na uprzednio
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zwilzonej podbudowie, przy zachowaniu wspétczynnika vemdmentowego od 0,25 do 0,35 i wytrzyrmdato
nasciskanie nie mniejszej hiR; = 10 MPa, Rs = 14 MPa. W praktyce, wilgotdé uktadanej podsypki powinna
by¢ taka, aby pdcisnieciu podsypki w ditoni podsypka nie rozsypywata ishie byto na diongladéw wody, a
po nacénieciu palcami podsypka rozsypywatae.siRozcielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno
wyprzedzé uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. ®i@tona podsypka powinna byvyprofilowana i
zag:szczona w stanie wilgotnym, lekki walcami (npcanymi) lub zagszczarkami wibracyjnymi. Catkowite
ubicie nawierzchni musi ldyzakaiczone przed rozpoggiem wihzania cementu w podsypce.

5.7. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brubwych

5.7.2.Warunki atmosferyczne

Ulozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowskpiaej zaleca si wykonyw& przy
temperaturze otoczenia nie zstej ng +5°C. Dopuszcza ei wykonanie nawierzchni §é
w ciagu dnia temperatura utrzymujes siv granicach od € do +5C, przy czym jéli w nocy spodziewaneas
przymrozki kostk nalezy zabezpieczy materiatami o ztym przewodnictwie ciepta (np. nmatae stomy, pap
itp.).

5.7.3.Utozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinna ébyykonana z elementdw o jednakowej grédio Na
wigkszym fragmencie rob6t zalecag sstosowé kostki dostarczone w tej samej partii materiatu kidrej
niedopuszczalneasrézne odcienie wybranego koloru kostki. Uktadanie kostozna wykonywa rgcznie lub
mechanicznie. Ukladanie ¢azne zaleca si wykonyw& na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza
skomplikowanych pod wzgllem ksztattu lub wymagagych kompozycji kolorystycznej uktadanych desemizor
réznych wymiaréw i ksztattow kostek. Uktadanie kosmwinni wykonywa przyuczeni brukarze. Ukladanie
mechaniczne zalecagsivykonywa na duych powierzchniach o prostym ksztatcie, tak abyadkkka mogta
przenost z palety warstw ksztaltek na miejsce ich uenia z wymagan dokladndcia. Kostka do uktadania
mechanicznego nie me mi&€ duzych odchytek wymiarowych i musi Byodpowiednio przygotowana przez
producenta, tj. ukbona na palecie w odpowiedni wzér, bez delua potdwek i dziewitek, przy czym kada
warstwa na palecie musi bylobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, bykkoe przywieraty do siebie.
Ukladanie mechaniczne zawsze must ysparte prag brukarzy, ktorzy uzupemiajprzerwy, wyrabiaj tuki,
dokladaj kostki
w okolicach studzienek i krawmikow. Kostle uklada si okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety,
poniewa po procesie ubijania podsypka zsmcza si. Powierzchnia kostek potonych obok urzdzen
infrastruktury technicznej (np. studzienek, wiazibv) powinna trwale wystawtaod 3 mm do 5 mm powrgj
powierzchni tych urgdzer oraz od 3 mm do 10 mm powsj koryteksciekowych gciekdéw). Do uzupetnienia
przestrzeni przy krag¢nikach, obrzeach i studzienkach moa wywaé elementy kostkowe wykmzeniowe w
postaci tzw. potéwek i dziewtiek, majcych wszystkie kraadzie réwne i odpowiednio fazowane. W przypadku
potrzeby ksztaltek
0 nietypowych wymiarach, wadnprzestrzé uzupetnia si kostlky cieta, przycinam na budowie specjalnymi
narzdziami tracymi (przycinarkami, szlifierkami z targzitp.). Dzienn dziatke robocz nawierzchni na
podsypce cementowo-piaskowej zaleaazsikaiczy¢ prowizorycznie okoto pétmetrowym pasem nawierzchni
na podsypce piaskowej w celu wytworzenia oporu dldcia kostki uldonej na stale. Przed dalszym
wznowieniem rob6t, prowizorycznie wona nawierzchni na podsypce piaskowej najerozebré i usumé
wraz z podsypk

5.7.4.Ubicie nawierzchni z kostek

Ubicie nawierzchni nalsy przeprowadzi za pomoea zag:szczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostare
tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolaywaé walca. Ubijanie nawierzchni nalg prowadzé
od krawedzi powierzchni w kierunku jejrodka i jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualne
nieréwndaci powierzchniowe magby¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdhym kostki. Po ubiciu
nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (ngkrpete) naley wymienié na kostki cate.

5.7.5.Spoiny

Szeroké¢ spoin pomidzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosid 3 mm do 5 mm. W
przypadku stosowania prostopadiennych kostek brukowych zalecg siby osie spoin porglzy diuzszymi
bokami tych kostek tworzyly z astlrogi kat 45°, a wierzchotek utworzonegata prostego poradzy spoinami
miat kierunek odwrotny do kierunku spadku pagtitego nawierzchni. Po uteniu kostek, spoiny natg
wypetlnic piaskiem. Wypetnienie spoin piaskiem polega naypaniu warstwy piasku i wmieceniu go w spoiny
na sucho lub, po obfitym polaniu wpd wmieceniu papki piaskowej szczotkami wglie rozgarniaczkami z
piérami gumowymi.
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5.8. Piekgnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchng na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wigeymi piaskiem, po jej wykonaniu
nalezy przykry warstwa wilgotnego piasku o grulioi od 3,0 do 4,0 cm i utrzymywga w stanie wilgotnym
przez 7 do 10 dni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakd rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd&iplt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien uzyéka

1). w zakresie betonowej kostki brukowej:
- aprobat techniczn,
- certyfikat zgodnéci lub deklaragg zgodndci dostawcy oraz ewentualne wyniki
charakterystycznych kostek, w przypadiadania ich przez kyniera,

- wyniki sprawdzenia przez Wykonawcech zewstrznych kostek wg pktu 2.2.2.7),
2). w zakresie innych materiatow
- sprawdzenie przez Wykonagcech zewstrznych materiatow prefabrykowanych (kramikéw, obrzey),
- ew. badania wkziwosci kruszyw, piasku, cementu, wody itp. olome w normach, ktére buaavatpliwosci
Inzyniera.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiadpnierowi do akceptaciji.

badacech

6.3. Badania w czasie rob6t
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie rob6t nawierzchniowych z koptidaje tablica 2.

Tablica 2. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robét

Lp. Wyszczegolnienie Czstotliwos¢ bada Wartasci dopuszczalne
bada i pomiaréw

1 [Sprawdzenie podka i koryta Wg SST D-04.01.01 [11]

3 |Sprawdzenie obramowania nawierzchni wg SST DA0810[17]; D-08.03.01 [18],

4 |Spravdzenie podsypki (przymiarem liniowyBiezaca kontrola w 10 punktach dzienWg pktu 5.6; odchytki o

lub metod niwelacji) dziatki roboczej: grubgi, spadkéw i cedprojektowanej grubdmi +1

konstrukcyjnych w poréwnaniu cm
dokumentagj projektows i specyfikacy

5 |Badania wykonywania nawierzchni z kostki

a zgodng¢ z dokumentagj projektowy Sukcesywnie na kaej dzialce roboczej -

b polozenie osi w planie (sprawdzone

geodezyjnie)

Co 50 m i we wszystkich punktg
charakterystycznych

Przesungcie od
projektowanej do 2 cm

(o8

rzedne wysokéciowe (pomierzone
instrumentem pomiarowym)

Co 25 m w osi i przy kragdziach oraz
szystkich punktach cha-rakterystycznych

Odchylenia: +1 cm; -2 cm

rownas¢ w profilu podtznym (wg BN-
68/8931-04 [9] tat czteromet-row)

Jw.

Nieréwndci do 8 mn

réwnaos¢ w przekroju poprzecznym
(sprawdzona fatprofilowa z poziomnia
i pomiarze przéwitu klinem cechowany
oraz przymiarem liniowym wzgtinie
metod, niwelacji)

Jw.

Przéwity miedzy tat g
powierzchna do 8 mm

f spadki poprzeczne (sprawdzone metodiw.

Odchytki od dokumenta

niwelacji) projektowej do 0,3%
g szerokd¢ nawierzchni (sprawdzona  [Jw. Odchytki od  szeroki
przymiarem liniowym) projektowanej dot5 cm
h szerokd¢ i glebokas¢ wypetnienia spoinf|W 20 punktach charakterystycznych dzie|Wg pktu 5.7.5
szczelin (ogidziny i pomiar przymiarenidziatki roboczej
liniowym po wykruszeniu dtug. 10 cm)
i sprawdzenie koloru kostek i desenia igKontrola biezaca 'Wg dokumentag
utozenia projektowej lub  decyz
Inzyniera
6.4. Badania wykonanych robét
Zakres bada i pomiarbw wykonanej nawierzchni z betonowej kostkrukowej podano
w tablicy 3.
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Tablica 3. Badania i pomiary po ukazeniu budowy nawierzchni

Lp. | Wyszczegolnienie bada pomiarow SposO6b sprawdzenia

1 |Sprawdzeie wygladu zewmwtrznegWizualne sprawdzenie jednoroded wygladu, prawidtowdci
nawierzchni, krawznikbw, obrzey,desenia, koloréw kostek, ¢mn, plam, deformacji, wykrusze

sciekow spoin i szczelin
2 |Badanie pofeenia osi nawierzchni (Geodegjne  sprawdzenie  polenia osi co 25
planie i w punktach charakterystycznych (dopuszczalne qunzigcia wg
tab. 2, Ip. 5b)
3 |Rzedne wysokéciowe, réwnd¢lCo 25 m i we wszystkich punktach charakterystychnvg meto
podtuzna i poprzeczna, spa(i dopuszczalnych warfoi podanych w tab. 2, Ip. od 5¢ do 5gq)

poprzeczne i szeroké
4 |Rozmieszczenie i szeroko spoin |Wg pktu5.5i5.7.5
szczelin  w nawierzchni, poruzy
kraweznikami, obrzeami, sciekami ora
wypetnienie spoin i szczelin

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonpkesstki brukowej.
Jednostki obmiarowe robot towarzysych budowie nawierzchni z betonowej kostki brukpyebramowanie
itp.) s ustalone w odpowiednich ST wymienionych w pktachi®.5.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8. Roboty uznaje
sie za wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wedtug pktu 6 dagiki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podtm i wykonanie koryta,
- ewentualnie wykonanie taw (podsypek) pod kgawiki, obrzeza, scieki,
— wykonanie podsypki pod nawierzchni
— ewentualnie wypetnienie dolneje&zi szczelin dylatacyjnych.
Odbiér tych robét powinien IByzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-M-00.00.00 ,Wymaigaogdlne”
oraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsai podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z betonowej kostki brukowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- dostarczenie materiatow i spta,
— wykonanie podsypki,
- ustalenie ksztattu, i desenia kostek,
- ulozenie i ubicie kostek,
— wypetnienie spoin i w nawierzchni,
— pielegnacg nawierzchni,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
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— odwiezienie sprgu.
Cena wykonania 1 fmawierzchni z betonowej kostki brukowej nie obejentobét towarzysych
(obramowanie itp.), ktére powinny &yjete w innych pozycjach kosztorysowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywagamdo nawierzchni drogowych
2. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaurane do nawierzchni drogowych; piasek
3. PN-B-11213:1997 Materiaty kamienne. Elementy leanme; krawzniki uliczne, mostowe i drogowe
4. PN-EN 197-1:2002 Cement. Sktad, wymaaia i kryteria zgodnii dotyczce cementu powszechne
uzytku
5. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do produkcji b@ton
6. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
7. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdflementy nawierzchni drég, ali parkingéw

torowisk tramwajowych. Kragzniki i obrzeza

8. PN-EN 933-8:2001 Badania geometrycznych witawosci kruszyw. Ocena zawado drobnycl
czastek. Badanie wskaika piaskowego

9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réseghnawierzchni planografem i tat

D-05.03.05
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NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. D-05.03.05 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej sfiacji technicznej (SST)aswymagania dotyege wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierachbetonu asfaltowege ramch
budowy ciagu pieszo- rowerowego w m. Niechorze

1.2.Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument @rziwy | kontraktowy przy zlecaniu i realizacji dib
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej gffikacji dotycz zasad prowadzenia rob6t aganych z
wykonywaniem warstwycieralnej, wizacej, wyrbwnawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego wg PN-S-
96025:2000 [10].

Nawierzchaiz betonu asfaltowego moea wykonywa dla drég o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg
»Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podathyigpétsztywnych”, IBDIM - 1997 [12] wg ponszego
zestawienia:

Klasyfikacja drog wg kategorii ruchu

kategoria ruchu liczba osi obliczeniowych
100 kN/pas/dob
KR1 >12

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa peiiacza mineralnego o oktenym sktadzie i
uziarnieniu.

1.4.2.Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankaenalna z odpowiedsailoscia asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na goo, w okrélony sposoéb, spetnigga okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfakioutazona i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czyktéaa poprawia adhegpsfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmyweanddy; moze by
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5.Podtaze pod warstw asfaltow - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowe;.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony Igtmi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8.Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej
wihasciwosci sa zgodne z receptiaboratoryjm.

1.4.9.0dcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (ogdéci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkow budowy, w celu sprawdzenia psgogtu i uzyskiwanych parametréw technicznych
robét.
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1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wyoae w osiach obliczeniowych
(100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dob

1.4.11.Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyerce robot
Ogblne wymagania dotyce rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdjrkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogblne wymagania dotyce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pade SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalgy stosowd asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 [6].
W zalnosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nafestosowa asfalty drogowe podane w tablicy
li2.

2.3. Polimeroasfalt

Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje eieanie asfaltu modyfikowanego polimerami,
to polimeroasfalt musi spetrdiavymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiadaprobat technicza.

Rodzaje polimeroasfaltow i ich siwanie w zalenosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano
w tablicy 1 2.

2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz, spetniagy wymagania okridone w PN-S-96504:1961 [9] dla
wypetniacza podstawowego i zgstzego.
Przechowywanie wypetniacza powibgé zgodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

Lp. Rodzaj materiatu Wymagania wobec materiatow
w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1lub KR 2 |

1 | Kruszywo tamane granulowane wg PN
B-11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4
a) ze skat magmowych i przeoboaych kl. I, II; gat.1, 2
b) ze skat osadowych jw.

) z surowca sztucznegaugle
pomiedziowe i stalownicze)

—

jw.
2 | Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] ki. I, 1I; gat.1, 2
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] ki I, 1l
4 | Grys izwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg kl. I, II; gat.1, 2
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy,
zastpczy
b) innego pochodzenia wg orzeczenia pyly z odpylania,
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laboratoryjnego popioty lotne
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70,
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 | Polimeroasfalt drogowy DES8O0 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80

1) tylko pod wzgjdemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. [;
gat. 1

2) tylko dolomity Kkl. I, gat.1 w iléci [0 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance
z innymi kruszywami, w ikzi [ 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty

3) preferowany rodzaj asfaltu

piaskowce bez ograniczeniadtbowego

2

.5. Kruszywo

W zalenosci od kategorii ruchu i warstwy naidg stosowé kruszywa podane w tablicy 1 i 2.
Skladowanie kruszywa powinno odb§sia w warunkach zabezpiecaajch je przed

zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamenkruszywa lub jego frakcjami.

2

2

.6. Asfalt uptynniony
Nalgy stosowéd asfalt uptynniony spetniagy wymagania okidone w PN-C-96173:1974 [7].
.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe speltiajwymagania okéone w

WT.EmA-99 [14].

3
3

3

. SPRZET
.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien

wykaza sie mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

4

4
4

wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lukaglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,

uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbvtypu zagszczanego,

skrapiarek,

walcow lekkich srednich i cézkich ,

walcoéw stalowych gtadkich ,

walcow ogumionych,

szczotek mechanicznych lub/i innych adzeh czyszcacych,

samochoddéw samowytadowczych z przykryciem lub ¢esdmv.

. TRANSPORT
.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiéine” pkt 4.
.2. Transport materiatow

.2.1.Asfalt
Asfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych imeoodbywé sie w:
- cysternach kolejowych,
- cysternach samochodowych,
- kbnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyzep Irzyniera.

131




4.2.2.Polimeroasfalt

Polimeroasfalt naleprzewozt¢ zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDiM][®8az w
aprobacie technicznej.

4.2.3.Wypeltniacz

Wypetniacz luzem najeprzewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mataviaifokich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypelniacz workowany onma przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpieczony
przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workéw.

4.2.4.Kruszywo

Kruszywo mima przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymiaseritami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszankbetonu asfaltowego nale przewozt pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na rozigidun

Czas transportu od zatadunku déachmku nie powinien przekracza godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@wvan

Zaleca sistosowanie samochodéw termoséw z podwéjrigisinami skrzyni wyposanej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-M-@O0M,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do rob6t, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki bafdlé&aboratoryjnych
poszczegolnych sktadnikéw i probki materiatdw paoterav obecnéxi Inzyniera do wykonania bada
kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralistaiowej polega na:
— doborze sktadnikbw mieszanki mineralnej,
— doborze optymalnej ikzi asfaltu,
— okresleniu jej wiaciwosci | pordwnaniu wynikow z zaf@niami projektowymi.
Krzywa uziarnienia mieszanki mirleeg powinna miéci¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Redne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmgch do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadicasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maheej do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawaciasfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w zateosci od kategorii ruchu
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Wymiar oczek KR 1 lub KR 2
sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartgé od0do8

asfaltu
lub od 0do 6,3
Przechodzi
przez: 25,0
20,0
16,0
12,8
9,6 100
8,0 90+100
6,3 78+100
4,0 60+100
2,0 41+71
zawartge
ziarn > 2,0 (29+59)
0,85 27+52
0,42 18+39
0,30 15+34
0,18 1325
0,15 1222
0,075 8+12
Orientacyjna
zawartge
asfaltu w 5,5+6,5
MMA, % m/m
1) mieszanka o uziarnieniu niegtym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltgee
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankiaranej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm do
warstwyscieralnej nawierzchni drogi o olgieniu ruchem nawierzchni drogi o oligéniu ruchem KR1
lub KR2
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Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powiniert mgtalony na podstawie badprébek wykonanych wg
metody Marshalla. Prébki powinny spelfilymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwaieralna z betonu asfaltowego powinna spétligmagania podane w tablicy 4
Ip. od 6 do 8.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralnotagfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA
Lp. Wiasciwosci i warstwyscieralnej z BA
w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1LlubKR 2 | KR3do KR 6
Modut sztywndci petzania’, MPa nie wymaga & | = 14,0 £18)"
Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w >55) >10,0°
temperaturze 60C, kN
3 | Odksztatcenie probek jw., mm 0d2,0do5,0 | od2,0do 4,5
4 | Wolna przestrzew prébkach jw., % v/v od1,5do4,5 | od2,0do4,0
5 | Wypetnienie wolnej przestrzeni w probkach | od 75,0 do 90,0 od 78,0 do
jw., % 86,0
6 |Gruba¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0do 4,0
od 0 mmdo 12,8 mm 0d 3,5do 5,0 | od3,5do5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0do 5,0 | od4,0do5,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d 5,0do 7,0 | 0d5,0do7,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 >98,0
8 |Wolna przestragw warstwie, % (v/v) 0d1,5do5,0 | od3,0do5,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingtcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy
tylko fazy projektowania sktadu MMA
2) probki zagszczone 2 x 50 udenzebijaka
3) probki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka
4) specjalne warunki, olagienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanyn,
itp.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszarkmineralno-asfaltowprodukuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubgtym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenigmieszanie oraz zachowanie temperatury
sktadnikéw i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej

Dozowanie skfadnikéw, w tym zakwstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne
z recepd. Dopuszcza gidozowanie oltosciowe asfaltu, przy uwzetinieniu zmiany jegoegstasci w zaleznosci
od temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikow megnost: jedna dziatka elementarna wagi, waljlie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jeeli jest przewidziane dodanieodka adhezyjnego, to powinien onclijozowany do asfaltu w
sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien bygrzewany w sposob gredni, z ukladem termostatowania,
zapewniajicym utrzymanie statej temperatury z toleranep’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku jpova wynost:

-dlaD 50 od £45do 168 C,
-dlaD 70 od £4Ddo 166 C,
-dla D 100 od £35do 166 C,

- dla polimeroasfaltu - wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.
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Kruszywo powinno byvysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineprdodaniu wypetniacza
uzyskata whaciwa temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna byyzsza o Wwecej
niz 30 C od maksymalnej temperatury mieszanki minerakfaleowe;.

Temperatura mieszanki mineraln@ésivej powinna wynosi

-zD50 od 24Ddo 176 C,
-zD70 od 235do 165 C,
-z D100 od 230 do 160 C,
- z polimeroasfaltem - wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podiga

Podlze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinng lsyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podiea powinna by sucha i czysta.
Nierownéxi podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyicksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nier6wéa podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podiaze pod warstw

scieralm WiazaCa i wzmacniajca

1 |Drogiklasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwino podiaza a1 wieksze od podanych w tablicy 7, pogkonaley wyréwna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;j.

Przed rozieniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowegoiq@dnaley skropt emulsy
asfaltow lub asfaltem uptynnionym w ifgi ustalonej w SST. Zalecane§td asfaltu po odparowaniu wody z
emulsji lub uptynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe kramikow, wtazow, wpustow itp. uszlzer powinny by pokryte asfaltem
lub materialem uszczelnigdym okr&lonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

Podlae do wykonania warstwy llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody
Lp. z mieszanki betonu asfaltowego z emulsji lub uptynniacza z asfalfu
uplynnionego, kg/m

Podlae pod warstw asfaltove

2 |Podbudowa z kruszywa stabilizowanego od 0,5do 0,7
mechanicznie

5.5. Pojczenie medzywarstwowe

Kada utozomy warstwg nalezy skropt emulsj asfaltowy lub asfaltem uptynnionym przed akeniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegoapaknia m¢dzywarstwowego, w il&ci ustalonej w SST.
Zalecane Boi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubjuptynniacza podano w tablicy
9.
Tablica 9. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z
Lp. Pohkczenie nowych warstw emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego kg/

1 |Podbudowa asfaltowa

2 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza lup od 0,3do 0,5
wzmachiajca
3 | Asfaltowa warstwa vaizaca 0d 0,1do 0,3

Skropienie powinno bywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyradparowanie wody
lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wygalzenia wynosi co najmniej:
- 8h przyildci powyzej 1,0 kg/mi emulsii lub asfaltu uptynnionego,
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- 2h przyildciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5hprzyildci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia raamgtaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +8C dla wykonywanej warstwy grubc > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy grubc < 8
cm. Nie dopuszczaesukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpadtazu, podczas opadéw
atmosferycznych oraz silnego wiatru $V16 m/s).

5.7. Zaréb probny

Wykonaweca przed przysieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjast zobowizany
do przeprowadzenia w obededInzyniera kontrolnej produkcji.
Sprawdzenie zawarioi asfaltu w mieszance oléta sk wykonupc ekstraka;.
Tolerancje zawaét sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej wetgm sktadu
zaprojektowanego podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawaétm sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wggm
sktadu zaprojektowanego przy badaniu pojedynprébki metod ekstrakciji,

% m/m
Mieszanki mineralno-asfaltowe d¢
Lp.| Skiadniki mieszanki mineralno-asfaltowej nawierzchni drég o kategorii ruchti
KR 1 lub KR 2
1 | Ziarna pozostare na sitach o oczka¢h
mm: +5,0
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0;
2,0
2 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # +3,0
mm: 0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075
3 | Ziarna przechodgce przez sito o +2,0
oczkach # 0,075mm
4 | Asfalt +0,5

5.8. Odcinek prébny

Jeeli w SST przewidziano konieczfiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na i3pdned
rozpoczciem robot, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czyiyty sprzt jest wigciwy,
- okreslenia grubdci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przede¢gagzeniem, koniecznej do uzyskania

wymaganej w dokumentacji projektowej grébowarstwy,

— okreslenia potrzebnej iléci przepé walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do takiej préby Wykonawcayje takich materiatéw oraz spita, jakie keda stosowane do
wykonania warstwy nawierzchni.

Odcinek prébny powinien dlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca me przysipi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptdwadcinka
probnego przez lyniera.

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna: lwbudowywana uktadagkwyposaom w ukiad z
automatycznym sterowaniem grébowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolkamtacy projektova.
Temperatura mieszanki wbudowywaniejpowinna b§ nizsza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkcie 5.3.
Zagszczanie mieszanki powinno odbyinse bezzwltocznie zgodnie ze schematem gizeplca
ustalonym na odcinku prébnym.
Pocgkowa temperatura mieszanki w czasie¢ggagzania powinna wyndsnie mniej ni:
- dla asfaltu D 50 133,
- dla asfaltu D 70 126,
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- dla asfaltu D 100 12q,
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Zagszczanie naley rozpocaé od kravedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia utoonej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Zicza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopmdo osi drogi.

Zicza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15
cm. Zkcza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

Zhcze robocze powinno Byéwno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzylegima asfaltowo-kauczukow Sposéb wykonywania gtz
roboczych powinien hyzaakceptowany przezdyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania asfaltu, wypetiacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki naher-asfaltowej i przedstawivyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevadisfaltowej
podano w tablicy 11.

6.3.2.Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineradstaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg PN4B@L:1967
[8]. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepiaboratoryjm z tolerancj okreilona w tablicy 10. Dopuszczaesi
wykonanie bad@innymi réwnowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wiéciwosci asfaltu
Dla kadej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug migknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie witciwosci wypetniacza

Na kade 100 Mg ziaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.
Tablica 11. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarOw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegoblnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dzialce roboczej
1 | Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno{ 1 prébka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kazdej dostawy (cysterny)
3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikéw mieszanki dozor cagly
mineralno-asfaltowe;j
6 | Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czas|e
asfaltowe] wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wiasciwosci probek mieszanki mineralng- jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytwarni

Ip.1i1p.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]
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6.3.5.Badanie wtaciwosci kruszywa
Przy kalej zmianie kruszywa nalg okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralsfaégowej

Pomiar temperatury sktadnikdw m#éesd mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu terafury na
skali odpowiedniego termometru zamontowanego nezatae. Temperatura powinnattmgodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej TSS

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mahes-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeeiurtometru
W mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadni@ pomiarut 2° C. Temperatura powinna dggodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyglu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocefz@alnej jej wyghdu w
czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowgiaa

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiéciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na prébkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotycgce cech geometrycznych i wkaiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiaréw
Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego

podaje tablica 12.

Tablica 12. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej warstwy z betonu
asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna czstotliwo$¢ bada i pomiaréw

1 | Szerokd¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o diugg 1 km

2 | R6wna¢ podiwna warstwy kazdy pas ruchu planografem lubgato 10 m

3 | RGwnai¢ poprzeczna warstwy | nie rzadziej ni co 5m

4 | Spadki poprzeczne warstwy | 10 razy na odcinku drogi o diugm 1 km

5 | Rzedne wysokéciowe warstwy | pomiar rzdnych niwelacji podznej i poprzecznej

oraz usytuowania osi wedtug

6 | Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy
7 | Grubas¢ warstwy 2 probki z kadego pasa o powierzchni do 3008 nj
8 | Ztacza podiane i poprzeczne |cafa dlugéc ziacza
9

Krawedz, obramowanie warstwy cata dlugé¢

10 | Wyglad warstwy ocena cigta
11 | Zageszczenie warstwy 2 probki z kadego pasa o powierzchni do 3008 nj

12 | Wolna przestrziew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szeroko warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentacprojektowva, z
tolerancy +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej tiej potazonej, nie ograniczonej kragnikiem lub opornikiem
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w nowej konstrukcji nawierzchni, powinnadgzersza z kalej strony co najmniej o grubbwarstwy na niej
potozonej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3.ROWNa¢ warstwy

Nierowngi podhwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzeg BN-68/8931-04 [11]
nie powinny by wicksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierévéaowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwa
Scieralna

9

3 | Drogi klasy L i D oraz place i parking

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betasfaltowego na odcinkach prostych i na tukach pawimc¢
zgodne z dokumentacprojektows, z tolerancj + 0,5 %.

6.4.5.Rz¢dne wysokéciowe

Redne wysokéciowe warstwy powinny hyzgodne z dokumentagcprojektovs, z tolerangj + 1 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

@ warstwy w planie powinna ldyusytuowana zgodnie z dokumentggjojektows, z toleranci 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ warstwy

Grub@ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z toleranci = 10 %. Wymaganie to nie
dotyczy warstw o grubioi projektowej do 2,5 cm dla ktorej tolerancja wgne5 mm i warstwy o grubizi od
2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wynashs mm.

6.4.8.Ztacza podiane i poprzeczne

Zicza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopeado osi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmagZta
powinny by calkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwécieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystaévad 3do 5
mm ponad ich powierzchaiiWarstwy bez opornikdw powinny bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta
koniecznd¢ obckcia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wygld warstwy z betonu asfaltowego powinien éjiednolita tekstue, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tusacych st i spckanych.

6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przestfizer warstwie

Zagszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny b§zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i
recepcie laboratoryjnej.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podar®5T D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlobmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwalisfvego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznajeesia wykonane zgodnie z dokumentggjojektows i SST, jeeli wszystkie pomiary i

badania z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN682%:2000[10] daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine

pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

10.

Cena wykonania T mvarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizacji ruchu,
dostarczenie materiatow,
wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itjansport na miejsce wbudowania,
posmarowanie lepiszczem kredei urzdzer obcych i krawznikéw,
skropienie mgdzywarstwowe,
roztozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
obcicie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.

2.
3.

PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzdnogowych Zwir
i mieszanka

N-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzdnogowych

N-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzdinogowych.
Piasek

P
P

4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztucznauzla stalowniczego do

00 ~N O Ol

9.
10.
11.

nawierzchni drogowych

. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakae/i transport

. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawiehnni drogowych
. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody badmas mineralno-bitumicznych i

nawierzchni bitumicznych
PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniacz kamienny do mas hitmnych
PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie astaé. Wymagania
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwéednawierzchni planografem idat

10.2. Inne dokumenty

12.
13.

14.

15.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997
Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltgowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zeszyt

54, IBDiM, Warszawa, 1997

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EMA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60,

IBDiM, Warszawa, 1999

WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jdkogrysow izwirdw kruszonych z naturalnie

rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonegawierechni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984
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16. Zasady projektowania betonu asfaltowego ogksdonej odporniei na odksztatcenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztalcenia i modutu sztygmanieszanek mineralno-bitumicznych mefquktzania pod
obciazeniem statycznym. Informacje, instrukcje - zes8;tBDiM, Warszawa, 1995

17. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrda 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiafldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43%99 r., poz.
430).

INFORMACJA AKTUALIZACYJNA O ASFALTACH WPROW ADZONYCH NORM A PN-EN
12591:2004

1. Zmiany aktualizacyjne w OST

Niniejsza informacja dotyczy stosmia asfaltow wg PN-EN 12591:2004 w OST, wydanyctep
GDDP w 2001 r., uwzgbniajacych zatgenia ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni pdalych i
potsztywnych” (KTKNPP), GDDP - IBDiM, Warszawa 1997

1. D-04.07.01 Podbudowa z betonu asfaltowego
2. D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego

Niniejsza informacja dotyczy rownignnych OST uwzgidniajacych roboty z wykorzystaniem
lepiszcza asfaltowego.

2. Zalecane lepiszcza asfaltowe

W zwizku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2004, Instytut Bedsy Drég i Mostow w
porozumieniu z GenerajnDyrekcip Drég Krajowych i Autostrad uaktualnit zaleceniabdou lepiszcza
asfaltowego do mieszanek mineralno-asfaltowych atgkogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych
potsztywnych”, ktéry byt podstamwopracowania OST wymienionych w punkcie 1.

Nowe zalecenia przedstawia tahlica

Tablica 1. Zalecane lepiszcza asfaltowe do ramsiz mineralno-asfaltowych wedtug przeznaczeniasraieki i obcizenia drogi

ruchem
Typ mieszanki Tablica zat. A Kategoria ruchu
i przeznaczenie KTKNPP KR1-2
Beton asfaltowy d¢ Tablica A 50/70
podbudowy

Beton asfaltowy do
warstwy whzacej

Tablica C 50/70
Mieszanki mineralnof
asfaltowe do warstwy
scieralnej (beton 50/70
asfaltowy, mieszanka
SMA, mieszanka MNU)| - 1 opjica £ DESO AB,C
DE150 AB,C
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Uwaga:* - do cienkich warstw
Oznaczenia:

KTKNPP - Katalog typowych konstrukcji nawierezd podatnych i potsztywnych,

35/50 - asfalt wg PN-EN 12591:2004 tgagacy asfalt D-50 wg PN-C-96170:1965,
50/70 - asfalt wg PN-EN 12591:2004 tgagacy asfalt D-70 wg PN-C-96170:1965,
DE, DP - polimeroasfalt wg TWT PAD-97 Tymasbwe wytyczne techniczne. Polimeroasfalty drogowe.

Informacje, instrukcje - zeszyt 54, IBDiM, Warsza®@97
3. Wymagania wobec asfaltéw drogowych

W zwizku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2004, Instytut Bexy Drég i Mostow w
porozumieniu z GenerajrDyrekcip Drég Krajowych i Autostrad ustalit wymagane wdawosci dla asfaltéw z
dostosowaniem do warunkow polskich - tablica 2.

Tablica 2. Podziat rodzajowy i wymagane $diavosci asfaltow drogowych o penetracji od>@01 mm do
330x0,1 mm wg PN-EN 12591:2004 z dostosowaniem do wanwrpolskich

Lp. Wiasciwosci Metoda Rodzaj asfaltu
badania| 20/30| 35/50( 50/70| 70/100| 100/150 160/220 250/330

WELASCIWOSCI OBLIGATORYJNE

1 |Penetracia  wo,1mm| ol | 20- | 35 | 50- [70-100 100 | 160- | 250-
25°C 30 | 50 | 70 150 | 220 | 330
2 ;elrﬂﬁleerﬁg”a °C P1l\l4-§7N 55- | 50- | 46- | 43-51| 39-47 | 35-43 | 30-38
¢ 63 | 58 | 54
Temperatura R PN-EN
3 | aptonu, nid °C | 22502 | 240| 240 | 230 | 230 | 230 | 220 | 220
mniej niz
Zawartgé
sktadnikow Fi’;‘é%’;'
4 [rozpuszczal- | o 99 | 99 | 99 | 99 99 99 99
nych, nie mnie| m/m
niz

Zmiana mas)
po  starzeniy
5 |(ubytek  lubl o | PN-EN| 05| 05| 05| 08 | 08 1,0 1,0

przyrost)  nid m/m | 12607-1
wigcej niz

Pozostata PN-EN

penetracjia pp 1426

6 |starzeniu, nig¢ o 55 | 53 | 50 | 46 43 37 35
mniej niz

7 |starzeniu, niT °C 57 | 52 | 48 45 41 37 32
mniej niz

WEASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE
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Zawqrto;c % PN-EN
parafiny, 12606-1

8 22| 22| 22| 22 2,2 2,2 2,2
nie wigcej niz
V\/_zros_t _temp PN-EN
migknienia po 1427

9 |starzeniu, ni¢ oc 8 8 9 9 10 11 11
wigce] ne
Temperatura Nie
tamliwosci, nie T;g%gl ok-

10 | wigcej niz °C resla|l 5 [ -8 | -10 -12 -15 -16

Sig

Niniejsza aktualizacja OST zostafprowadzona do stosowania przez Generdhyrekcg Drog
Krajowych i Autostrad pismem nr GDDKIA-BRI 3/211(8 z dnia 2003-09-22 oraz uwggdhia zmiag nr
normy PN-EN 121591:2002 (U) na PN-EN:12591:2002004 r.

D 05.02.02
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NAWIERZCHNIA BRUKOWCOWA- wybrukowania

1. D 05.02.02 NAWIERZCHNIA BRUKOWCOWA

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogélnej gidacji technicznej (SST)aswymagania dotyce wykonania i
odbioru nawierzchni brukowcowey ramach budowy ciagu pieszo- rowerowego w m. Nieolre.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument pirggtwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji dib
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej sfigacji dotyczy zasad prowadzenia robét zwanych z
wykonaniem nawierzchni brukowcowej.

Nawierzchnie brukowcowe mdgy¢ wykonywane na drogach miejscowego przeznaczenia.

Ze wzgbu na niemgnos¢ zastosowania nowoczesnej mechanizacji, nawiergchnikowcova
powinno s¢ wykonywa w przypadkach uzasadnionych ekonomicznie (w ok&alicobfitupcych w kamié lub
gdy do dyspozycji jest brukowiec ze starej rozebyarawierzchni), na drogach, ulicach i placach pediiego
znaczenia, na zjazdach z nawierzchni ulepszonefirogi boczne, na nie ustabilizowanych nasypach przy
konieczndci wczeniejszego otwarcia ruchu.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Nawierzchnia brukowcowa - nawierzchnia, ktorej waesscieralna jest wykonana z brukowca.

1.4.2. Brukowiec - kamié narzutowy nieobrobiony (otoczak) lub katiebrobiony, wzgidnie ptytowany
kamien tamany, o ksztalcie zhbnym do graniastostupa lub ostrostugeictego o nieregularnych lub
zaokgglonych krawdziach, stosowany do wykonywania nawierzchni brut@amych.

11.4.4. Podsypka - ag¢ nawierzchni z piasku lub innego drobnoziarnistegateriatu, w ktorej osadzagsi
brukowiec.

1.4.5.Podsypka cementowo-piaskowa e&znawierzchni z mieszaniny cementu i piasku, w Ktésadza si
brukowiec.

1.4.6.Kliniec - kruszywo tamane zwykte o wielkai ziarn od 4 mm do 31,5 mm.
1.4.7.Piasek - kruszywo naturalne o wietkdziarn do 2 mm.

1.4.8. Pozostale okigenia § zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pit.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotyce robot podano w SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie tianieulepszone.
Wymagania ogélne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogodlne wymagania dotyce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-05.02.00
.Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania odghe 2.

2.2. Rodzaje materiatéw
Materiatami stosowanymi przy wykananawierzchni brukowcowej, wg PN-B-06101 [19];, s
— brukowiec nieobrobiony, obrobiony lub brukowiectolwany, wg PN-B-11104 [14],
— kliniec, wg PN-B-11112 [15],
— piasek na podsygkoraz do zasypania wykonanej nawierzchni, wg PNEB1B [16],

- cement portlandzki zwykly, w przypadku wykonywamiadsypki cementowo-piaskowej, wg PN-B-19701
[17],

- woda, wg PN-B-32250 [18],

materialy na warstyodsiczapca, w przypadku gdy dokumentacja projektowa przewddej wykonanie;
materialy te powinny odpowiadavymaganiom SST D-04.02.01 ,Warstwy @dsapce i odcinajce”.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Brukowiec

Brukowiec do wykonania nawierzchbrukowcowej powinien by kamieniem trwalym,
niezwietrzatym, mié struktue mazliwie drobnoziarnist i zwiezta, bez gknigé¢ i zyt.

Materiatem na brukowiec powinny¢kskaty o cechach fizycznych i wytrzymééiowych podanych
w tablicy 1.

Brukowiec nieobrobiony (kami@arzutowy) powinien mie naturala cze$¢ powierzchni maliwie
ptaslka, ktéra mozna by wyodebni¢ jako powierzchrd goérma (czoto).

Brukowiec obrobiony powinien rbidsztatt zblzony do prostopadkzianu. Powierzchnia gérna
(czoto) i dolna (stopka) powinna byblizona do prostakta. Ptaszczyzny powierzchni gérnej i dolnej powinny
by¢ w przyblizeniu réwnolegte. Cata bryla powinna r©6& sie w prostopadiécianie zbudowanym na
powierzchni gérnej jako podstawie. Kredzie powierzchni gérnej powinny byroste.

Brukowiec ptytowany (brukowiec znk@nia tamanego) powinien ndigérm powierzchng (czoto)
ptasky, uzyskan z roztupania wikszego kamienia przynajmniej na dwie& i w przyblizeniu prostopadtdo
osi pionowej. Powierzchnia dolna (stopka) i powiirzie boczne nie powinny byvkleste.

Wymiary i doktadré wykonania brukowcéw powinny odpowiadeielkosciom podanym w tablicy
2.

Tablica 1. Wiaciwosci fizyczne i wytrzymatéciowe dla kamienia na brukowiec, wg PN-B-11104 [14]

Lp. Wiasciwosci Wartasé Badania wedtug

Wytrzymatci¢ nasciskanie w stanie powietrznp-

1 suchym, MPa, nie mniej i

160 PN-B-04110 [3]
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5 E:;eralndc na tarczy Boehmego, cm, niecee] 0.2 PN-B-04111 [4]
3 Wytrzyma_ksc na ugj.erzenle (zwrtosc), liczba 12 PN-B-04115 [5]
uderzé, nie mniej ni:
4 | Nashkkliwos¢ woda, % (m/m), nie wicej niz: 0,5 PN-B-04101 [2]
Tablica 2. Wymiary i doktadrig wykonania brukowca, wg PN-B-11104 [14]
. Brukowiec Brukowiec Brukowiec
Lp. Wiasciwosci
nieobrobiony obrobiony plytowany
1 | Wysoka¢ (W), cm od 15do 20| od 16 do 20| od 16 do 20
2 | Powierzchnia gérna, ¢m od 160 do 360 0d 160 do 360 od 160 do 36
3 Cerjwuzksza dtugé¢ krawedzi czota, nie bada s 1.0W 16W
4 | Stosunek pola powierzchni dolnejnie bada si 0,5 0,3
(stopki) do gdrnej (czota), nie mnigj
niz:
5 | Odchylenie od réwnolegigi | nie bada si 13 15

ptaszczyzny powierzchni dolnej w
stosunku do powierzchni gérnej, |w
stopniach, nie vgcej niz:

6 | Glcbokas¢ wklesniecia lub| nie bada si 0,8 1,0
wysokas¢ wypuktosci  powierzchni
gornej, cm, nie wicej niz:

7 | Glcbokas¢ wklesnigcia lub| nie bada si 1,5 1,5
wysokas¢  wypuktosci  powierzchni
bocznej i dolnej, cm, nie wiej niz:

8 | Peknigcia powierzchni niedopuszczalne

Kamienie oporowe powinny odpowiadatasciwosciom przewidzianym dla brukowca i ndie
pottorakrotm wysoka¢ w stosunku do stosowanego brukowca.

Brukowiec natg uktada& w pryzmy lub stosy o wysokoi nie przekraczagej 1 m.

2.3.2.Kliniec

Kliniec aywany do klinowania nawierzchni powinien migymiary od 4 do 12,8 mm i od 12,8 do 20
mm i powinien odpowiadawymaganiom podanym w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania dla kita, wg PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
1 |Scieralndgé¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-B-06714-42

[13]:

a) przy pelnej liczbie obrotow, % ubytku masig wiccej niz: 40

b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy w stdau do 30

ubytku masy po petnej liczbie obrotow, niezegj niz:

2 | Nashkliwosé¢, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nie ydej ni,
dla kruszywa ze skat:

a) magmowych i przeobyanych 20

b) osadowych 3,0
3 | Odporng¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20 [11], % uloytk

masy, nie wgcej niz, dla kruszywa ze skat:

a) magmowych i przeobyanych 4,0
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b) osadowych 50
4 |Odpornd¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej metgdy 30
bezpdgredniej, wg PN-B-06714-19 [10] i PN-B-11112 [15],|%
ubytku masy nie vgcej niz:
5 | Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [7]
a) zawart@¢ ziarn mniejszych @i 0,075 mm odsianych na 4
mokro, % (m/m), nie vecej niz:
b) zawarta¢ frakcji podstawowej, % (m/m), nie mniejni 75
c) zawartd@¢ podziarna, % (m/m), nie wéej niz:; 15
d) zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie egej niz: 15
6 |Zawarté¢ zanieczyszcze obcych, wg PN-B-06714-12 02
[6], % (m/m), nie watej niz: '
7 |Zawartg¢ zanieczyszczeorganicznych, wg PN-B-06714-26 [12], WZOrCowa
barwa cieczy nie ciemniejszazni

2.3.3.Piasek

Piasek na podsgpkoraz do zasypywania (zamulania) nawierzchni pcaminiodpowiadéa
wymaganiom podanym w SST D-05.02.00 ,Nawierzchwigrtle nieulepszone. Wymagania ogdine”.

2.3.4.Cement
Cement stosowany:
a) na podsypk cementowo-piaskoavypowinien by cementem portlandzkim klasy 32,5,
b) do zalania spoin zapraveementowo-piaskogypowinien by cementem portlandzkim klasy 32,5
odpowiadajcym wymaganiom PN-B-19701 [17].

Cement powinien dydostarczany w workach i przechowywany zgodnie gtggmwieniami BN-
88/6731-08 [21].

2.3.5.Woda

Woda do podsypki cementowo-piaskawaprawy cementowo-piaskowej powinnathpdmiany 1”
i odpowiad@ wymaganiom PN-B-32250 [18].

Woda, stosowana przy gsFzaniu i do zwiania warstw piasku, powinna odpowiédaymaganiom
punktu 2.3 SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde l@pszone. Wymagania ogéine”.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotgce sprztu podano w SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twardelleeszone.
Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni

Wykonawca przygtujacy do wykonania nawierzchni brukowcowej powinien kaga& sic
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

ubijakéw stalowych o masie od 25 do 35 kgotkdw brukarskich, digéw stalowych do wyjmowania
bruku, topat, pit, siekier,
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przewdnych zbiornikow do wody (beczkowozow),

ew. walcow statycznych o nacisku jednostkowgun25 do 45 kN/m, w przypadku zgsienia trzeciego
ubijania kcznego brukowca na podsypce piaskowej,

ew. walcéw wibracyjnych o nacisku jednostkowyatu wibrupcego co najmniej 18 kN/m lub ptytowych
zag:szczarek wibracyjnych o nacisku jednostkowym conmégj 16 KN/m2.

4. TRANSPORT

Ogl6lne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-05.02.00 ,Nawierzchmarde nieulepszone.
Wymagania ogélne” pkt 4.

Transport cementu powinien bygodny z BN-88/6731-08 [21].

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podan SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszon
Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiga

Podtze pod nawierzchaibrukowcows powinno by przygotowane zgodnie z warunkami ogolnymi
okreslonymi w SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nigadeone. Wymagania ogélne” pkt 5.2.

Oprécz szpilek ustawionych w osi irzedach réwnolegtych do osi drogi (w tym na kealmiach
jezdni), naley réwnolegle do osi ustawidodatkowo szpilki p&rednie, rozgraniczage pasy przeznaczone dla
poszczegoblnych brukarzy. Najodpowiedniejsza szeogasa dla jednego brukarza wynosi 1,5 m i zmieia s
w pewnych granicach zaleie od szerokéxi nawierzchni i liczby brukarzy.

5.3. Wykonanie podsypki

5.3.2.Podsypka cementowo-piaskowa

Jdi dokumentacja projektowa lub SST nie ocfeeinaczej, to sktad podsypki cementowo-piaskowej
powinien by ustalony laboratoryjnie.

Wytrzymake nasciskanie po 7 dniach prébek walcowychrednicy 8 cm z podsypki cementowo-
piaskowej powinna wynosico najmniej 10 MPa, a po 28 dniach nie mniejid MPa.

Mieszanie skladnikow powinno¢hgokonywane w betoniarkach. Podsypka jest dobrzmieszana,
gdy kolor mieszanki jest jednakowy. Przy mieszgrodsypki naley doda& wody w ilosci od 0,20 do 0,25 masy
cementu w posypce. Wilgotipodsypki powinna hiytaka, aby pacisnigciu podsypki w dioni podsypka nie
rozsypywata sii nie byto na diongladéw wody, a po naéiieciu palcami podsypka rozsypywata.si

Piasek powinien odpowiédaymaganiom punktu 2.3.3, cement - punktu 2.3woda - punktu 2.3.5.

Podtze pod podsypkcementowo-piaskoavmusi by catkowicie ustabilizowane.

Jdi dokumentacja projektowa nie okfiga inaczej, to grub& warstwy podsypki powinna wyndsi
10 cm, przy czym po ubiciu brukowca jej grébgod poszczegdinymi kamieniami nie powinna loyniejsza

niz 2 cm oraz nie wksza nk 6 cm.

Rogielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno wepzg uktadanie brukowca od 3 do 4 m.
RoZcielor podsypk nalezy wyréwna scisle do profilu.
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5.5. Ukfadnie i ubijanie nawierzchni brukowcowej napodsypce cementowo-piaskowej

Kolejné¢ uktadania i ubijania nawierzchni brukowcowej nadgypce cementowo-piaskowej
obejmuje nagpujace czynnéci:

1. osadzenie kamieni oporowych, wg punktu 5.4,
2. przesortowanie brukowca i dostarczenie do korytapunktu 5.4,
3. ulozenie brukowca, wg punktu 5.4,

4. pierwsze ubicie brukowca, wg punktu 5.4, z tymjest to mocne ubicie, powodag obnkenie brukowcow
mniej wiecej o cad nadwyke w uktadaniu,

5. zaklinowanie spoin brukowca kiiem o wymiarach od 12,8 mm do 20 mm i od 4 mm d@ 1@m z
przesuwaniem go miottami w celu wypetnienia spoin,

6. zalanie spoin brukowca zaprawementowo-piaskoav

Sklad zaprawy cementowo-piaskowspla s¢ laboratoryjnie. Wytrzymake na sciskanie zaprawy
nie powinna by mniejsza po 28 dniach od 25 MPa.

Zapraw przygotowuje si w betoniarkach lubecznie. Wody dodaje sityle, aby zaprawa miata
wystarczajca ptynnac.

Przed rozpog@em zalewania brukowiec nakeoczyci¢ z piasku i zla woda, dodajic do wody 1%
cementu klasy 32,5 w stosunku ebgciowym. Zalewanie spoin moa wykon& przez rozlanie zaprawy na
powierzchng nawierzchni i wprowadzenie jej do spoin przez eopgcie sciagaczami gumowymi lub
szczotkami. Po pierwszym zalaniu spoin négldbone catkowicie wypetnione i nalg uzupeint wypetnienie
spoin zalewajc je po raz drugi zapraw

Zaprawy cementowo-piaskowe] mplgrzygotowa tyle, aby mogta by zuzyta w cagu jednej
godziny.

7. drugie ubicie brukowca, wykonane beggauinio po zalaniu spoingtace lekkim ubiciem, ktére ma na celu
petra regulacg przekroju podhanego i poprzecznego nawierzchni.

Zamiast drugiego ubijanigznego ména zastosowawatowanie lekkimi walcami wibracyjnymi lub
zag:szczanie ptytowymi zagzczarkami wibracyjnymi.

8. pielegnacg nawierzchni polegaga na:

- przykryciu warstw piasku o grubgci co najmniej 5 cm i utrzymywanie go w stalej vaitgosci przez okres
od 7 do 10 dni,

— dokladnym oczyszczeniu nawierzchni z piasku, poskagiu przez zapraw cementowo-piaskoyv
wytrzymalaici okreslonej w punkcie 5.5 podpunkcie 6, a rgstie oddaniu nawierzchni do ruchu.

5.6. Warunki prowadzenia robét

1. Przy uktadaniu brukowca na podsypce cementowo-piaskwszystkie czynri@i od roztaenia podsypki
do ostatecznego ubicia z zalaniem spoin zapreamentowo-piaskogvnalezry wykona przed uptywem 3
godzin.

2. Brukowiec na podsypce cementowo-piaskowejzmao uktadé bez srodkdw ochronnych przed mrozem
tylko przy temperaturze powietrza poiey +5°C. Nie mma uktada nawierzchni jéli temperatura
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powietrza jest powej O°C. Przy spodziewanym obminiu temperatury w nocy pomsj °C nawierzchrd
nalezy zabezpieczy przed dziataniem mrozu, nakrywajja matami ze stomy, padub innymi materiatami
ocieplapcymi.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakbrob6t podano w punkcie 6 SST D-05.02.00 ,Nawcéerde twarde
nieulepszone. Wymagania ogdlne”.

6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przystieniem do robdt Wykonawca powinien wykénsadania materiatbw przeznaczonych
do wykonania robo6t i przedstativyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie robét Wykonawcadbie sprawdzat, zgodnie z wymaganiami podanymi wkpie 5.4 lub
5.5:

sortowanie brukowca i osadzanie asgych brukowcéw od strony zewtrznej jezdni, a riszych ku jej
srodkowi,

- nieprzekraczanie wysokoi dwoch kamieni bezpoednio przylegajcych do siebie o 2 cm,
- wlasciwa wilgotnos¢ podsypki,

— o0sadzanie brukowcow w podsypce co najeyydo potowy ich wysokii (od 8 do 10 cm),
— sposob klinowania brukowca,

— sposo6b ubijania brukowca,

- rownas¢ podhuzng i poprzecza nawierzchni.

6.4. Badania i pomiary dotycace cech geometrycznych i wkgiwosci nawierzchni brukowcowej

6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Przy badaniach i pomiarach wykompanawierzchni brukowcowej Wykonawca, w obegtio
Inzyniera, sprawdza:

a) konstrukcg nawierzchni,

b) uksztattowanie osi nawierzchni,
¢) rzedne nawierzchni,

d) przekroje poprzeczne,

e) szerokaé¢ nawierzchni,

f)  réwnas¢ nawierzchni,

g) scistos¢ utozenia nawierzchni,
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h) doktadna¢ ubicia nawierzchni,
i) pielegnacg nawierzchni przed oddaniem do ruchu.
6.4.2.Wymagania dotycice konstrukcji nawierzchni

Konstrukej nawierzchni sprawdzaesto do zgodnéci z dokumentagj projektowy przez rozebranie
nawierzchni na powierzchni okoto 0,1*ma co drugim kilometrze, lecz nie mniegny dwdch miejscach w
caldsci odbieranego odcinka i stwierdzenie wigdip ksztattu i jakéci brukowca oraz grulsci podsypki, jak
rowniez makroskopowo - jakei uzytego materiatu.

6.4.3.Wymagania dotycce przekroju poprzecznego

Przekroje poprzeczne sprawdzansilO miejscach na kdym kilometrze przez przykenie szablonu
profilowego. Przekroje poprzeczne powinny ligk wykonane, aby przeit miedzy dolm krawedzia szablonu
profilowego a powierzchainawierzchni nie przekraczat 20 mm.

W miejscach wyznaczonych przezyhiera naley dokon& sprawdzenia spadku poprzecznego
nawierzchni wedtug ustalepunktu 6.2.2 SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twardeulepszone. Wymagania
ogolne”.

6.4.4.Wymagania dotycgce scistosci utozenia nawierzchni

Scistasé utozenia brukowca sprawdzaes2 razy na 1 km przez wytamanie od 1,5 do2bnukowca i
ponowne zabrukowanie tym samym kamieni€uistos¢ utozenia brukowca przyjmuje gijako dostateczn
jesli przy ponownym zabrukowaniu wytamanej nawierzchabraknie kamienia do zabrukowania nieogj niz
3% wylamanej powierzchni.

6.4.5.Wymagania dotycce doktadnéci ubicia nawierzchni

Doktadni ubicia nawierzchni sprawdzaesb razy na 1 km ubijakiem o masie od 25 do 35 kg,
uzywanym do ubijania brukowca. Przy sprawdzaniu dakéci ubicia brukowiec nie powinien okazywa
widocznych oznak osiadania pod wptywem trzech usheubijakiem.

6.4.6.Pozostate cechy i wdaiwosci wykonanej nawierzchni

Uksztaltowanie osi w planiegadne wysokéciowe, szerok@ nawierzchni i réwn& nawierzchni
nalezy wykona wedtug ustal® OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszdifgmagania ogélne” pkt
6.2, z cestotliwoscia podamn w tablicy 2.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.5.1. Niewtasciwe cechy materiatéw kamiennych

Wszystkie materialy kamienne nieelsfajace wymaga podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji zostag odrzucone. B materialy kamienne nie spetnige wymaga zostam wbudowane, to na
polecenie layniera Wykonawca wymieni je na vitsiwe, na wiasny koszt.

6.5.2.Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchkiigre wykazujy wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punktach 6.1 i 6.4 powinny &ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podandSST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlobmiarows jest nf (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podamoSST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania ogélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotyce podstawy ptatrigi podano w SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 Tmawierzchni brukowcowej obejmuije:
— prace pomiarowe i oznakowanie robdét,
— przygotowanie podim,
— dostarczenie brukowca i innych materiatow,
— wykonanie podsypki piaskowej lub cementowo-piaskpwe
— ustawienie kamieni oporowych,
- utozenie brukowca,

— ubicie nawierzchni i zaklinowanie szczelin kruszywvéamanym bez zalewania spoin lub z wypetnieniem
spoin zapraw cementowo-piaskosy

przysypanie warstypiasku lubzwiru,

- wykonanie pomiaréw i baddaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Przepisy zwzane podano w SST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twargmil@pszone. Wymagania
0golne” pkt 10.
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D -08.01.01
KRAW EZNIKI BETONOWE

1. D - 08.01.01 KRAVEZNIKI BETONOWE

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyege wykonania i odbioru
robot zwhzanych z ustawieniem kraanikow betonowychw ramach budowy chgu pieszo- rowerowego w
m. Niechorze.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument @irztwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zanych z ustawieniem
kraweznikow:
- betonowych 15x22cm koloru szarego na tawie betonojzebetonu B15 (C12/15) z oporem na podsypce
cem.-piaskowej 1:4,
— betonowych 15x30cm koloru szarego na tawie betonojzebetonu B15 (C12/15) z oporem na podsypce
cem.-piaskowej 1:4,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogzajace chodniki dla pieszych, pasy
dzielce, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycece robot

Ogolne wymagania dotysee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Og6lne wymagania dotysze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, paudav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
— krawezniki betonowe drogowe, prostgtke sciete, jednowarstwowe gatunku 1 z godnie z BN-80/6@3&1
[14].,
— piasek na podsygk do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
- woda,
— materialy do wykonania tawy pod kramiki.

2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne
2.4.2.Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kraeznikbw betonowych powinny kiybez rys, pknie¢ i ubytkéw betonu, o fakturze z
formy lub zatartej. Krawdzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchrawgdzi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01
[14], nie powinny przekracZavartasci podanych w tablicy 3.
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Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia keaikdw betonowych

Dopuszczalna wiellég

Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodzé
Gatunek 1
Wklgstos¢ lub wypukiasé powierzchni krawznikdw w mm 2

Szczerby i uszkodzenipograniczaicych powierzchnie goérne

krawedzi i naray (scieralne), mm niedopuszczalne

ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

- liczba max 2
- dlugd¢, mm, max 20
- gkkbokas¢, mm, max 6

2.4.3.Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage wedtug
typbéw, rodzajow, odmian, gatunkow i wieka.

Krawezniki betonowe natey uklada& z zastosowaniem podkltadek i przektadek drewniangch
wymiarach: grub&t 2,5 cm, szerok& 5 cm, diugé¢ min. 5 cm wgksza nk szerokéé¢ kraweznika.

2.4.4 Beton i jego skiadniki
2.4.4.1.Beton do produkcji kragznikdw

Do produkcji krawznikdw nalery stosowa beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.
Beton uyty do produkcji krawznikéw powinien charakteryzowssie:

- nasikliwoscia, ponizej 4%,

— $cieralndcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@ 4 mm,

— mrozoodpornécia i wodoszczelnécia, zgodnie z norsnPN-B-06250 [2].

2.4.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinier logmentem portlandzkim klasy niezsizej niz ,32,5” wg
PN-B-19701 [10].

Przechowywanie cementu powinnottagodne z BN-88/6731-08 [12].
2.4.4.3 Kruszywo
Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo naley przechowyw& w warunkach zabezpieczajch je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentéw, daiun marek.
2.4.4.4Woda
Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadé&wymaganiom PN-B-32250 [11].
2.5. Materialy na podsyple i do zapraw

Piasek na podsypkcementowo-piaskoavpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5], a do
zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lmgmentem portlandzkim klasy
nie mniejszej i ,32,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadéwymaganiom PN-B-32250 [11].
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2.6. Materialy na tawy

Do wykonania taw pod kragniki nalezy stosowa, dla:
a) tawy betonowej beton klasy B 15 (C12/15)wg PN-B-06250 [2], ktérego sktadniki powinny odygada
wymaganiom punktu 2.4.4,

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprat

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwiywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratorow ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.
4.2. Transport kraweznikdw

Krawezniki betonowe mogby¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe ukladanalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachiden w
kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniem isuszkodzeniami w czasie
transportu, a gérna warstwa nie powinna wystap@zasciany srodka transportowego wéej niz 1/3 wysokdci
tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinieresidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mana przewoz dowolnymsrodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaah je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiataRodczas transportu kruszywa powinny ¢by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo droprneed rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@O0®M,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzgtinieniem w szerokmi dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta poddgwwinien wynosi co najmniej 0,97 wedtug
normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno kiyzgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.3.1.tawa betonowa

tawy betonowe zwykle w gruntach spoistych wykonsig bez szalowania, przy gruntach sypkich
nalezy stosowa szalowanie.

tawy betonowe z oporem wykonujegsiw szalowaniu. Beton régzielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien lywyrownywany warstwami. Betonowanie taw nglevykonywa zgodnie
z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym nglestosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione
bitumiczry mag, zalewowa.

5.4. Ustawienie kravgznikdw betonowych

5.4.1.Zasady ustawiania kraanikow
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Swiatlo (odlegtéé gornej powierzchni kragznika od jezdni) powinno ky zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej, a w przypadku braku thkigstalé@ powinno wynosi od 10 do 12 cm, a w
przypadkach wytkowych (np. ze wzgldu na ,wyrobienie”scieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub
zwiekszone do 16 cm.

Zewretrzna sciana krawznika od strony chodnika powinna dpo ustawieniu kraeznika obsypana
piaskiemzwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.

Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2.Ustawienie krawznikow na tawie betonowej

Ustawianie krawznikbw na tawie betonowej wykonujeesi na podsypce cementowo-piaskowej o
grubaici 5 cmpo zagszczeniu.

5.4.4 Wypehianie spoin

Spoiny krawznikdw nie powinny przekraczaszerokdéci 1 cm. Spoiny naly wypetni zapraw
cementowo-piaskoyy przygotowan w stosunku 1:2.
Spoiny kraveznikéw przed zalaniem zaprawalezy oczysci¢ i zmy¢ wods.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Og6lne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot
6.2.1.Badania krawznikow

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykérizadania materiatdbw przeznaczonych do
ustawienia krawznikdw betonowych i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacii.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtlzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkod#e wyskpujacych na powierzchniach i kradziach elementu zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugm i glebokdsci uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadéwia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw elementéw pgl@rzeprowad@ z doktadnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrtey zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzéddatéw
prostych w nargach elementéw wykonujeesprzez przyléenie ktownika do badanego nam i zmierzenia
odchytek z doktadnicia do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materialdw stosowanych przawianiu kravgznikdw betonowych powinny
obejmowa wszystkie wtaciwosci, okrellone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkt 2.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podia na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosi: 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
a) Zgodna¢ profilu podiwznego goérnej powierzchni taw z dokumentggjojektova.
Profil podteny goérnej powierzchni tawy powinien byzgodny z projektowan niwelet. Dopuszczalne
odchylenia mogwynost = 1 cm na kade 100 m fawy.
b) Wymiary taw.
Wymiary faw naley sprawdzt w dwéch dowolnie wybranych punktach nazdt@ 100 m tawy. Tolerancje
wymiaréw wynosz:
- dla wysokéci + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokexi projektowanej.
c) Roéwna¢ gornej powierzchni taw.
Rowna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza; girzez przytaenie w dwoch punktach, nazde 100 m fawy,
trzymetrowej laty.
Przeéwit pomigdzy gormy, powierzchm tawy i przytazom tata nie mae przekraczal cm.
d) Zag;szczenie taw.
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Zagzszczenie taw badaesw dwéch przekrojach na kde 100 m.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowamdgderunku nie mee przekracza+ 2 cm na kade 100
m wykonanej fawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikdw

Przy ustawianiu kragznikéw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraanikow w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiot 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kramnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyaaywznika od niwelety projektowanej, ktére wynasi
1 cm na kade 100 m ustawionego kraimnika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kragenikdw, sprawdzane przez przyknie w dwdch punktach naide 100 m
kraweznika, trzymetrowej faty, przy czym pragit pomigdzy gorra powierzchm kraweznika i przytozona
tata nie mae przekraczal cm,

d) doktadnd¢ wypetnienia spoin badagsto 10 metrow. Spoiny musdyé wypetnione catkowicie na pein
giebokasé.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarova jest m (metr) ustawionego krasnika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér roboét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod tagy
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kragnika betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod tagy
- wykonanie szalunku,
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie krawznikéw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
— wypetnienie spoin kragznikdw zapraw,
— zasypanie zewtrznejsciany kraveznika gruntem i ubicie,
- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2.  PN-B-06250 Beton zwykly
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3. PN-B-06251 Roboty betonoweealbetowe
4. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do b&twonzapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyéte
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu.todg pomiaru cech
geometrycznych
7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndtwado nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamade nawierzchni
drogowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndh@ado nawierzchni
drogowych. Piasek
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegoku. Sktad, wymagania i
ocena zgodriei
11. PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betongapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani

13. BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z beto&lementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wdpé
wymagania i badania

15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z beto&lementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Kreimiki i
obrzeza chodnikowe

16. BN-64/8845-02 Kraezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio

10.2. Inne dokumenty
Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDRNEprojekt - Warszawa, 1979 i 1982r.
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D - 08.03.01
BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1.D - 08.03.01 BETONOWE OBRZEA CHODNIKOWE

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyege wykonania i odbioru
robét zwhzanych z ustawieniem betonowego olbezechodnikowegow ramach budowy ciagu pieszo-
rowerowego w m. Niechorze

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument armEiwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z ustawieniem
betonowego obrzea chodnikowego wibroprasowanego 30x8, gatunku 1 —1Gna tawie fundamentowej z
betonu B15

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe roaigzapce jednostronnie lub dwustronnie
ciagi komunikacyjne od teren6éw nie przeznaczonychaounikacji.

1.4.2. Pozostale okrdenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycece robot

Ogolne wymagania dotysee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Og6lne wymagania dotygze materiatléw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@3]8],
beton na tawy wg SST ,, Krawiniki betonowe”
- cement wg PN-B-19701 [7],
— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.4. Betonowe obrzea chodnikowe - wymagania techniczne

2.4.2.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrze
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw ohinze

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
Wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2

159




L +8 +12

b, h +3 +3

2.4.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia oligze

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawedzie elementdéw powinny Byrowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchmawdzi elementéw nie powinny przekraéza
wartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Dopuszczalna wielksd
Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodzé

Gatunek 1 Gatunek 2
Whklestas¢ lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi w mm 2 3
_Szczerby _ orgr_anlczaqcych powierzchnie gorne Niedopuszczalne
i uszkodzenia (Scieralne)
krawedzi i naray ograniczajcych pozostate
powierzchnie:
liczba, max 2 2
dhugas¢, mm, max 20 40
gfebokas¢, mm, max 6 10

2.4.4 . Skfadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage
wedtug rodzajow i gatunkow.

Betonowe obrza chodnikowe nalsy uktada z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniamych
wymiarach co najmniej: gruké 2,5 cm, szerokd 5 cm, dlugé¢ minimum 5 cm wiksza nk szerokéé
obrzeza.

2.4.5.Beton i jego skiadniki
Do produkcji obrzey nalezy stosowa beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30.
2.5. Materialy na tawe i do zaprawy

Beton na tawy powinien spetdiavymagania jak w SST D-08.01.01 ,Krasmiki betonowe
Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej powinpawiadgé wymaganiom podanym w SST D-
08.01.01 ,Kravezniki betonowe” pkt 2.

3. SPRAT
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do ustawiania obrzey

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gfurzpomochiczego.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogo6lne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po agjnieciu
przez beton wytrzymadgi minimum 0,7 wytrzymaltci projektowanej.
Obrzera powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu.
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4.3. Transport pozostatych materiatéw
Transport pozostatych materialtéw podano w SST D81 ,Kravezniki betonowe”.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-MXD00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (tawg) nalezry wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzgtinieniem w szerokmi dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podtae lub podsypka (tawa)

Podiae pod ustawienie obrzea maze stanowé rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (tawa) ze
zwiru lub piasku, o grubi@i warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu. Podsygk(tawe) wykonuje s¢ przez
zasypanie korytawirem lub piaskiem i zagzczenie z polewaniem wad

5.4. Ustawienie betonowych obrzg chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy ustawig na wykonanym podia w miejscu i zeswiattem
(odlegtaicia gornej powierzchni obrze od cagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumghta
projektowe;j.

Zewrgtrzna $ciana obrzea powinna by obsypana piaskiemzwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokéci 1 cm. Naley wypelni je zapraw cementowo-piaskoyw
stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem agleczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na
petra gigbokasé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania materialtdw przeznaczonych do
ustawienia betonowych obraechodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygHu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkod#ewystpujacych na powierzchniach i kradziach elementu, zgodnie z
wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugn i gigbokdsci uszkodzé nalery wykona& za pomog przymiaru
stalowego lub suwmiarki z doktadétia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementoéw ppl@rzeprowadzi z dokladnécia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego luldrgy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdezeni
katbw prostych w narach elementéw wykonuje esiprzez przytéenie ktownika do badanego nam i
zmierzenia odchytek z doktadseia do 1 mm.

Badania pozostalych materiatdbw powinny obejméwaszystkie wiiciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatdw wymienionychkt 2.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie rob6t naky sprawdza wykonanie:

a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkivyaze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego ob¢ze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y pippuszczalnych
odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére ma wynost + 2 cm na kade 100 m diugéri obrzea,

— niwelety gornej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynost +1 cm na kade 100 m dtugéri obrzea,

- wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, kt@eipno wykazywa catkowite wypetnienie badanej
spoiny na pekp giebokasé.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarova jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektowa, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robo6t zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonane koryto,
— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OgdlIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogdlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego olizehodnikowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
— wykonanie koryta,
— rozicielenie i ubicie podsypki,
- ustawienie obrza,
— wypetnienie spoin,
— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
— wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3.  PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonsapraw

4 PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mgtgomiaru cech
geometrycznych

5.  PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni
drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegadku. Sktad, wymagania i

ocena zgodriei

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betoflementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Wdpé
wymagania i badania

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betoflementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Kreimiki i
obrzea.
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SCIEKI Z PREFABRYKOWANYCH

ELEMENTOW BETONOWYCH

1. D-08.05.01SCIEKI Z PREFABRYKOWANYCH ELEMENTOW BETONOWYCH

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej sfiacii technicznej (SST)aswymagania dotycce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonaniemdciekdw z prefabrykowanych elementoéw betonowyehramach
budowy ciagu pieszo- rowerowego w m. Niechorze.

1.2. Zakres stosowania SST
Zaleca siwykorzystanie sST przy zlecaniu rob6t na droga@jskich i gminnych.
1.3. Zakres robo6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robét zsanych z wykonaniem:
sciekow ulicznych przykragznikowych,
sciekoéw terenowych.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Sciek przykrawznikowy - element konstrukcji jezdni scy do odprowadzenia wéd opadowych z
nawierzchni jezdni i chodnikéw do projektowanychbmanikéw (np. kanalizacji deszczowej).

1.4.3. Sciek terenowy - element zlokalizowany poza jeadob chodnikiem stiacy do odprowadzenia wéd
opadowych z nawierzchni jezdni, chodnikébw oraz [@glego terenu do odbiornikéw sztucznych lub
naturalnych.

1.4.4. Pozostate okéenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Krawezniki

Krawzniki powinny odpowiadéwymaganiom BN-80/6775-03/01 [9] i BN-80/6775-03[Q4].
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2.3. Beton na fawg

Beton na tawpod krawznik i sciek powinien odpowiadawymaganiom PN-B-06250 [2]. Jeli
dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, posvirto by beton klasy B-15 lub B-10.

2.4. Kruszywo do betonu
Kruszywo do betonu powinno odpowiadlymaganiom PN-B-06712 [4].

Kruszywo naty przechowywa w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z kruszywami innych asortymentéw, dadun marek.

2.5. Cement

Cement do betonu powiniert lsgmentem portlandzkim, odpowiagieym wymaganiom PN-B-19701
[5].

Cement do zaprawy cementowej i odsgpk cementowo-piaskoavpowinien by klasy 32,5.
Przechowywanie cementu powinné yodne z BN-88/6731-08 [7].
2.6. Woda
Woda powinna byodmiany 1” i odpowiadéwymaganiom PN-B-32250 [6].
2.7. Piasek
Piasek na podsypéementowo-piaskoavpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [4].
Piasek do zaprawy cementowo-piagfg@owinien odpowiadawymaganiom PN-B-06711 [3].
2.8. Prefabrykowane elementy betonowscieku

Prefabrykowane elementy betonowesatiane do wykonanidciekéw przykrawznikowych,
migdzyjezdniowych lub terenowych, powinny odpowias&/maganiom BN-80/6775-03/01 [9].

Ksztalt i wymiary prefabrykowanyalementéw betonowych, zutych do wykonaniasciekdw,
powinny by zgodne z dokumentacjprojektova. Moga to by np. prefabrykaty betonowe o wymiarach i
ksztattach wg ,Katalogu szczegotow drogowych ytiacow i parkow miejskich - Karty 2.5, 2.9, 2.12]1

Do wykonania prefabrykatéw nalestosowa beton wg PN-B-06250 [2], klasy co najmnigj 25.
Nagkliwos¢ prefabrykatow nie powinna przekra¢zib.
Scieralng¢ na tarczy Boehmego nie powinna przekrécs mm.
Wytrzymak® betonu naciskanie powinna hiyzgodna z PN-B-06250 [2] dla przigj klasy betonu.
Powierzchnia prefabrykatow powittnyd bez rys, pknie¢ i ubytkdw betonu, o fakturze zatarte;.

Krawdzie elementéw powinny ldyréwne i proste. Wkktos¢ lub wypukta¢ powierzchni elementéw
nie powinna przekraczs88 mm.

Dopuszczalne odchytki wymiarow piafykatow:
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— na dlugdci + 10 mm,
- na wysokdci i szerokdci + 3mm.

Prefabrykaty betonowe powinny lsktadowane w pozycji woudowania, na padiautwardzonym i
dobrze odwodnionym.

2.9. Masa zalewowa

Masa zalewowa do wypelnienia sgmmwinna by stosowana na ggeo i odpowiadé wymaganiom
BN-74/6771-04 [8].

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogblne wymagania dotyce sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Roboty mima wykonywa recznie przy pomocy drobnego spiuz, z zastosowaniem:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwywania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Transport prefabrykatéw powinierbgdat sic wg BN-80/6775-03/01 [9], transport cementu wg BN-
88/6731-08 [7].

Kruszywo mma przewoz dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpiegzajje przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyareit

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podarOST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przygtieniem do wykonanidcieku naley wytyczy¢ linie kraweznika i o scieku zgodnie z
dokumentagj projektovg. Dlascieku umieszczonego nuzy jezdniami é §cieku stanowi & wykopu pod taw.

5.3. Wykop pod tawg

Wykop pod wspdirtawg dla scieku i kraveznika naley wykona zgodnie z dokumentagcj PN-B-
06050 [1]. Jeeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej,n&czsciej stosowan tawa pod sciek i
kraweznik jest fawa z oporem. Dlgcieku umieszczonego rmuzy jezdniami oraZcieku terenowego stosowana
jest tawa zwykta.
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Wymiary wykopu powinny odpowidgdaymiarom tawy w planie z uwzetinieniem w szerokei dna
wykopu konstrukcji szalunku dla tawy z oporem. Waskk zag:szczenia dna wykopu pod tavpowinien
wynosi co najmniej 0,97, wg normalnej metody Proctora.

5.4. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno dygodne z wymaganiami BN-64/8845-02 [11].
5.4.1.tawa betonowa
Klasa betonu stosowanego do wykiankaw powinna by zgodna z dokumentacprojektova.

Jeeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczejzn@ostosowatawy z betonu klasy B-15 i klasy
B-10.

Wykonanie fawy betonowej podano $73-08.01.01 ,Krawzniki betonowe”.
5.5. Ustawienie kravgznikOow

Ustawienie kradmikéw na tawie powinno hywykonywane zgodnie z dokumentagrojektova
oraz z postanowieniami wedtug SST D-08.01.01 ,Kgaviki betonowe”.

5.6. Wykonaniescieku z prefabrykatéw

Ustawienie prefabrykatéw na tawiewmnno by wykonane na podsypce cementowo-piaskowej o
grubasci 5 cm, lub innego wymiaru wskazanego w dokumgntamjektowej. Ustawianie prefabrykatow
powinno by zgodne z projektowamiwelet; dnascieku.

Spoiny elementéw prefabrykowanycke rpowinny przekracza szerokéci 1 cm. Spoiny
prefabrykatéw uktadanych na tawiavirowej nalery wypetnic zwirem lub piaskiem. Spoiny prefabrykatow
ukladanych na tawie betonowej natewypetnic zapraws cementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2.
Spoiny przed zalaniem nale oczyci¢ i zmy¢ woda. Prefabrykaty ustawione na podsypce cementowo-
piaskowej i 0 spoinach zalanych zapgapowinny mi€ co 50 m spoiny wypetnione bitumiczmag zalewova
nad szczelign dylatacyjra tawy betonowej.

Jeeli do wykonaniaciekéw terenowych zastosowano prefabrykaty typuykeowego” wg KPED -
karta 01.03 [13], to patzenie prefabrykatu z jezdnnalezy wypetni bitumiczry mas zalewows. Od dolnej
strony prefabrykatu, wykop nadg wypetnic piaskiem lubzwirem i starannie zagcic.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jgkorob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdipkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przygtieniem do robo6t Wykonawca powinien wykénaadania materiatéw przeznaczonych
do wykonaniacieku i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Badania materialtébw stosowanych dgkamania scieku z prefabrykatow powinny obejmotva
wszystkie wtaciwosci, ktére zostatly okridone w normach podanych dla odpowiednich materiatopkt 2.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Zakres bada
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W czasie robot zygianych z wykonaniertieku z prefabrykatéw natg sprawdzé:
— wykop pod faw,
— gotowy tawe,
— ustawienie krawznika,
- wykonaniescieku.
6.3.2.Wykop pod taw

Nalgy sprawdza, czy wymiary wykopu $ zgodne z dokumentacprojektows oraz zagszczenie
podtaza na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerégkowykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt
5.3.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania tawy
Przy wykonywaniu tawy, badaniu peghj:
a) liniatawy w planie, ktéra mee sk rézni¢ od projektowanego kierunkuio2 cm na kade 100 m fawy,

b) niweleta gornej powierzchni fawy, ktora peosk rézni¢ od niwelety projektowanej & 1 cm na kade 100
m tawy,

c) wymiary i réwna¢ tawy, sprawdzane w dwdch dowolnie wybranych puctktaa kade 100 m fawy, przy
czym dopuszczalne tolerancje wyngsita:

— wysokaci (grubdci) tawy = 10% wysokéci projektowane;,
- szerokdci gornej powierzchni tawy 10% szerokéci projektowane;,

— réwnaici gérnej powierzchni tawy 1 cm pr@eitu pomiedzy powierzchni tawy a przylaom
czterometrow tata.

6.3.4.Sprawdzenie ustawienia kraimika
Przy ustawianiu krawnika, badaniu podleggj

a) linia kraweznika w planie, ktéra m@ sk rozni¢ o £ 1 cm od linii projektowanej na kde 100 m
ustawionego kragznika,

b) niweleta krawznika, ktéra mae sk rézni¢c od niwelety projektowanej & 1 cm na kade 100 m
ustawionego kragznika,

c) réwnas¢ gornej powierzchni kragenika, sprawdzana w dwéch dowolnie wybranych purkiea kade 100
m dlugdici, ktéra mae wykazywa przewit nie wickszy niz 1 cm pomgdzy powierzchni kraweznika a
przytozong czterometrow fata,

d) wypetnienie spoin, sprawdzane nauttgch 10 metrach ustawionego krgamika, przy czym wymagane jest
catkowite wypetnienie badanej spoiny,
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e) szerokd¢ spoin, sprawdzana naidych 10 metrach ustawionego krgamika, ktéra nie mee by wicksza
od1cm.

6.3.5.Sprawdzenie wykonanigieku
Przy wykonaniécieku, badaniu podleggj

a) niweletascieku, ktéra mee r&ni¢ sig od niwelety projektowanej # 1 cm na kade 100 m wykonanego
scieku,

b) réwnaé¢ podiuzna scieku, sprawdzana w dwoch dowolnie wybranych putktaa kade 100 m diugéei,
ktora mae wykazywé prze&wit nie wigkszy niz 0,8 cm pomidzy powierzchni $cieku a tad
czterometrow,

c) wypetnienie spoin, wykonane zgodnie z pkt 5, spzamé na kadych 10 metrach wykonanegoieku, przy
czym wymagane jest catkowite wypetnienie badanejrsp

d) grubd¢ podsypki, sprawdzana co 100 m, ktérazeek rézni¢ od grubdci projektowanej & 1 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podar®5T D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlobmiarova jest m (metr) wykonanegeieku z prefabrykowanych elementéw betonowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznajegsta wykonane zgodnie z dokumengggjojektovs, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robo6t zanikajych i ulegaicych zakryciu podlegaj
- wykop pod taw,
- wykonana fawa,
— wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogd6ine”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 14tieku z prefabrykowanych elementéw betonowych obiggm

— prace pomiarowe i przygotowawcze,
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— dostarczenie materiatéw,

— wykonanie wykopu pod fawy,

— wykonanie szalunku (dla taw betonowych z oporem),

— wykonanie tawy (betonowejwirowej),

— wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

— ustawienie krawznikéw z wypetnieniem spoin,

- ulozenie prefabrykatowcieku z wypetnieniem spoin,

— zalanie spoin bitumicznmas zalewow,

— zasypanie zewttrznejsciany prefabrykatu lub kraginika,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-06050
PN-B-06250
PN-B-06711
PN-B-06712
PN-B-19701

ahrLONE

PN-B-32250
BN-88/6731-08
BN-74/6771-04
BN-80/6775-03/01

©® N>

10. BN-80/6775-03/04

11. BN-64/8845-02
10.2. Inne dokumenty

Roboty ziemne budowlane

Beton zwykly

Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

Cement. Cement powszechnegaythu. Sklad, wymagania i ocena
zgodndci

Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw

Cement. Transport i przechowywanie

Drogi samochodowe. Masa zalewowa

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarizctirdg, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wsp6lne wymaganbadania
Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarizctirdg, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Kraamiki i obrzeza chodnikowe
Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio

12. Katalog szczegétow drogowych ulic, placéw i parkdmejskich, Centrum Techniki Budownictwa
Komunalnego, Warszawa 1987.

13. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDgrREprojekt-Warszawa, 1979.

D-08.05.03

SCIEKI Z KOSTKI KAMIENNEJ
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1. D-08.05.0B8CIEKI Z KOSTKI KAMIENNEJ

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogélnej gidacji technicznej (SST)aswymagania dotyce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonaniendciekéw z kostki betonowej (analogi& ramach budowy ciagu
pieszo —rowerowego m. Niechorze

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja technic®@T) stosowana jest jako dokument przetargowyniratowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajetvy wojewddzkich.

Zaleca siwykorzystanie SST przy zlecaniu rob6t na drogad@jskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zganych z wykonaniem:
sciekow ulicznych przykrawznikowych z kostki kamiennej nieregularnej ¢dowej,
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Sciek przykrawznikowy - element konstrukcji jezdni stcy do odprowadzenia woéd opadowych z
nawierzchni jezdni i chodnikéw do projektowanychbmanikoéw (np. kanalizacji deszczowej).

1.4.3. Pozostate okéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaon@olne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycece robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Kostka kamienna

Kostka kamienna nieregularna ¢dmva, stosowana do wykonariaiekdw powinna odpowiada
wymaganiom PN-B-11100 [1]. Powinna toc¢bkostka klasy |, gatunku 1. Ksztait, wymiary i depozalne
odchytki wymiarowe dla kostki nieregularnej iecdowej podano w OST D-05.03.01 ,Nawierzchnia z kobstk
kamiennej”.

Wymagane cechy fizyczne i wytrzyodatowe dla kostki kamiennej klasy k sastpujace:
- wytrzymatas¢ nasciskanie w stanie powietrzno-suchym, nie mniejx60 MPa,
— Scieralng¢ na tarczy Boehmego, nieggiej niz 0,2 cm,
- wytrzymata¢ na uderzenie (zwktosc), liczba uderze, nie mniej nk 12,

— naskkliwos¢ woda, nie wicej niz 0,5%.
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Kostk nieregulara maozna sktadowé& w pryzmach. Kostk rzedowa nalezy ustawid w stosach.
Wysokai¢ stosu lub pryzm nie powinna przekragdam.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotyce sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
3.2. Sprat do wykonania scieku

Roboty mima wykonywa recznie z zastosowaniem ngstijacego Spratu;
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw,
- ubijakow rcznych i mechanicznych do ubijania kostki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Wymagania dotygze transportu kostki, kraudmikéw, skfadnikéw betonu i piasku na podsypk
podano w

SST D-08.01.01 ,Krawzniki betonowe”,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podar§ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przygtieniem do wykonanidcieku naley wytyczy¢ linie kraweznika i o scieku zgodnie z
dokumentagj projektove. Dla scieku umieszczonego guzy jezdniami (nawierzchniami}¥dcieku stanowi &
koryta pod taw.
5.3. Wykonanie wykopu, fawy i ustawienie krawznikw

Wykonanie wykopu pod tapawy betonowej dldcieku przykrawznikowego i meédzyjezdniowego
oraz ustawienie kragznikow na fawach powinno ldyzgodne z dokumentacprojektovs oraz postanowieniami
SST D-08.01.01 ,Krawzniki betonowe”.

5.4. Wykonaniescieku z kostki kamiennej

Ogodlne wymagania dotyce ukladania kostki kamiennej podano w SST D-0BD3Nawierzchnia z
kostki kamiennej”.

Rodzaj i wymiargcieku powinny by zgodne z dokumentacjprojektows. Jezeli dokumentacja
projektowa nie stanowi inaczej, to najéciej stosuje si scieki przykravgznikowe i midzyjezdniowe z 2
rzedéw kostki kamiennej nieregularnej lubzdowej, obnionych w stosunku do krayzi nawierzchni o 1 do 2
cm.

171




Na tawie betonowej naje wykona& podsypk cementowo-piaskoav 0 grubdci zgodnej z
dokumentagj projektowy .

Na wykonanej podsypce ngleitozyé sciek z kostki nieregularnej lub ¢gdowej, z zachowaniem
wymaganej w dokumentacji projektowej niweldtjeku. Szerok& spoin mg¢dzy poszczegdlnymi kostkami nie
powinna przekraczal2 mm. Ulaom kostlke nalezy ubi¢ przy pomocy ubijakéwecznych lub mechanicznych.
Kostki pekniete naley wymienit na cate.

Wypetnienie spoin nale wykonywa& zgodnie z warunkami podanymi w OST D-05.03.01
.Nawierzchnia z kostki kamiennej”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogoblne zasady kontroli jakbrobo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0lpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przystieniem do robdt Wykonawca powinien wykénsadania materiatbw przeznaczonych
do wykonaniacieku z kostki kamiennej i przedstawiyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Badania kostki powinny dywykonane w zakresie i z ¢ztotliwoscia wg OST D-05.03.01
»,Nawierzchnia z kostki kamiennej”.

Badania pozostalych materiatéw @teych do wykonanigcieku z kostki kamiennej powinny
obejmow& wszystkie wtaciwosci, ktore zostaty okrdone w przepisach podanych dla odpowiednich
materiatow w pkt 2.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie robot najewykonywat badania i pomiarycieku z kostki wg zakresu i z gstotliwoscia
podar w SST D-08.05.02S5cieki klinkierowe”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podar8ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlobmiarows jest m (metr) wykonanegaieku z kostki kamiennej.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznajegsta wykonane zgodnie z dokumengggjojektows, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér roboét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajych i ulegagcych zakryciu podlegaj

- wykop pod faw,

- wykonana fawa,
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wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine”

pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 14tieku z kostki kamiennej obejmuije:
prace pomiarowe i przygotowawcze,
dostarczenie materiatow,
wykonanie wykopu pod tagy
ew. wykonanie szalunku,
wykonanie tawy,
pielegnacg betonu i ew. rozbidrkszalunku,
wykonanie podsypki, ustawienie kredmikow,
wypetnienie spoin,

utozenie écieku z kostki kamiennej nieregularnej lulzdowej, z wypetnieniem spoin
scieku,

zasypanie zewgtrznejsciany kraveznikéw gruntem i ubicie,

przeprowadzenie pomiarow i badaymaganych w specyfikacji technicznej.
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UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP

1.D - 06.01.01 UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE SKARP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneJ\Sa wymagania dotyece wykonania i odbioru
robot zwihzanych z przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchiyiomskarpw ramach budowy chgu pieszo-
rowerowego w m. Niechorze
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument @iztwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t ag@nych z trwatym
powierzchniowym umocnieniem skarp:
— Humusowanie z obsianiem traw grub. 10 cm

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.4.Ziemia urodzajna (humus) - ziemialiana zawierajca co najmniej 2% &%ci organicznych.

1.4.5.Humusowanie - zesp6t czyndm przygotowujcych powierzchri gruntu do obudowy #innej,
obejmujcy dogszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi zagkj z jej grabieniem (bronowaniem) i
dogeszczeniem.

1.4.16.Pozostale oki&enia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaini podanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyseze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp,dow sciekdw obgtymi niniejsz ST s
— ziemia urodzajna,
— nasiona traw oraz §bn motylkowatych,

2.4, Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiérao najmniej 2% cgci organicznych. Ziemia urodzajna powinna
by¢ wilgotna i pozbawiona kamieni wkszych od 5 cm oraz wolna od zanieczysaazacych.
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W przypadkach watpliwych Inzynier mae zlecté wykonanie badaw celu stwierdzeniaze ziemia
urodzajna odpowiada napujacym kryteriom:
a) optymalny skiad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,

b) zawartg¢ fosforu (BROs) > 20 mg/m,

c) zawartaé¢ potasu (KO) > 30 mg/m,

d) kwasowa¢ pH >55.

2.5. Nasiona traw

Wybér gatunkéw traw naly dostosowé do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalesk
stosow& mieszanki traw o drobnymggtym ukorzenieniu, spetnige wymagania PN-R-65023:1999 [9] i PN-
B-12074:1998 [4].

Sklad mieszanek traw, uzatgéony od rodzaju gruntu, nde by przyjmowany wediug PN-B-
12074:1998 [4]. Nasiona §tin powinny spetnia wymagania PN-R-65023:1999 [9].

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przygpujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznegwinien wykazé si
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- réwniarek,
- ew. walcow gtadkichzebrowanych lub ryflowanych,
— ubijakéw o ecznym prowadzeniu,
— wibratoréw samobimych,
— plyt ubijajacych,
— cysterny z wod pod cénieniem (do zraszania) oraziy do podlewania (miejsc niedgpnhych).

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2, Transport materiatow
4.2.2. Transport nasion traw

Nasiona traw mma przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieszgih je
przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-MM0O0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno Bywykonywane od gornej kraadzi skarpy do jej dolnej kraydzi. Warstwa
ziemi urodzajnej powinnaga® poza gora krawedz skarpy i poza podm@ skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Grubag¢ pokrycia ziemi urodzajm, powinna wynosi od 10 do 15 cm po moletowaniu i zagczeniu,
w zaleznosci od gruntu wysgpujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego pouzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na poxdeni skarpy naley
wykonywat rowki poziome lub poddtem 30 do 45 o gkbokaici od 3 do 5 cm, w odgpach co 0,50 1,0 m.
Utozom warstwe ziemi urodzajnej naky zagrabé (pobronowad) i lekko zagsci¢ przez ubicie ¢czne lub
mechaniczne.

5.3. Umocnienie skarp przez obsianie trawi roslinami motylkowatymi

Proces umocnienia powierzchni skarp i rowdw popesianie nasionami traw idlon motylkowatych
polega na:
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a) wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnejgarz
- humusowanie (patrz pkt 5.2), lub,

- wymieszanie gruntu skarpy z naniesionymi osadamekowymi za pomag osprztu agrouprawowego,
aby uzyskéa zawartd¢ czgsci organicznych warstwy co najmniej 1%,

b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasiraw, r@lin motylkowatych i bylin w ilgci od 18
g/n? do 30 g/m, dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowyebdgaju podiaa, wystawy oraz
pochylenia skarp),

W okresach posusznych nafesystematycznie zraszavody obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakibwykonanych rob6t i ich zgodéa z SST, oraz na
sprawdzeniu daty waosci swiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejciu raslin, taczna powierzchnia nie panoigtych miejsc nie powinna Bywigksza ni 2%
powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymiajeggnczych nie zatrawionych miejsc nie powinien
przekracza 0,2 nf. Na zarénictej powierzchni nie magwysipowa: wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skarp i rowéw umammjich przez humusowanie, obsianie,

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapyojektowa, ST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fmumocnienia skarp i rowdéw przez humusowanie, olsjamboty pomiarowe i
przygotowawcze,
- dostarczenie i woudowanie materiatow,
— ew. piekgnacja spoin,
— uporzdkowanie terenu,
- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-R-65023:1999  Materiat siewny. Nasiondimaolniczych
2. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty m&rdVymagania i badania
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UMOCNIENIE SKARP PLYTAMI A ZUROWYMI

1. D-06.01.01B UMOCNIENIE SKARP PLYTAMI A ZUROWYMI
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszych Szczegotowej Specyfikaegfhicznej $ wymagania dotycce wykonania i
odbioru umocnienia skarp ptytamilaowymi, w ramach budowy chgu pieszo —rowerowego w m. Niechorze

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy irk&tdwy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST.

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmwszystkie czynnéi umazliwiajace i majce na celu
wykonanie i odbiér umocnienia skarp ptytanaueowymi.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacjizgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami oraz z
okresleniami podanymi w DM.00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Typowe prefabrykaty.
- betonowe ptyty zurowe "mata krata"

2.2. Kontrola prefabrykatéw - ptyt

Do kazdej partii sprowadzonej przez Wykonayaofczone powinno byswiadectwo dopuszczenia

lub inny dokument potwierdzagy jej jakd¢ na podstawie przeprowadzonych hadarzy odbiorze partii
materiatow na budowie Wykonawca powinien przeprai@badania w zakresie wyglu zewrtrznego. l1@¢ i
pobdr prébek do badapomiar i policzenie uszkodaevysigpujacych na powierzchniach i kradziach, naley
wykona zgodnie z BN-80/6775-03/04.

2.3. Cement.
Cement portlandzki 2529ty do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowe} pod kostki powinien
odpowiadé PN-88/B-30 000.

2.4. Piasek.

Piasek uyty na podsyp& pod kostki brukowe, obrza betonowe oraz do wypetnienia spoin powinien
odpowiadé BN-78/B-06714/15.

Piasek ayty do podsypki cementowo-piaskowej wg. PN-86/B-0B.7

2.5. Woda.
Woda do podsypki cementowo-piaskowej wg. PN-88/B5XP

2.6. Koiki faszynowe
-kotki faszynowesr. 10-12 cm L= 120 cm

1
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3. SPRZET
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Utozenie ptyt naley wykon& recznie.

Sprzt mechaniczny:

— do wykonania koryta - lekka koparka mechaniczna

— do zagszczenia podima i podsypki - walec gtadki

- do przygotowania podsypki cementowo-piaskowejeszarka.

4. TRANSPORT

Elementy prefabrykowane naleprzewozt samochodami skrzyniowymi zabezpieazajnateriat przed
przesuwaniem i uszkodzeniami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie koryta pod elementy umocnienia.

Po wykopaniu koryta naty wyprofilowat podtaze nadajc mu spadki podiine i poprzeczne zgodnie z
Dokumentacj Projektows, a nasfpnie zagscic.

Dopuszczalne tolerancje dlacgbkasci koryta wynosz [11 cm, dla szeroki koryta[J5 cm.

Dopuszczalne odchylenie od projektowanego spadguzeoznego nie nie przekroczy 10,5 %.

Wskaznik zag:szczenia podtaa gruntowego w korycie nie me by mniejszy od 0,97, wg. BN-77/8931-12.

5.2. Podsypka cementowo-piaskowa (1:4)
Nalezy wykona z piasku o granulacji O - 2 mm, wargtgrubdci 5 cm splantowapale nie
zagiszczon. Uktadane na podsypce plyty ragwobodnie zagbia¢ sig w podsypce.

5.3. Spoiny

Szerokd@¢ spoin pomgdzy ptytkam betonowymi na odcinkach prostych nizjppma by wieksza od 0,8
cm a na tukach od 3 cm.

Spoiny po oczyszczeniu powinnydyamulone drobnym, ostrym piaskiem, na perubcé piyt.

5.4. Palisada z kotkow drewnianych
Kotki drewniane nalgy whija¢ recznie na gibokas¢ 120 cm.

6. KONTROLA JAKO SCI

Kontrola materiatéw zgodnie z pkt. 2.2, 2.3, 2.4.2

- Kontrola jakd@ci wykonania polega na:

 Sprawdzeniu konstrukcji - naide 300 m2 umocnienia z@j5 elementdw prefabrykowanych i zmieézy
grubas¢ podsypki. Dopuszczalna tolerancjd cm.

 Sprawdz¢ nalezy wyrywkowo uktad elementéw prefabrykowanych.

» Sprawdzeniu réwrigi nawierzchni - raz na kde 150 - 300 m2 (nie rzadziegréo 100 m).

» Sprawdzeniu profilu poditnego za pomecniwelacji, bioanc pod uwag punkty charakterystyczne, ale
nie rzadziej ni co 100 mb. Odchylenia odegdnych projektowanychi2 cm.

» Sprawdzeniu spadkéw poprzecznych za pantaty z poziomig co najmniej raz na 150300 m2 (nie
rzadziej nk co 50 m). Dopuszczalne odchylenia od spadku projenego’10,3%.

» Sprawdzeniu spoin: réwnolegtn, szerokéci i wypetnienia. Cestotliwos¢ pomiaru w trzech punktach na
kazde 200 m2 obrukowania.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarow jest metr kwadratowy'm2[iwykonanego umocnienia ptytamilgowymi wraz z
przybiciem kotakami drewnianymi i palisad

2
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8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje giza wykonane prawidtowo, zgodnie z Dokumentdtijojektovs, SST i poleceniami
Kierownika Projektu, jeeli wszystkie badania i pomiary wymienione w pkz Bachowaniem dopuszczonych
tolerancji daty pozytywne wyniki.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej umocnienia obejmuje:

- roboty przygotowawcze i pomiarowe,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

— wyprofilowanie i zagszczenie podia,

- rozcielenie podsypki wraz z jej przygotowaniem,

- wykonanie palisady z kotkow drewnianych i przybiplyt,
— utozenie piyt betonowych,

— wypetnienie spoin.

- oczyszczenie miejsca robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy.

— BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z bet@amenty nawierzchni ulic, parkingéw i torowisk
tramwajowych. Wspdélne wymagania i badania

— BN-80/6775-03-04 Prefabrykaty budowlane z betd@iamenty nawierzchni ulic, parkingdw i torowisk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza chodnikowe.

— PN-88/B-30 000 Cement portlandzki.

- PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonow.

- PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.
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RENOWACJA ROWOW

1. D - 06.04.01 RENOWACJA ROWOW

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecanij (ST) § wymagania dotyexce wykonania i
odbioru rob6t zwjzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowdw ramach budowy chgu pieszo-
rowerowego w m. Niechorze.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument @rgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na drogach.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z
oczyszczaniem, pogianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktéry zbiera i odprowadza wod
1.4.2.R6w przydrany - rOw zbierajcy wock z korony drogi.

1.4.3.R6w odptywowy - réw odprowadzgjy wock poza pas drogowy.

1.4.4.R6w stokowy - row zbieragy wodk sptywapca ze stoku.

1.4.5. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowikzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamwigélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyerce robot

0Ogblne wymagania dotyce robé6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

Materiaty nie wygbuja.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogdlne wymagania dotyce sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
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3.2. Sprat do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych

Wykonawca przygtujacy do wykonania robo6t powinien wykazaig maozliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:

- koparek podsbiernych,

— spycharek lemieszowych,

- roéwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzei kontrolno-pomiarowych,

— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotyce transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélie” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw
Przy wykonywaniu rob6t okénych w niniejszej ST, mima korzysté z dowolnychsrodkéw transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podarST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wybraniu namutu namiegjo przez wag $cieciu trawy i krzakéw w olybie
rowu.

5.3. Poge¢bianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych nafg uzyska& podane pomij wymiary geometryczne rowu i skarp,
zgodne z PN-S-02204 [1]:

— dla rowu przydranego w ksztalcie:

a) trapezowym - szeroko6 dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db3.:1,3, gthokas¢ od 0,30 m
do 1,20 m liczona jako pfica poziomOw dna i pszej kravedzi gérnej rowu;

c) optywowym - dno wyokiglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kregdzie gérne wyokyglone tukami
kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachylenierpkawewretrznej 1:3, a skarpy zewtiznej od 1:3 do
1:10, gkbokas¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jakaznica pozioméw dna i nszej kravedzi goérnej rowu;

- dla rowu stokowego - ksztatt trapezowy, szetgkdna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od51db,
1:3, gkbokai¢ co najmniej 0,50 m. Roéw ten powinienébyddalony co najmniej o 3,0 m od kredei skarpy
drogowej przy gruntach suchych i zwartych i co n@gpo 5,0 m w pozostatych przypadkach.

— dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy, szegkina co najmniej 0,40 m,egpokas¢ minimum 0,50 m,
przebieg prostoliniowy, na zalamaniach trasy tukokve o promieniu co najmniej 10,0 m.
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Najmniejszy dopuszczalny spadekiyoty rowu powinien wynosi0,2%; w wyptkowych sytuacjach
na odcinkach nie przekraczaych 200 m - 0,1%.

Najwikszy spadek podimy rowu nie powinien przekracza
a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,

- w gruntach piaszczysto-gliniastypylastych - 2,0%,

- w gruntach gliniastych i ilastyeB,0%,

- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie

- mattrawiash - 2,0%,

- darnin- 3,0%,

- faszyn- 4,0%,

- brukiem na sucho - 6,0%,

- elementami betonowymi - 10,0%,

- brukiem na podsypce cementowahmave] - 15,0%.
5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochaecizgo z remontowanych rowéw i skarp riglevywiezé poza obgb
pasa drogowego i rozplantotvev miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Spos6b zniszczenia pozostatpo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami layniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jgkorob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplt 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp

Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
1 | Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi
2 | Szerokd¢ i glebokas¢ rowu lrazna 100 m
3 | Powierzchnia skarp lrazna 100 m

6.2.1.Spadki podtane rowu
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Spadki podine rowu powinny b§ zgodne z dokumentacprojektowvs, z toleranci + 0,5% spadku.
6.2.2.Szerokdc¢ i giebokas¢ rowu

Szeroko i gtebokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentacprojektow z tolerancg + 5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchgiskarp naley sprawdza szablonem. PrZeit migdzy skarp a szablonem nie powinien
przekracza 3cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podsu®T D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosflobmiarowy jest m (metr) remontowanego rowu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podar®T D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznajeesta wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgdIne ustalenia dotycgce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotyce podstawy ptatrsai podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m remontowanegaurobejmuje:

— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robét,
— 0oczyszczenie rowu,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
- $cigcie trawy i krzakow,
- odwiezienie urobku,
- roboty wykaiczeniowe,

- przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacjiniczne;.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnidnig 10.2. Inne materialy.
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