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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczne] XS& wymagania dotycice
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z wykonywaniem profilowania i zggczania podia
gruntowego, ktére zostamnvykonane w ramach
~Projekt budowy parkingu przy ul. Szkolnej w m. Rewal”.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakaia@nt przetargowy i kontrakto-
wy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionychpunkcie 1.1.

1.3.Zakres robdt objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot

zZwigzanych z wykonywaniem profilowania i zggczania podiaa gruntowego pod warstwy
konstrukcyjne nawierzchni.

1.4.Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe as zgodne z obowazujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wggania ogélne” pkt 1.4.

1.5.0g0Ine wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygze robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. Materiaty
Nie wystpuja.
3. Sprzet
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygeze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod powinien
wykaza si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanmwgskich koryt),

- réwniarek,
- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.
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Stosowany sprg nie mae spowodowa niekorzystnego wpltywu na wdewosci
gruntu podtaa.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Grunt rodzimy, hdz kruszywa mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w
warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem 2z mnny
materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem

5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@MQymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygpic do wykonania profilowania i zagzczenia podima
bezpdrednio przed rozpoeziem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.
Wczeniejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podim,
jest maliwe wytacznie za zgoglinzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

Po wyprofilowanym i zagszczonym podtzu nie mae odbywé sie ruch budowlany,
niezwiazany bezpfrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone z wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogidonaley sprawdzé, czy istniegce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckdrych podiaa. Zaleca s, aby
rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmnignd wyzsze nik projektowane rane
podiaza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wgstija zanienia poziomu w podial
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powiniepulehni podiaze na gtbokas¢
zaakceptowan przez Imyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spelniggy wymagania
obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w §m koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokéciowych 1 zagscic warstwe do uzyskania wartsi wskanika
zag:szczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowdé rowniarki. Przy matym zakresie robot
koryto nalgy profilowaé recznie (fopaty, szpadle, grabie$cicty grunt powinien bg
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny spogébkceptowany przezamniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@a naley przystpi¢ do jego zagszczania.
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Zagszczanie podia naley kontynuow& do osagniecia wskanika zagszczenia
nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wslda zag;szczenia nalgy okresla¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podia (Is)

Strefa korpusu Minimalna wartd¢ I dla:
Ruch cezki Ruch mniejszy
i bardzo czki od cezkiego
Gorna warstwa o gruloi 20 cm 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm o(d
powierzchni podtea 1,00 0,97

Wskazniki zageszczenia powinny liyzgodne z dokumentacprojektowa.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podioze uniemdliwia
przeprowadzenie badania zagczenia, kontrgl zag:szczenia naley oprz€ na metodzie
obciazen ptytowych. Naley okreli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pozho
wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtdérnego i pieimego modutu odksztatcenia nie
powinien przekracza2,?2.

Wilgotnos¢ gruntu podiaa podczas zagzczania powinna Byrowna wilgotndci
optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.4. Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiaze po wyprofilowaniu i zagszczeniu powinno ldy utrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podia
nasapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystnatychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpie€zyodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przykitad przez rozteenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przezivera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podtee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy moa przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykorani
niezlednych napraw. Jeli zawilgocenie nasgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprav¢ wykona on na wiasny koszt.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow dotycgzcych cech geometrycznych
I zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podépodaje tablica 2.
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Tablica 2. Cgzstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanego koryta
I wyprofilowanego podtoa

Lp. | Wyszczegdlnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiarow bada i pomiarow

1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km

2 Rowna¢ podiuzna co20m

3 Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne *) 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe w 0si i na jej kragdziach co 100 m

6 Uksztaltowanie osi w planie *)| w osi i na jej Wraziach co 100 m

7 | Zagiszczenie, wilgotn& gruntujw 2 punktach na dziennej dzialce robocgej,
podiaza lecz nie rzadziej niraz na 600 m2

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksateénia osi w planie natg

wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szerokéé profilowanego podtaza

Szerokaé¢ profilowanego podiza nie mae r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej
0 wigcej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3. Rownd¢ profilowanego podiaza
Nierébwnaici podiuzne  profilowanego podia naley mierzye 4-metrov tata
zgodnie z norrp BN-68/8931-04 [4].
Nieréwnaici poprzeczne naky mierzy 4-metrovy tata.
Nierownaici nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne profilowanego pagtopowinny by zgodne z dokumentag]
projektows z tolerancy + 0,5%.

6.2.5. Rzdne wysokdciowe

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia
I rzednymi projektowanymi nie powinny przekraézgl cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztatltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ocugj
niz+ 5 cm.

6.2.7. Zagszczenie profilowanego podiza
Wskaznik zag:szczenia wyprofilowanego podi@ okrglony wg BN-77/8931-12 [5]

nie powinien by mniejszy od podanego w dokumentacji projektowejell w dokumentacji
nie podano wskanika zagszczenia to naky stosowa sie do wartgci podanych w tablicy 1.
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J&ili jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje¢sporéwnanie wartai modutow
odksztatcenia, to warké stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédge
okreslonych zgodnie z noramBN-64/8931-02 [3] nie powinna Byicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagpzczania naley badd& wedtug PN-B-06714-17 [2].
Wilgotnos¢ gruntu podtaa powinna b§ rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20%
do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowaneo podiaza
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazwyieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny kbynaprawione przez spulchnienie delgikasci co
najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne zagczenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne
7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00A¥magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebransaotaza.
8. Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.0Q/@¢magania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projelgtovsT
I wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oleji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. Podstawa ptatndci
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatfoi podano w ST D-00.00.00

~Wymagania ogolne” pkt 9. Podstawptatnadci sa wykonane i odebrane roboty w §to
podanej w dokumentacji projektowej, ST lub wskaaamiinzyniera.

9.2 Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 Mmprofilowania i zagszczenia podia pod warstwy konstrukcyjne

nawierzchni obejmuije:

— prace pomiarowe,

- oznakowanie robét zgodnie z projektem organizaaghu,

— mechaniczne igczne profilowanie podia,

— zag:szczenie podim,

— przeprowadzenie pomiaréw i badalaboratoryjnych wymaganych w Specyfikacji
Techniczne,.
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10. Przepisy zwazane
Normy
1. PN-B-04481
2. PN-/B-06714-17
3. BN-64/8931-02

4. BN-68/8931-04

5. BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaieza&ilgotngci
Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu
odksztatcenia nawierzchni podatnych i padiqrzez
obcigzenie ptyt

Drogi samochodowe. Pomiar réganonawierzchni
planografem i fat

Oznaczanie wskaka zagszczenia gruntu
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