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Soecyfikacja Techniczna

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejT(Ssa wymagania dotycice
wykonania i odbioru robét zwkanych ze zdgiem warstwy humusu w ramach:

~Projekt budowy parkingu przy ul. Szkolnej w m. Rewal”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako doktiperetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w fxare 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
Zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu i obejmij
- zdjecie warstwy humusu,
- spryzmowanie humusu na Placu Budowy do umocnidaigps terendw zieleni,
- zatadunek i odwiezienie nadmiaru humusu na odkig&dNawcy.
Humus przeznaczony na odkiad stanowi wiaénvykonawcy i odtransportowanydzie na
jego sktadowisko przy zachowaniu ustaléstawy z dnia 27.04.2001r. ,,O odpadach” (Dz.U.
nr 62 z dnia 20.06.2001r. poz. 628).
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okéienia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjiami podanymi w ST-0D.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotycrce robot

Ogodlne wymagania dotygze robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat do zdjecia humusu

Do wykonania robo6t zwazanych ze zdgiem warstwy humusu nadg stosowa:
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- rowniarki,

— spycharki,

— fopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania robo6t ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtiowe wykonanie robot sptgm zmechanizowanym nie jest Aiwve,

— koparki 1 samochody samowytadowcze - w przypadkandportu na odlegio
wymagajiCca zastosowania takiego spta.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogdblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport humusu

Humus naley przemieszcza z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo
przewozé¢ transportem samochodowym. Wybérodka transportu zatg od odlegtdci,
warunkow lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoélne zasady wykonania rob6t podano w STO0MDO.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 5.

Teren pod budowdrogi w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopawinnych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowejip@m by oczyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjcta z przeznaczeniem do fiejszego #ycia przy
umacnianiu skarp, zakfadaniu trawnikow, sadzenimewr i krzewéw oraz do innych
czynndci  okreslonych w dokumentacji projektowej. Nadmiar humusuwstanie
odtransportowany na sktadowisko Wykonawcy.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spypshar
W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nid jegstarczajce dla
prawidtowego wykonania rob6t, wzglhie mae stanowé zagraenie dla bezpiecastwa
robét (zmienna gruldé warstwy humusu,ssiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowa
reczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykearyych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych orazmych
miejscach okrdonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychegar Irzyniera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zate od gtbokasci jego zalegania,
wysokaci nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowpe) ipowinna by zgodna
z ustaleniami dokumentacji projektowej, ST lub wsk@a przez liyniera, wedtug
faktycznego stanu wygtowania. Stan faktycznyelizie stanowit podstagvdo rozliczenia
czynndci zwiazanych ze zdgiem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadow& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by przez Wykonawge tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a tak najedzaniem przez pojazdy. Nie nale zdejmowg humusu
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w czasie intensywnych opadow i begpmalnio po nich, aby uniki zanieczyszczenia ghn
lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Kontrola usuniecia humusu.

Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie komplémasungcia humusu.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00A¥magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdfia humusu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-00.00/0¢gmagania ogoélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycre podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuije:
a) dla zdgcia humusu
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— mechaniczne igczne zdgcie warstwy humusu o gruba zgodnie z Dokumentag
Projektowva,
- hatdowanie w pryzmy i tymczasowe sktadowanie hummas@lacu Budowy,
— zaladunek i odwiezienie nadmiaru gejgo humusu na odktad Wykonawcy,
— uporzdkowanie miejsc prowadzonych robot.

10. Przepisy zwazane

Nie wystpuja.
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