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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Zadanie.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot,
nazywanej dalej ST, sa roboty instalacyjne w nowo budowanym budynku

mieszkalnym wielorodzinnym.

Zakres robot.

Zakres robot obejmuje wykonanie wewngtrznych instalacji centralnego
ogrzewania, wody zimnej, cieptej, gazu oraz kanalizacji sanitarnej, a takze
przytaczy i zewngtrznych instalacji wodociagowej, gazowej oraz kanalizacji

sanitarne;j.

Prace towarzyszace i roboty tymczasowe.

Prace towarzyszace w ramach przedmiotowej inwestycji obejmuja wykonanie
inwentaryzacji powykonawczej przylaczy 1 instalacji = zewngtrznych:
wodociagowej, kanalizacji sanitarnej oraz gazowe;.

Roboty tymczasowe w przedmiotowej inwestycji nie wystepuja.

Podstawa opracowania.

* Projekt budowlany.
* Obowiazujace przepisy 1 normy w zakresie objetym niniejszym

opracowaniem.

Informacje o terenie budowy.

Organizacja rob6t

Wykonawca jest zobowigzany do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa
terenu budowy oraz robot poza placem budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru koncowego robot.

W czasie wykonywania robot wykonawca dostarczy, zainstaluje i1 bedzie
obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory,
Swiatla ostrzegawcze, sygnaty itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo
pojazddw 1 pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznos$ci w dzien i w nocy tych zapor
1 znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane

przez Inwestora.
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Rozpoczecie robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem
poprzez umieszczenie, w miejscach i ilo§ciach okreslonych przez przedstawicieli
Inwestora, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zgodna z obowiazujacymi
przepisami. Tablice informacyjne bg¢da utrzymywane przez Wykonawcg w
dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Interesy o0séb trzecich Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na

powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wladz bedacych wilascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach
planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania
budowy. Wykonawca zobowiazany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie
rezerwg czasowa dla wszelkiego rodzaju Robot, ktére maja by¢ wykonane w
zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i
powiadomi¢ Inspektora i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia Robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inspektora 1 zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu
napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.
Wymagania _dotyczace ochrony $rodowiska bgda spelnione poprzez
zagospodarowanie odpadéw z prowadzonych robdt. Ztom metalowy, gruz oraz
pozostale odpady nalezy dostarczy¢ na przeznaczone do ich skladowania
miejsce.

Warunki bezpieczenstwa i higieny pracy zostaly okreslone w ,,Wytycznych do
planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia”.

Wykonawca zapewni warunki bezpiecznej pracy i pobytu osob wykonujacych
czynno$ci zwiazane z budowa i1 nienaruszalnos$¢ ich mienia stuzacego do pracy a
takze zabezpieczy Teren Budowy przed dostgpem osdb nieupowaznionych.
Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy i Robot poza placem budowy nie podlega
odrebnej zaptacie i1 przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng kontraktu.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy nalezy uzgodni¢ z Inwestorem. Zaleca si¢

udostgpnienie pomieszczen zamknigtych Iub konteneréw socjalnych w poblizu

miejsca wykonywanych robot, z dostgpem do toalet, umywalni i szatni.
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Warunki dotyczace organizacji ruchu nie dotycza przedmiotowej inwestycji.

Ogrodzenie wykonawca zapewni wydzielenie i zabezpieczenie terenu budowy.

Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni nie dotyczy planowanej inwestycji.

Zaplecze dla potrzeb wykonawcy nalezy uzgodni¢ z Inwestorem. Zaleca sig

udostgpnienie pomieszczen zamknigtych w poblizu miejsca wykonywanych
robot, z dostgpem do toalet, umywalni i szatni.

Warunki dotyczace organizacji ruchu

Przed przystapieniem do Robdt Wykonawca przedstawi Inwestorowi
do zatwierdzenia uzgodniony z uzytkownikiem drogi i organem zarzadzajacym
ruchem w obiekcie projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia Robot w okresie
trwania budowy.
W zalezno$ci od potrzeb i1 postepu Robot projekt organizacji ruchu powinien by¢
aktualizowany przez Wykonawcg na biezaco.

W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie
obstugiwat wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory,
Swiatla ostrzegawcze, sygnatly itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo
pojazddw 1 pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor
1 znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.
Wszystkie znaki, zapory 1 inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane

przez Inwestora.

Roboty montazowe instalacji ogrzewcze;.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czg$ci sa roboty zwigzane z montazem instalacji

centralnego ogrzewania w mieszkaniach.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres roboét objetych ST.

Zakres rob6t obejmuje montaz grzejnikoOw, rurociagdéw oraz armatury.
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Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami
i okre$leniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami Technicznymi
Wykonania 1 Odbioru Robét. Instalacje ogrzewcze", a takze dokumentami

przywotanymi w punkcie ,,Dokumenty odniesienia”.

Ogdélne wymagania dotyczace robot:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23 128 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

e Instalacja z polietylenu sieciowanego z ostong antydyfuzyjna. Polaczenia
rurociagoéw zaciskowe. Potaczenia z armatura gwintowane.

e Parametry robocze armatury Tmaks=100°C, PN 6.

e Grzejniki stalowe jedno i dwu plytowe, o wysoko$ciach 60 1 90 cm,

e grzejniki lazienkowe,

e Zawory powrotne ze spustem.

e Zawory termostatyczne z nastawa wstgpna, z glowica termostatyczng z
ograniczeniem minimalnej nastawy 16 stC,

e Izolacje z pianki polietylenowej o wspotczynniku lambda nie wigcej niz

0,035 przy 40stC.

Sposo6b prowadzenia robét.

Rurociagi:

Rurociagi nalezy montowa¢ po uprzednim wytrasowaniu projektowanych tras
przewodow oraz ustaleniu wysokos$ci mocowania grzejnikow oraz kottow.
Przej$cia rur przez przegrody budowlane wykona¢ w tulejach ochronnych z rur
stalowych, wigkszych o 2 cm od $rednicy od rurociagéw przy przejsciu przez
przegrodg pionowa i 1,0 cm przy przejsciu przez przegrode pozioma.,
wystajacych min. 20 mm poza obrys $ciany lub powyzej sufitu, ponizej sufitu
min. 10 mm. W miejscu przejscia przez strop lub $ciang nie powinno by¢
zadnego potaczenia rur. Armatur¢ gwintowana taczy¢ na srubunki.

Rozstaw zamocowan dla tworzyw sztucznych:

Srednica Przewd6d montowany w instalacji
nominalna rur wody cieplej wody zimnej

Materiat rur
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piono inaczej piono inaczej
WO m m WO m m
2 3 4 5 6 7

PEX; DN 12 do DN 25 1,0 0,8 1,0 0,8
PPR; DN 16 0,8 0,6 0,9 0,7
DN20 0,8 0,6 1,0 0,8
DN25 0,9 0,7 1,1 0,8
DN32 1,1 0,8 1,3 1,0
DN40 1,2 0,9 1,4 1,1
DNS50 1,3 1,0 1,6 1,2
DN63 1,5 1,2 1,8 1,4
DN75 1,7 1,3 2,0 1,5
DN90 1,9 1,4 2,1 1,6
DN 110 2,0 1,6 2,4 1,8
PB; DN 16 do DN 25 1,0 0,4 1,0 0,4
DN 32 do DN 50 1,2 0,7 1,2 0,7
od DN 63 1,3 0,9 1,3 0,9

Maksymalny odstep miedzy podporami przewoddw z rur wielowarstwowych

$rednica rury

Przew6d montowany w instalacji

wodv cieplej

wody zimnej

pPIONOWO inaczej pionowo * inaczej
3 4 5 6 7
DN 12 do DN 20 1’0 0,5 jak w kol. 4 jak w kok 5
DN25 1’2 0,7 jak w kol. 4 jak w kol. 5
DN 16 1,3 1,0 1,3 1,0
DN20 1,4 1,1 1,5 1,2
DN25 1,5 1,2 1,7 1,3
DN32 1,8 1,4 1,9 1,5
DN40 2,0 1,6 2,2 1,7
DN50 2,3 1,8 2,5 1,9
DN63 2,6 2,0 2,7 2,1
DN75 2,7 2.1 2.8 22
DN90 2,8 2,2 3,0 2,3
DN 110 2,7 2,1 3,2 2,5
Dz 14 do Dz 16 1,5 1,2 jak w kol. 4 jak w kok S
Dz 18 do Dz 20 1,7 1,3 jak w kol. 4 jak w kol. 5
Dz25 1,9 1,5 jak w kol. 4 jak w koi. 5
Dz32 2,1 1,6 jak w kol. 4 jak wkol. 5
Dz40 2,2 1,7 jak w knl. 4 lak w kol. 5
Dz50 2,6 2,0 juk w kol 4 jak w kok 5
Dz63 2,8 2,2 jak w kok 4 jak w kol. 5
Dz 75 do DZ] 10 3’1 2,4 jak w kol. 4 jak w kol, 5

* - raz na kazda kondygnacje

Odlegtosci przewodow z otulina lub bez od $ciany powinny wynosi¢:
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dla rur do fi 25— 3,0 cm,
dla rur fi 32+50 — 5,0 cm,
dla rur fi 65+80 - 7,0 cm,
dla rur powyzej fi 100 - 10,0 cm.
Grzejniki mocowa¢ do przegréd typowymi uchwytami, kazdy grzejnik
wyposazy¢ w odpowietrznik reczny w korku. Wysoko§¢ montazu grzejnikéw co
najmniej 10 cm od podtogi. Nalezy zwraca¢ uwage na poziomy montaz
grzejnikow oraz mozliwos¢ dostepu do zaworu odpowietrzajacego ok. 5,0 cm.
Na zaworach grzejnikowych montowa¢ glowice termostatyczne. Zawory
termostatyczne montowa¢ z glowica ustawiona poziomo, zawory powrotne z
mozliwos$cia spustu montowac¢ kré¢cem spustowym w pozycji poziome;.
Uszczelnienia gwintow za pomoca teflonu lub pasty i konopi.
Glowice termostatyczne montowac po 72 h ruchu probnego.
Zawory kulowe taczy¢ na srubunki.
Po wykonaniu instalacji oraz jej calkowitym odpowietrzeniu nalezy
przeprowadzi¢ 20 min. probg szczelnosci na zimno, pod ci$nieniem 2,0 bar
wyzszym niz maksymalne ci$nienie pracy.
Nastepnie przeprowadzi¢ probg na goraco potaczona z ruchem prébnym 72 h w
warunkach roboczych. Probe przeprowadzi¢ dla catej instalacji obiektu lub dla
jej fragmentu, po uprzednim odcigciu najblizszych zawordow.
Po zamontowaniu zaworéw termostatycznych oraz wykonaniu instalacji w
remontowanych pomieszczeniach nalezy przeprowadzi¢ ponowne plukanie
instalacji. Ptukanie prowadzi¢ pod ci$nieniem wody wodociagowej, do momentu
uzyskania na odptywie wody pozbawionej widocznych czg$ci statych i barwy.
Izolacje:
Izolacje przewodoéw wykona¢ z prefabrykowanych otulin z pianki polietylenowe;j
o $rednicy dostosowanej do $rednicy zewngtrznej rurociagu. Grubosci izolacji
wg projektu budowlanego. Izolacje wykonywa¢ z odcinkow prostych, odcinki
faczy¢ na Scisk. W przypadku przecinania laczenia sklei¢ folia samoprzylepna
dostarczang przez producenta izolacji lub taczy¢ za pomoca spinek. Izolacje
kolan wykona¢ z prefabrykowanych ksztattek lub poprzez docigcie otuliny.
Izolacj¢ kolan poprzez docigcie otuliny wykona¢ z jednego odcinka
ukosowanego pod katem 45st. Izolacja nie moze mie¢ ubytkéw na laczeniach.

Izolacje mocowa¢ napisem widocznym od strony posadzki.
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Po zatozeniu izolacji szew na otulinie sklei¢ tasma samoprzylepna dostarczana

przez producenta otulin lub faczy¢ klipsami.

Kontrola jakosci robét.

Kontrola jakosci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci
prowadzonych rob6t z niniejsza specyfikacja.

Sposob wykonczenia poszczegdlnych elementow, tolerancje wymiarowe oraz
szczegOty technologiczne wykonywac zgodnie z danymi podanymi w punkcie

»,Dokumenty odniesienia”.

Obmiar robét.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w KNR.

Jednostka obmiarowa jest:

. Dlarur - mb,

« Dla armatury i grzejnikow - szt.

W ramach wykonywania robot nalezy uja¢ naprawy uszkodzen $cian, stropow i
posadzek powstate podczas prac montazowych, w tym obrébki przejsé

instalacyjnych.

Sprzet.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot winien wykaza¢ si¢ mozliwo$cia
korzystania z maszyn 1 sprz¢tu gwarantujacych wilasciwa tj. spelniajaca

wymagania ST jako$¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materiatbw powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wptywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny by¢ czyste, pozbawione

wystajacych gwozdzi i innych ostrych elementow.

Podstawa ptatnosci.

Podstawa ptatnosci jest wykonanie zakresu robdt objgtego niniejsza
specyfikacja.

Cena jednostki obmiarowej dla rurociagéw (1mb) obejmuje:

transport i rozladunek materiatu, urzadzen, trasowanie przewodow, wykonanie

przej$s¢ przez przegrody budowlane, osadzenie tulei ochronnych, montaz
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rurociagéw, montaz uchwytéw, wykonanie podejs¢ do urzadzen i armatury,
wykonanie prob szczelnosci, wykonanie dokumentacji powykonawcze;j.

Cena jednostki obmiarowej dla armatury (1 szt.) obejmuje:

transport i roztadunek materiatu, montaz urzadzen, wykonanie prob szczelnosci.

Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze

koncowym.

Odbiorom czg$ciowym podlegaja roboty zanikajace — montaz przewodow w
bruzdach). Do odbioréw nalezy przedlozyé aprobaty, atesty, protokoty
szczelnosci, dokumentacje powykonawcza, z naniesionymi zmianami oraz

protokoty odbioru robot zanikajacych (przewoddéw prowadzonych w bruzdach).

Roboty montazowe instalacji gazowej.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czgSci sa roboty zwiazane z wykonaniem instalacji

gazowe;j.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robot objetych ST.

Zakres robot obejmuje wykonanie instalacji gazowej od skrzynek gazowych na

$cianie budynku do poszczegdlnych pionow gazowych.

Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami

1 przepisami przytoczonymi w punkcie ,,Dokumenty odniesienia”.

Ogdlne wymagania dotyczace robét:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robot zgodnie z dokumentacja

projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23 128 Ustawy Prawo Budowlane.
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Wykonanie materiafowe.

Rurociagi prowadzone poza budynkiem wykonaé z rur stalowych $rednich bez
szwu wg PN-80/B-74219 laczonych przez spawanie. Instalacje w mieszkania
wykona¢ z rur stalowych czarnych bez szwu, taczonych poprzez spawanie.
Dopuszcza si¢ wykonanie instalacji w mieszkaniach z rur miedzianych
faczonych lutem twardym. Polaczenia z armatura gwintowane. Parametry
armatury PN 16.
e kotly gazowe dwufunkcyjne o mocy maksymalnej 24 kW z zamknigta
komora spalania, o sprawnos$ci nie mniejszej niz w przywotanym modelu
w P.B.
e przewody powietrzno spalinowe dostosowane do danego kotla,
e kuchenki gazowe o mocy maksymalnej 10,5 kW z piekarnikiem,
e kurki gazowe ze Srubunkami,
e filtry gazowe gwintowane,
e clastyczne przewody gazowe,
e rury ochronne,

e uchwyty do rur z kotkami z materiatow niepalnych,

Sposob prowadzenia robét.

Rurociagi:

Rurociagi nalezy montowa¢ po uprzednim wytrasowaniu projektowanych tras
przewodow oraz ustaleniu wysoko$ci mocowania uchwytéw zapewniajacej
opisane ponizej spadki. Rurociagi prowadzi¢ ze spadkiem 0,3 % w kierunku
przyboréw.

Przej$cia rur przez przegrody budowlane wykona¢ w tulejach ochronnych z rur
stalowych, wigkszych o 2 §rednice od rurociagdéw, wystajacych min. 10 mm poza
obrys $ciany lub sufitu. W miejscu przejscia przez strop lub $ciang nie powinno
by¢ zadnego polaczenia rur. Armatur¢ gwintowana laczy¢ na $rubunki.
Maksymalny rozstaw pionowy podpdr wynosi 2,5 m.

Maksymalny rozstaw poziomy podpor (w metrach) dla poziomow:

fi Dnl15 | Dn20 | Dn25 | Dn32 | Dn40 | Dn50 | Dn65 | Dn80 | Dn100

rozstaw | 1,5 1,5 2 2 2,5 2,5 3 3 3

Minimalny odstep uchwytoéw pionowych 2,5 m.
Odlegtosci przewodow od $ciany powinny wynosic:

dla rur do 140 — 3,0 cm,
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dla rur od f1 40 — 5,0 cm.
Do mocowania rur uzywaé uchwytéw z przektadka gumowa.
Rozmieszczenie uchwytéw wg sytuacji na budowie.
Uszczelnienia gwintow za pomoca teflonu lub pasty 1 konopi. Stosowac
uszczelnienia dopuszczone do instalacji gazowych, np. trwale elastyczne, nie
tracace wlasciwosci z uptywem czasu.
Zawory kulowe laczy¢ na srubunki.
Proéby i badania:
Po wykonaniu instalacji oraz jej catkowitym odpowietrzeniu nalezy
przeprowadzi¢ 30 min. probg szczelnosci pod ci$nieniem 50 kPa.

Malowanie instalacji wg rozdziatu 8.

Kontrola jakosci robét.

Kontrola jakosci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci

prowadzonych robdt z niniejsza specyfikacja.

Obmiar robét.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w KNR.
Jednostka obmiarowa jest:
e dlarur - mb,
e dla urzadzen - szt.
W ramach wykonywania robo6t nalezy uja¢ naprawy uszkodzen $cian, stropow 1
posadzek powstatle podczas prac montazowych, w tym obrobki przejsc

instalacyjnych.

Sprzet.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt winien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z maszyn 1 sprzgtu gwarantujacych wilasciwa tj. spelniajaca

wymagania ST jakos$¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materiatow powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wptywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny byé czyste, pozbawione

wystajacych gwozdzi i innych ostrych elementow.
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7.12.

7.13.

8.1.

8.2

8.3.

8.4.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Podstawa pfatnosci.

Podstawa platnosci jest wykonanie zakresu robot objetego niniejsza
specyfikacja.

Cena jednostki obmiarowej dla rurociagow (1mb) obejmuje: transport i
roztadunek materialu, urzadzen, trasowanie przewodow, wykonanie przejs$¢
przez przegrody budowlane, osadzenie tulei ochronnych, montaz rurociagow,
montaz uchwytow, wykonanie podej$¢ do urzadzen i armatury, wykonanie prob
szczelnos$ci, wykonanie dokumentacji powykonawcze;.

Cena jednostki obmiarowej dla armatury (1 szt.) obejmuje: transport i

roztadunek materiatu, montaz urzadzen, wykonanie préb szczelnosci.

Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze

koncowym.

Odbiorom podlegaja wymiary, ich wyglad, ocena wymiaréw, sztywnosc,
poprawno$¢ wykonania i rozmieszczenia zamocowan oraz szczelno$¢. Do
odbioru nalezy przedlozy¢ projekt z naniesionymi zmianami, protokot badan

szczelnosci oraz certyfikaty materiatlowe.

Roboty malarskie.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czg$ci sa roboty zwiazane z malowaniem instalacji.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres roboét objetych ST.

Zakres robot obejmuje malowanie rurociagow.

Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami
1 okre$leniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami Technicznymi
Wykonania i Odbioru Robo6t.", a takze dokumentami przywotanymi w punkcie

”n

»Dokumenty odniesienia”.
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8.6.

8.7.

8.8.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Ogdélne wymagania dotyczace robot:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja

projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23 128 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Przewody stalowe malowaé¢ dwukrotnie farba podktadowa przeciwrdzewna,
miniowa. Malowanie nawierzchniowe wykona¢ farba ftalowa ogolnego
przeznaczenia. Do malowania rurociagéw niskich parametrow nalezy uzywaé
farb o dopuszczalnej temperaturze 100stC. Rozcienczalnik benzyna do lakieréw
lub zalecany przez producenta.

Przewody miedziane malowa¢ dwukrotnie farba ftalowa ogdlnego

przeznaczenia.

Sposéb prowadzenia robot.

Instalacje niskich parametrow wykonane z rur stalowych czarnych nalezy przed
malowaniem oczysci¢ poprzez szczotkowanie rgczne. Szczegdlna uwagg nalezy
zwr6cié na oczyszcezenie spoin z produktow spawania.

Do malowania mozna przystapi¢ po uprzednim usunigciu nieréwnosci,
zeszlifowaniu ostrych krawedzi oraz oczyszczeniu powierzchni tj odttuszczeniu,
odrdzewieniu i czyszczeniu do 3-ego stopnia czystosci wg PN-70/H-07050.

Po oczyszczeniu nalezy rurociagi pomalowac farba podktadowa, a nastepnie
dwukrotnie nawierzchniowa.

Malowanie wykonywa¢ rgcznie, dla catych rur w sztangach, na catej ich
powierzchni. Po zmontowaniu instalacji nalezy uzupetni¢ malowania na
spoinach. Malowanie prowadzi¢ w temperaturach okreslonych przez producenta
farb, przy zachowaniu wymaganego czasu schnigcia powlok.

Malowanie przewodow miedzianych wykona¢ analogicznie jak stalowych,

przygotowujac uprzednio powierzchnie.

Kontrola jakosci robét.

Kontrola jakosci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci

prowadzonych rob6t z niniejsza specyfikacja.
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8.10.

8.1.

8.12.

8.13.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Sposéb wykonczenia poszczegolnych elementow, tolerancje wymiarowe oraz
szczegoty technologiczne wykonywaé zgodnie z danymi podanymi w punkcie

,Dokumenty odniesienia”.

Obmiar robét.

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w KNR.
Jednostka obmiarowa jest:
Dla rur -m2,

Malowanie rur obejmuje rowniez oczyszczenie i odttuszczenie rurociagow.

Sprzet.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robot winien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z maszyn 1 sprzgtu gwarantujacych wiasciwa tj. spelniajaca

wymagania ST jakos$¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materiatow powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wptywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny byé czyste, pozbawione

wystajacych gwozdzi i innych ostrych elementow.

Podstawa ptatnosci.

Podstawa platno$ci jest wykonanie zakresu robdt objetego niniejsza
specyfikacja.

Cena jednostkowa malowania rurociagu (1 mb) obejmuje:

transport 1 roztadunek materiatu, oczyszczenie i odtluszczenie rurociagow,
malowanie rurociagéw zgodnie z technologia producenta farb farba podktadowa

oraz nawierzchniowa.
Odbiory robét. Dokumenty wymagane przy odbiorze konicowym.

Odbiorom czg$ciowym podlega malowanie rurociagdw uktadanych w bruzdach,
a takze nakladanie poszczegélnych warstw. Do odbioru koncowego nalezy
przedlozy¢ aprobaty, atesty dla uzytych materiatdéw. Sprawdzeniu podlega jakos$¢

wykonania powlok malarskich.
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9.1.

9.2

9.3.

9.4.

9.5.

9.6.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Roboty montazowe instalacji wody cieptej i zimne;j.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czgsci sa roboty zwiazane z montazem instalacji

wodociagowe;.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robot wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres roboét objetych ST.

Zakres robdt obejmuje montaz przybordw, rurociagdw oraz armatury.

Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami
1 okresleniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami Technicznymi
Wykonania i Odbioru Robét. Instalacje wodociagowe", a takze dokumentami

przywotanymi w punkcie ,,Dokumenty odniesienia”.

Ogdlne wymagania dotyczace robot:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23128 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Instalacj¢ wody zimnej oraz cieptej wykona¢ z rur z polietylenu sieciowanego z
atestem do wody pitnej, potaczenia rurociagéw zaciskowe, potaczenia z
armatura gwintowane.
Parametry robocze armatury Tmaks=100°C, PN 10.
Stosowane baterie:

e Dbaterie stojace umywalkowe z pokrettem z ruchoma wylewka,

e baterie stojace zlewozmywakowe z pokrettem z ruchoma wylewka,

e Dbaterie natryskowe $cienne, z mieszaczem, z glowica ceramiczna

e baterie wannowe $cienne, z glowica ceramiczna, z natryskiem,

e zawory ze zlaczka do weza,

e zawory katowe z wgzem w oplocie,
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
e zawory kulowe odcinajace ze srubunkami,
e wodomierze skrzydetkowe do wody zimnej ze Srubunkami,
e zawor antyskazeniowy typu EA,
e izolacje z pianki polietylenowej o wspotczynniku lambda nie wigcej niz

0,040 przy 40stC.

9.7. Sposoéb prowadzenia robét.
Rurociagi:
Rurociagi nalezy montowaé po uprzednim wytrasowaniu projektowanych tras
przewodow oraz ustaleniu wysokos$ci mocowania baterii 1 kottow.
Ewentualne przejscia rur przez przegrody budowlane wykona¢ w tulejach
ochronnych z rur stalowych, wigkszych o 2 $rednice od rurociagdw, wystajacych
min. 10 mm poza obrys $ciany lub sufitu. W miejscu przejscia przez strop lub
$cian¢ nie powinno by¢ zadnego potaczenia rur. Armaturg gwintowana taczy¢ na
Srubunki.

Maksymalny rozstaw pionowy podpdr wynosi 2,5 m.

Rozstaw zamocowan dla tworzyw sztucznych:

Materiat rur Srednica Przewdd montowany w instalacji

nominalna rur _wody cieplei wody zimnej

piono inaczej  |piono inaczej

WO m m WO m m
2 3 4 5 6 7

PEX; DN 12 do DN 25 1,0 0,8 1,0 0,8
PPR; DN 16 0,8 0,6 0,9 0,7
DN20 0,8 0,6 1,0 0,8
DN25 0,9 0,7 1,1 0,8
DN32 1,1 0,8 1,3 1,0
DN40 1,2 0,9 1,4 1,1
DNS50 1,3 1,0 1,6 1,2
DN63 1,5 1,2 1,8 1,4
DN75 1,7 1,3 2,0 1,5
DN90 1,9 1,4 2,1 1,6
DN 110 2,0 1,6 2,4 1,8
PB; DN 16 do DN 25 1,0 0,4 1,0 0,4
DN 32 do DN 50 1,2 0,7 1,2 0,7
od DN 63 1,3 0,9 1,3 0,9

Maksymalny odstep miedzy podporami przewoddw z rur wielowarstwowych
srednica rury Przew6d montowany w instalacji
wodv cieplej | wody zimnej

Strona 16/36



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

pionowo inaczej pionowo * inaczei
3 4 5 6 7
DN 12 do DN 20 1,0 0,5 jak w kol. 4 jak w kok 5
DN25 1’2 0’7 jak w kol. 4 jak w kol. 5
DN 16 1,3 1,0 1,3 1,0
DN20 1,4 1,1 1,5 1,2
DN25 1,5 1,2 1,7 1,3
DN32 1,8 1,4 1,9 1,5
DN40 2,0 1,6 2,2 1,7
DN50 2,3 1,8 2,5 1,9
DN63 2,6 2,0 2,7 2,1
DN75 2,7 2,1 2,8 2,2
DN90 2,8 2,2 3,0 2,3
DN 110 2,7 2,1 3,2 2,5
Dz 14 do Dz 16 1’5 1,2 jak w kol. 4 jak w kok S
Dz 18 do Dz 20 1’7 1’3 jak w kol. 4 jak wkol. 5
Dz25 1’9 1’5 jak w kol. 4 jak wkoi. 5
Dz32 2’1 1,6 jak w kol. 4 jak wkol. 5
Dz40 2’2 1,7 jak w knl. 4 lak w kol. 5
Dz50 2,6 2,0 juk w kol 4 jak w kok 5
Dz63 2,8 2,2 jak w kok 4 jak wkol. 5
Dz 75 do DZ] 10 3,1 2,4 jak w kol. 4 jak wkol, 5
* - raz na kazda kondygnacje

Odlegtosci przewodow z otulina lub bez od $ciany powinny wynosi¢:

dla rur do fi 25 - 3,0 cm,

dla rur fi 32+50 — 5,0 cm,

dla rur fi 65+80 - 7,0 cm,

dla rur powyzej fi 100 - 10,0 cm.

Do mocowania rur uzywac¢ uchwytéw z przektadka gumowa.

Sposdéb mocowania rurociagéw wody cieplej 1 cyrkulacji powinien umozliwiac¢
ich swobodne wydhuzenia.

Przewody wodociagowe nalezy prowadzi¢ w minimalnej odlegto$ci 10 cm od
przewodow elektrycznych.

Uszczelnienia gwintéw za pomoca teflonu lub pasty i konopi.

Zawory kulowe gwintowane taczy¢ na srubunki.

Préby 1 badania:

Przewody z tworzyw sztucznych

Po wykonaniu instalacji oraz jej catkowitym odpowietrzeniu nalezy
przeprowadzi¢ pulsacyjna probg szczelno$ci na zimno pod ci$nieniem prébnym
10,0 bar. Proba powinna sklada¢ si¢ z badania wstgpnego polegajacego na

trzykrotnym podnoszeniu ci$nienia do warto$ci ci$nienia probnego w odstgpach
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10 minutowych 1 obserwacji. Po czwartym podniesieniu ci$nienia 1 obserwacji
instalacji w czasie 30 min. ci$nienie nie powinno spas¢ o wigcej niz 0,6 bar.
Nastegpnie nalezy przeprowadzi¢ badanie glowne polegajace na podniesieniu
cis$nienia do warto$ci cisnienia proébnego i obserwacji instalacji. Po dwoch
godzinach ci$nienie nie powinno spas¢ o wigcej niz 0,2 bara.

Nastgpnie przeprowadzi¢ probg na goraco (woda o temperaturze 60stC)
potaczong z ruchem probnym w warunkach roboczych. Probg przeprowadzi¢ dla
calej instalacji obiektu. Po wykonaniu prob szczelno$ci nalezy instalacje
przepluka¢ oraz podda¢ dezynfekcji, nastgpnie probki wody nalezy poddad
badaniom w uprawnionym laboratorium.

Izolagje:

Izolacje przewodow wykona¢ z prefabrykowanych otulin z pianki polietylenowe;j
o $rednicy dostosowanej do $rednicy zewngtrznej rurociagu. Grubosci izolacji
wg projektu budowlanego. Izolacje wykonywa¢ z odcinkow prostych, odcinki
laczy¢ na Scisk. W przypadku przecinania taczenia sklei¢ folia samoprzylepna
dostarczang przez producenta izolacji lub taczy¢ za pomoca spinek. Izolacje
kolan wykona¢ z prefabrykowanych ksztattek lub poprzez docigcie otuliny.
Izolacje kolan poprzez docigcie otuliny wykona¢ z jednego odcinka
ukosowanego pod katem 45st. Izolacja nie moze mie¢ ubytkéw na laczeniach.
Izolacje mocowac napisem widocznym od strony posadzki.

Po zatozeniu izolacji szew na otulinie sklei¢ taSma samoprzylepna dostarczana
przez producenta otulin lub taczy¢ klipsami.

Wysokos$¢ montazu baterii:

Wysokos$¢ montazu baterii:

e Baterie Scienne do umywalek 1 zlewozmywakow 25+35 cm od gornej
krawedzi przyboru do osi wylotu podejscia,
e Baterie natryskow 100+115 cm od posadzki brodzika do osi wylotu.
e zawory ze zlaczka do weza 50 cm nad posadzka oraz 50 cm nad
krawedzia zlewu w pomieszczeniach gospodarczych,
e Baterie umywalkowe, zlewozmywakowe oraz prysznicowe, jak rowniez
typ stosowanych przyboréw wg ustalen z uzytkownikiem
Baterie umywalkowe, zlewozmywakowe oraz prysznicowe, jak réwniez typ
stosowanych przyboréw wg ustalen z uzytkownikiem.

Montaz armatury:
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9.9.

9.10.

9.11.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
Armatur¢ nalezy montowa¢ osiowo w stosunku do rurociagu, w sposob
umozliwiajacy jej obstuge, tj, pelen obrét dzwigni zawordow, wyjecie wkiadu
filtra, odkrecenie zaworow kontrolnych zaworu antyskazeniowego oraz
podobnych zalecen okre§lonych w instrukcjach montazu poszczegdlnych
elementow. Uszczelki nalezy montowaé centralnie w stosunku do kohierzy 1
$rubunkéw. Sruby na koierzach skrecaé naprzemiennie.

Armaturg kotnierzowa nalezy podeprzec.

Kontrola jakosci robot.

Kontrola jakosci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci
prowadzonych robét z niniejsza specyfikacja.

Sposob wykonczenia poszczegdlnych elementow, tolerancje wymiarowe oraz
szczegoty technologiczne wykonywa¢ zgodnie z danymi podanymi w punkcie

,Dokumenty odniesienia”.

Obmiar robot.

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w KNR.

Jednostka obmiarowa jest:

Dla rur - mb,

Dla armatury, przyborow - szt.

Wykonanie rurociagdw obejmuje trasowanie rurociagdw, montaz ksztattek,
uchwytéw, wykonanie podejs¢ do przyborow.

Montaz przyboréw obejmuje konstrukcji wsporczej oraz zamocowan.

W ramach wykonywania robdt nalezy uja¢ naprawy uszkodzen §cian, stropoéw i
posadzek powstale podczas prac montazowych, w tym obrobki przejsc

instalacyjnych.

Sprzet.
Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt winien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z maszyn 1 sprzgtu gwarantujacych wiasciwa tj. spelniajaca

wymagania ST dotyczace jako$¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materialdow powinien by¢ stosowany transport samochodowy.

Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wptywami
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9.13.
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10.1.
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10.3.
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atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny by¢ czyste, pozbawione

wystajacych gwozdzi i innych ostrych elementow.

Podstawa platnosci.

Podstawa platnosci jest wykonanie zakresu robot objgtego niniejsza
specyfikacja.

Cena jednostki obmiarowej dla rurociagéw (1mb) obejmuje:

transport 1 roztadunek materialu, urzadzen, trasowanie przewodow, wykonanie
przejs¢ przez przegrody budowlane, osadzenie tulei ochronnych, montaz
rurociagow, montaz uchwytéw, wykonanie podejs¢ do urzadzeh i armatury,
wykonanie prob szczelnosci, wykonanie dokumentacji powykonawcze;j.

Cena jednostki obmiarowej dla armatury (1 szt.) obejmuje:

transport i roztadunek materiatu, montaz urzadzen, wykonanie prob szczelnosci.

Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze

koncowym.

Czgs$ciowym odbiorom podlegaja roboty zanikajace (prowadzone w bruzdach
lub obudowie). Do odbioréw nalezy przedtozy¢ aprobaty, atesty, protokoty
szczelno$ci, dokumentacj¢ powykonawcza, z naniesionymi zmianami oraz

protokoty odbioru robdt zanikajacych (przewoddéw w bruzdach).

Roboty montazowe instalacji kanalizacji sanitarne;j.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czg$ci sa roboty zwigzane z montazem instalacji

kanalizacji sanitarnej w budynku oraz poziomow podposadzkowych.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji robét wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robot objetych ST.

Zakres rob6t obejmuje montaz przybordw, rurociagdw oraz armatury.
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10.4. Okreslenia podstawowe.

10.5.

10.6.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami
1 okre$leniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami Technicznymi
Wykonania 1 Odbioru Robot. Instalacje kanalizacyjne", a takze dokumentami

przywotanymi w punkcie ,,Dokumenty odniesienia”.

Ogolne wymagania dotyczace robot:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23128 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materialowe.

Kanalizacja sanitarna;

Instalacje w pomieszczeniach oraz prowadzone natynkowo w piwnicy wykonac
z rur kielichowych PVC z uszczelka gumowa o i sztywnosci 4 kN/m2.
Podej$cia do przyboréow oraz piony instalacji kanalizacyjnej wykonaé¢ z rur
kielichowych PVC z uszczelka gumowa.
Przybory:
e umywalki porcelanowe biate 0 wymiarach nie mniejszych niz 50x50 cm,
z syfonem butelkowym chromowanym, z odptywem poziomym, baterie
czasowe, uruchamiane przez nacis$nigcie gtéwki, czas wyptywu wyptywu
ok 15 s w ilosci 61/min
e miski ustgpowe porcelanowe biate, typu kompakt, stojace, z podtka,
odptyw zewnetrzny w komplecie z dolnoptukiem i1 sedesem bialym
twardym, z dwudzielnym przyciskiem do sptukiwania 3 lub 6,
e zlewozmywaki jednokomorowe na szafk¢ z polka, o wymiarach nie
mniejszych niz 60x120 cm, z blachy stalowej nierdzewne;j,
e brodziki prysznicowe zywiczne z syfonem z tworzywa sztucznego, z
pokrywa chromowana
e syfony umywalkowe, zlewozmywakowe oraz do pisuaréw chromowane,
e syfony do pralek,
e zasyfonowania U ksztaltowe odptywéw z kottow gazowych, o wysokosci
10 cm,
e rewizje kanalizacyjne PVC,

e wywiewki kanalizacyjne fi75, fi110,
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e zawory napowietrzajace,

e rury kanalizacyjne PVC fi40, i50, fi75, fi110.

Sposob prowadzenia robot.

Piony i podejscia:

Rurociagi montowaé po ich uprzednim wytrasowaniu przy zachowaniu
minimalnych spadkéw podejs¢ 2,0 %. Przewody prowadzi¢ w bruzdach oraz
obudowie.
Na kielichu pozostawi¢ luz w celu kompensacji wydtuzen. Przewody nalezy
mocowa¢ do przegrod budowlanych uchwytami z tworzyw sztucznych lub
stalowymi z przektadka gumowa. Rozstaw zamocowan poziomow, co 1,0 m,
pionowych min. jeden punkt staty na kielichu i jeden punkt przesuwny na kazdej
kondygnacji. Nalezy zwroci¢ uwage na podparcie kielichow. Przejscia przez
przegrody budowlane w tulejach ochronnych szerszych o 5 cm od rury,
wypehlnionej materialem neutralnym dla rury, umozliwiajacym przesunigcia
termiczne lub w poszerzonych otworach w minimalnej odlegltosci 10 cm od
przegrod budowlanych, w przypadku zblizen owina¢ tektura falista. Spadki
podejs¢ kanalizacyjnych min. 2,0 %, redukcje licowaé gorna powierzchnia
$cianki, wilaczenia malych $rednic powyzej osi rury gltownej. Podejscia do
przyboréw prowadzi¢ w przegrodach budowlanych lub obudowaé cokotem. W
przypadku rewizji w obudowie wykona¢ demontowane zamknigcie i opisaé. We
wskazanych miejscach montowaé¢ rewizje. Piony wyprowadzi¢ ponad dach
budynku zakonczajac wywietrzaniem lub zaworem napowietrzajacym zgodnie z
rysunkiem.
Wysoko$¢ montaz przyborow:

e Umywalka 75+80 cm nad posadzka,

e Zlewozmywak 8090 cm nad posadzka,

e pisuar min. 65 cm,

e zlewy w pomieszczeniach gospodarczych 50 cm,
Po wykonaniu instalacji, przed jej zakryciem nalezy przeprowadzi¢ probeg
szczelnos$ci pod przeplywem swobodnym lustra wody obserwujac potaczenia.
Kanalizacja podposadzkowa:
Minimalna odlegto$¢ wierzchu rury od posadzki 30 cm. Przewody uktada¢ na

podsypce piaskowej min. 10 cm.
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Podsypke 1 obsypke wykona¢ =z zaggszczeniem zasypki do 95 %
zmodyfikowanej liczby Proctora. Rury uktada¢ w suchym wykopie, na podsypce
o grubo$ci min. 10 cm. Podsypke wykona¢ z piasku lub zwiru o maksymalne;j
grubos$ci kamieni 20 mm. Podeprze¢ kielichy rurociagéw. Rurg obsypaé
piaskiem o wlasciwos$ciach jak dla podsypki do wysoko$ci po zaggszczeniu min.
30 cm ponad goérna krawedz rury. Zasypke zaggszczaé warstwami o
maksymalnej grubosci 25 cm. Zasypanie wykopéw po odpowiednim
zageszczeniu gruntu zgodnie z PN-B-06050:1999 uwzgledniajac wymagania dla
rur z PVC zawarte w instrukcji uktadania wybranego producenta. Cato$¢ robot
ziemnych prowadzi¢ zgodnie z PN-B-06050:1999 oraz wspomniang wyzej
instrukcja.

Wykonawca jest zobowiazany do statej 1 systematycznej kontroli prowadzonych
robot w zakresie 1 z czgsto$cia zaakceptowana przez Inzyniera w oparciu o
norm¢ BN/8836-02, PN/B-10725.
W szczeg6lnosci kontrola powinna obejmowac:
e sprawdzenie metod wykonywania wykopow
e zbadanie materiatow 1 elementow obudowy pod katem ich zgodnosci z
cechami poddanymi w dokumentacji technicznej i warunkami
technicznymi podanymi przez wytworce
e badanie zachowania warunkéw bezpieczenstwa pracy
e Dbadanie zabezpieczenia wykopdéw przed zalaniem woda
e badanie prawidlowosci podtoza naturalnego, w tym gltownie jego
nienaruszalno$ci, wilgotnos$ci i zgodnosci z okre§lonym w dokumentacji
e badanie w zakresie zgodnosci z dokumentacja techniczna i warunkami
okreslonymi w odpowiednich normach przedmiotowych, lub warunkami
technicznymi wytworni materiatow
e badanie glgbokosci utozenia przewodu, jego odlegtosci od fundamentow
1 ich zabezpieczenia
e badanie utozenia przewodu na podtozu
e badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku
e badanie zastosowanych zlaczy i1 ich uszczelnienia, badanie zmiany
kierunku przewodow i ich zabezpieczenia przed przemieszczaniem
e badanie zabezpieczenia przewodu przy przejsciu przez przegrody
budowlane oraz pod fundamentami (rury ochronne)

e badanie szczelnosci catego przewodu
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badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu

badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu poprzez badanie
wskaznikow zaggszczenia poszczegdlnych jego warstw. Wykonawca
speini nastepujace tolerancje i wymagania:

odchylenie odlegtosci krawgdzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi
wykopu nie powinna wynosi¢ wigcej niz 5 cm

odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze, niz 0,1 m
odchylenie grubo$ci warstwy zabezpieczajacej naturalne podloze nie
powinno przekroczy¢ 3 cm

dopuszczalne odchylenia w planie krawedzi wykonanego podioza
wzmocnionego od ustalonego na tawach celowniczych kierunku osi
przewodu nie powinny przekracza¢ dla przewodow z tworzyw
sztucznych 10 cm

réznice rz¢dnych wykonanego podioza nie powinny przekroczy¢ w
zadnym jego punkcie dla przewodow z tworzyw sztucznych 5 cm
dopuszczalne odchylenia osi przewodu od ustalonego na tawach
celowniczych nie powinny przekroczy¢ dla przewodow z tworzyw
sztucznych 10 cm

dopuszczalne odchylenia spadku przewodu nie powinny w zadnym jego
punkcie przekroczy¢ dla przewodow z tworzyw sztucznych 5 cm i nie
moga spowodowa¢ na odcinku przewodu przeciwnego spadku ani
zmniejszenia spadku do zera

stopien zaggszczenia zasypki wykopdw powinien wynosi¢ nie mniej niz

podano dokumentach odniesienia.

10.8. Kontrola jakosci robét.

10.9.

Kontrola jakosci wykonania robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci

prowadzonych robot z niniejsza specyfikacja oraz projektem budowlanym.

Sposdéb wykonczenia poszczegolnych elementdéw, tolerancje wymiarowe oraz

szczegbly technologiczne wykonywa¢ zgodnie z danymi podanymi w punkcie

,Dokumenty odniesienia”.

Obmiar robét.

Ogolne zasady obmiaru robot podano w KNR.

Jednostka obmiarowa jest:
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- Dlarur - mb,
+ Dla armatury, przyborow, urzadzen - szt.,.
Sprzet.

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt winien wykazaé si¢ mozliwoscia
korzystania z maszyn 1 sprzg¢tu gwarantujacych wlasciwa tj. spelniajaca

wymagania ST jakos$¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materiatdbw powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane wyroby przed wplywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny byé czyste, pozbawione

wystajacych gwozdzi i innych ostrych elementow.

Podstawa ptatnosci.

Podstawa platnosci jest wykonanie zakresu robot objetego niniejsza
specyfikacja, w tym:
Ceny jednostek obmiarowych obejmuja:

a) Roboty ziemne:

Cena wykonania 1 m* wykopdéw obejmuje:
« prace pomiarowe
« oznakowanie robot
« wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace:
odspojenie, przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie 1 wytadunek
« zabezpieczenie $cian wykopu
+ odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania
» profilowanie dna wykopu, rowow, skarp
. zaggszczenie powierzchni wykopu
Cena zasypania 1 m’ wykopow obejmuje:
e prace pomiarowe — badanie zaggszczenia warstw
e oznakowanie robot
e wykonanie zasypywania wykopu obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie, wytadunek, zasypanie i
zaggszczenie wykopu

e rozbiorka zabezpieczenia Scian wykopu
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e odwodnienie wykopu na czas jego zasypywania
e przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych
Cena wywozu 1m’ lub rozplanowania 1m® nadmiaru ziemi.

b). Roboty Instalacyjne

Podstawa ptatno$ci za montaz rurociagdw jest: ulozenie rurociagu, w gotowych
wykopach wraz z wykonaniem wytyczenia i inwentaryzacji, podsypki, obsypki,
probami szczelno$ci i oznakowaniem tasma magnetyczng i wykonaniem
niezbgdnych badan

Podstawa ptatnosci za wykonanie montazu rur ochronnych ostonowych jest
ulozenie rury ostonowej wraz z wykonaniem wytyczenia i inwentaryzacji,
podsypki, obsypki oraz montazem wkladek dystansowych 1 zamknig¢

manszetowych.

10.13. Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze
koncowym.
Odbiorowi robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu podlegaja wszystkie
technologiczne czynnos$ci zwiazane z budowa przytacza i instalacji gazowe;j tj.:
e roboty przygotowawcze
e roboty ziemne z obudowa $cian wykopow
e przygotowanie podioza
e roboty montazowe wykonania rurociaggow i armatury
e wykonanie rur ochronnych
e wykonanie izolacji
e wykonanie potaczen

e proby szczelnosci przewodow, zasypanie 1 zaggszczenie wykopu

e Odbior robot =zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie
umozliwiajacym

wykonanie korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postgpu robot.
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Roboty montazowe kanalizacji zewnetrznej, zewnetrznej instalacji

oraz przytacza wody zimnej, zewnetrznej instalacji gazowej.

Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej czgs$ci sa roboty zwiazane z montazem zewngtrznej
instalacji oraz przylacza kanalizacji sanitarnej wraz przepompownia Sciekow,
zewnetrznej instalacji oraz przylacza wody zimnej ze studnia wodomierzowa,

zewngtrzng instalacj¢ gazowa wraz z punktem redukcyjnym.

Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu jej realizacji rob6ét wymienionych w przedmiocie ST.

Zakres robot objetych ST.

Zakres robot obejmuje montaz urzadzen, armatury, wykonanie rurociagow.

Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami
1 okresleniami podanymi w opracowaniu pt. " Warunkami Technicznymi
Wykonania i Odbioru Roboét. Zeszyt sieci wodociagowe, Zeszyt sieci

kanalizacyjne”

Ogdlne wymagania dotyczace robét:
Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie robot zgodnie z dokumentacja
projektowa, specyfikacja, poleceniami nadzoru budowlanego, zgodnie z art. 22,

23 128 Ustawy Prawo Budowlane.

Wykonanie materiatowe.

Szczegdlowe zestawienie urzadzen 1 armatury, parametry pracy i wykonania
materialowe uj¢te zostaty w projekcie budowlanym.
Kanalizacja zewngtrzna:
e przewody PVC SDR 34, @160, taczenie kielichowe z uszczelka
e rurociag PE 80, de90, SDR 26
e Studnie kanalizacyjne z polimerobetonu, w wykonaniu wg PN-B-10729,
system elementow studni zgodny z DIN 4034 cz. 1, z betonu min. B-45,

o nasigkliwosci maks. 4%, mrozoodporne F-50. Zwienczenie studni wg
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PN-EN 124, przykrycie zakonczenie wtazem zaleznie od lokalizacji
klasy D-400, C-250 , B-125 oraz A15,

studnie kanalizacyjne o $rednicy 425 1 600 mm z PVC lub PE z kineta
PE, zakonczenie wlazem zaleznie od lokalizacji klasy D-400, C-250 , B-
125 oraz A15,

prefabrykowana pompownia $ciekow z PVC, z 2 pompami zatapialnymi

pracujacymi w uktadzie 1+1, z pelnym uzbrojeniem, z szafa sterownicza

Instalacja gazowa:

stacja redukcyjna o wydajno$¢ maksymalna 38 m3/h ztozona z
nastgpujacych elementow:

Kurek kulowy odcinajacy Dn 50,

Filtr gazowy o przepustowo$ci 38 Nm*/h, PN 16,

Reduktor ci$nienia z wbudowanym zaworem szybkozamykajacym i
wydmuchowym zaworem upustowym,

gazomierze G4, rozstaw kré¢cow 130 mm,

kurek gtowny gwintowany Dn25,

szafki gazowe nascienne,

rury PE SDR 11, de90, PE 100

rury PE SDR 11, de50, de40 PE 80

przejscia PE-stal,

izolacje do rur stalowych gazowych,

Instalacja wodociagowa

rurociag de90, 63, 50, 40, 32 PE, SDR11, PE 80

zasuwa klinowa odcinajaca Dn80,

skrzynka uliczna Zeliwna,

polaczenia kotnierzowe,

studnie wodomierzowe z polimerobetonu, w wykonaniu wg PN-B-
10729, system elementow studni zgodny z DIN 4034 cz. 1, z betonu min.
B-45, o nasigkliwo$ci maks. 4%, mrozoodporne F-50. Zwienczenie
studni wg PN-EN 124, przykrycie zakonczenie wlazem zaleznie od
lokalizacji klasy D-400, C-250 , B-125 oraz A15,

przej$cia szczelne,

wodomierze do wody zimnej JS-1,5,

zawory odcinajace Dn25 ze §rubunkami,

zawory antyskazeniowe typu EA Dn25,
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11.7. Sposob prowadzenia roboét.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien zapoznaé si¢ z ,,Opinia

o geotechnicznych warunkach posadowienia obiektu”.

Wykonawca jest zobowiazany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych

robot w zakresie 1 z czgstoscia zaakceptowana przez Inspektora w oparciu o

norm¢ BN/8836-02, PN/B-10725.

W szczegblnosci kontrola powinna obejmowac:

sprawdzenie metod wykonywania wykopow

zbadanie materialow i1 elementdw obudowy pod katem ich zgodnosci z
cechami poddanymi w dokumentacji technicznej 1 warunkami
technicznymi podanymi przez wytworce

badanie zachowania warunkow bezpieczenstwa pracy

badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda

badanie prawidlowosci podtoza naturalnego, w tym gltownie jego
nienaruszalno$ci, wilgotnosci i zgodnosci z okre§lonym w dokumentacji
badanie ewentualnego drenazu

badanie w zakresie zgodnosci z dokumentacja techniczna 1 warunkami
okreslonymi w odpowiednich normach przedmiotowych, lub warunkami
technicznymi wytworni materiatow

badanie glebokosci utozenia przewodu, jego odleglosci od budowli
sasiadujacych 1 ich zabezpieczenia

badanie utozenia przewodu na podtozu

badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku

badanie zastosowanych zlaczy 1 ich uszczelnienia, badanie zmiany
kierunku przewodow i ich zabezpieczenia przed przemieszczaniem
badanie zabezpieczenia przewodu przy przejSciu pod drogami (rury
ochronne)

badanie zabezpieczenia przed korozja i pradami bladzacymi

badanie szczelnos$ci catego przewodu

badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu

badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu poprzez badanie
wskaznikoOw zageszczenia poszczegOlnych jego warstw. Wykonawca

spelni nastgpujace tolerancje i wymagania:
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odchylenie odleglosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi
wykopu nie powinna wynosi¢ wigcej niz 5 cm

odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze, niz 0,1 m
odchylenie grubosci warstwy zabezpieczajacej naturalne podioze nie
powinno przekroczy¢ 3 cm

dopuszczalne odchylenia w planie krawedzi wykonanego podtoza
wzmocnionego od ustalonego na tawach celowniczych kierunku osi
przewodu nie powinny przekracza¢ dla przewodow z tworzyw
sztucznych 10 cm

réznice rz¢dnych wykonanego podtoza nie powinny przekroczyé w
zadnym jego punkcie dla przewodoéw z tworzyw sztucznych 5 cm
dopuszczalne odchylenia osi przewodu od ustalonego na tawach
celowniczych nie powinny przekroczy¢ dla przewoddéw z tworzyw
sztucznych 10 cm

dopuszczalne odchylenia spadku przewodu nie powinny w zadnym jego
punkcie przekroczy¢ dla przewodow z tworzyw sztucznych 5 cm i nie
moga spowodowa¢ na odcinku przewodu przeciwnego spadku ani
zmniejszenia spadku do zera

stopien zaggszczenia zasypki wykopodw powinien wynosi¢ nie mniej niz

podano dokumentach odniesienia.

11.8. Kontrola jakosci robot.

11.9.

Kontrola jakosci wykonania robot polega na sprawdzeniu zgodnosci

prowadzonych robot z niniejsza specyfikacja oraz projektem budowlanym.

Sposob wykonczenia poszczegdlnych elementdw, tolerancje wymiarowe oraz

szczegoty technologiczne wykonywa¢ zgodnie z danymi podanymi w punkcie

,Dokumenty odniesienia”.

Obmiar robot.

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w KNR.

Jednostka obmiarowa jest:

. Dlarur - mb,

+ Dla armatury, przyborow, urzadzen - szt.,.

W ramach robd6t nalezy uja¢ odtworzenie nawierzchni.
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Sprzet.
Wykonawca przystgpujacy do wykonania robdt winien wykazaé si¢ mozliwo$cia
korzystania z maszyn 1 sprzgtu gwarantujacych wilasciwa tj. spelniajaca

wymagania ST jakos$¢ robot.

Srodki transportu.

Do przewozu materiatdw powinien by¢ stosowany transport samochodowy.
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wptywami
atmosferycznymi. Przestrzenie tadunkowe powinny by¢ czyste, pozbawione

wystajacych gwozdzi 1 innych ostrych elementow.

Podstawa pfatnosci.

Podstawa platno$ci jest wykonanie zakresu robdt objetego niniejsza
specyfikacja, w tym:

Ceny jednostek obmiarowych obejmuja:

a) Roboty ziemne:

Cena wykonania 1 m* wykopdw obejmuje:
+ prace pomiarowe
 oznakowanie robot
« wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace:
odspojenie, przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie 1 wytadunek
« zabezpieczenie $cian wykopu
+ odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania
« profilowanie dna wykopu, rowow, skarp
« zageszczenie powierzchni wykopu
« przeprowadzenie pomiardw i1 badan laboratoryjnych
« rozplantowanie urobku na odktadzie
- wykonanie, a nast¢pnie rozebranie drog dojazdowych
« rekultywacje terenu
Cena zasypania 1| m’ wykopow obejmuje:
e prace pomiarowe — badanie zaggszczenia warstw
e oznakowanie robot
e wykonanie zasypywania wykopu obejmujace: odspojenie,
przemieszczenie, zaladunek, przewiezienie, wyladunek, zasypanie i

zageszczenie wykopu
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e rozbiorka zabezpieczenia Scian wykopu
e odwodnienie wykopu na czas jego zasypywania
e przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych
e wykonanie, a nast¢pnie rozebranie drég dojazdowych
Cena wywozu 1m’ lub rozplanowania 1m® nadmiaru ziemi.

b). Roboty Instalacyijne

Podstawa ptatno$ci za montaz rurociagdéw jest: utozenie rurociagu, w gotowych
wykopach wraz z wykonaniem wytyczenia i inwentaryzacji, podsypki, obsypki,
probami szczelnosci 1 oznakowaniem tasma magnetyczng 1 wykonaniem
niezbg¢dnych badan

Podstawa ptatno$ci za wykonanie montazu rur ochronnych ostonowych jest
utozenie rury ostonowej wraz z wykonaniem wytyczenia 1 inwentaryzacji,
podsypki, obsypki oraz montazem wktadek dystansowych 1 zamknigé
manszetowych.

¢). Stacja gazowa

Montaz stacji redukcyjno-pomiarowej obejmuje wykonanie kompletnego uktadu
technologicznego wg P.B. wraz z robotami 1 uzgodnieniami towarzyszacymi.

d). Przvlacze wodociagowe

Wykonanie wiaczenia do istniejacej sieci wodociagowej obejmuje wykonanie
wlaczenia do istniejacej sieci przez wstawienie trojnika (nawiertki wraz z
zasuwa 1 skrzynka uliczna.) wraz z robotami 1 uzgodnieniami towarzyszacymi.
Wykonanie studni wodomierzowej obejmuje montaz w gotowym wykopie
studni, przykryciem wlazem, podiaczeniem po stronie doptywowej i
odptywowe;.

e). Przylacze kanalizacyjne

Wykonanie wlaczenia do istniejacej sieci kanalizacyjnej obejmuje wykonanie
wlaczenia do istniejacej sieci przez montaz studni na czynnym kolektorze,
zachowanie ciaglo$ci przeptywu $ciekdw w kolektorze np. poprzez pompowanie
sciekOw wraz z robotami 1 uzgodnieniami towarzyszacymi.

Wykonanie przepompowni $ciekoOw obejmuje montaz w gotowym wykopie
zbiornika pompowni wraz z wyposazeniem, przykryciem wtazem, podtaczeniem

po stronie doptywowe;.
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11.13. Odbiory czesciowe. Dokumenty wymagane przy odbiorze

12.

13.

koncowym.
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja wszystkie
technologiczne czynnos$ci zwiazane z budowa przylacza i instalacji tj.:

e roboty przygotowawcze

e roboty ziemne z obudowa $cian wykopow

e przygotowanie podtoza

e roboty montazowe wykonania rurociaggow i armatury

e wykonanie rur ochronnych

e wykonanie izolacji

e wykonanie potaczen

e proby szczelno$ci przewoddw, zasypanie i zaggszczenie wykopu

e (Odbior robdt zanikajacych powinien by¢ dokonany w czasie
umozliwiajacym

wykonanie korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Opis sposobu rozliczania robét tymczasowych i prac

towarzyszacych.
Roboty tymczasowe w przedmiotowej inwestycji nie wystepuja.

Prace tow arzyszace w tym inwentaryzacja geodezyjna przykanalikéw powinna

by¢ ujgta w robotach zwiazanych z wykonaniem kanalizacji zewngtrzne;.

Dokumenty odniesienia.

Dz.U.nr75z2002r.  Warunki Techniczne, jakim powinny odpowiadaé¢ budynki i

ich usytuowanie

PN-B-10736 Roboty ziemmne. Wykopy otwarte dla przewodow
wodociagowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne
wykonania

PN-92/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania

przy odbiorze
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PN/B-10700.00

PN/B-10700.01

PN/B-10700.02

PN/B-10420

PN-EN 12056-1:2002

PN-EN 12056-2:2002

PN-EN 12056-3:2002

PN-EN 12056-4:2002

PN-EN 12056-5:2002

PN-EN 10208-1:2000

PN/B-10400

PN-EN 124:2000
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Instalacje wewngtrzne wodociagowe 1 kanalizacyjne.
Wymagania i badania przy odbiorze. Wspolne wymagania i

badania.
Instalacje wewngtrzne wodociagowe 1 kanalizacyjne.

Wymagania 1 badania przy odbiorze. Instalacje

kanalizacyjne.
Instalacje wewngtrzne wodociagowe 1 kanalizacyjne.

Wymagania i badania przy odbiorze. Przewody wody zimnej

i cieplej z rur stalowych ocynkowanych.
Urzadzenia cieplej wody w budynkach. Wymagania i

badania przy odbiorze.
Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynku.

Czgs¢ 1: Postanowienia ogodlne i wymagania
Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynku.

Czgs¢ 2: Kanalizacja sanitarna. Projektowanie uktadu i

obliczenia
Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynku.

Cze$¢ 3: Przewody deszczowe. Projektowanie uktadu i

obliczenia
Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynku.

Cze$¢ 4: Przepompownie Sciekéw. Projektowanie uktadu i

obliczenia
Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynku.

Cze$¢ 5: Montaz i badania, instrukcje dziatania,

uzytkowania i eksploatacji
Rury stalowe przewodowe dla mediow palnych. Rury o

klasie wymagan A
Urzadzenia centralnego ogrzewania w budownictwie

powszechnym. Wymagania i badania przy odbiorze.
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru instalacji

ogrzewczych, wydanymi przez COBRTI Instal
Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru instalacji

wodociagowych, wydanymi przez COBRTI Instal
Warunki Techniczne Wykonania i1 Odbioru sieci

wodociagowych, wydanymi przez COBRTI Instal
Warunki Techniczne Wykonania i1 Odbioru sieci

kanalizacyjnych, wydanymi przez COBRTI Instal
Zwienczenia wpustow i1 studzienek kanalizacyjnych do na-

wierzchni dla ruchu pieszego 1 kolowego. Zasady
konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscia
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PN-EN 295-
1:1999+A3:2002PN-
EN 295-
1:1999+A3:2002
PN-EN 295-
2:1999+A1:2002 PN-
EN 295-
3:1999+A1:2002
PN-EN 295-
4:2000+Ap 1:2002

PN-EN 295-
5:2000+Al :2002

PN-EN 295-6:2001

PN-EN 295-7:2001

PN-EN 476:2001

PN-EN 588-1:2000

PN-EN 598:2000

PN-EN 752-1:2000

PN-EN 877:2002 (U)

PN-EN 1091:2002
PN-EN 1401-1:1995

PN-EN 1452-1-5-

5:2000

PN-EN 1610:2002
PN-EN 1671:2001
PN-EN 1852-1:1999

Strona 35/36

Rury i ksztaltki kamionkowe 1 ich potaczenia w sieci
drenazowej i kanalizacyjnej. Wymagania (+ zmiana A3)

Rury 1 ksztattki kamionkowe i ich pofaczenia w sieci
drenazowej i kanalizacyjnej. Metody badan (+ zmiana Al)

Rury 1 ksztattki kamionkowe i ich polaczenia w sieci
drenazowej 1 kanalizacyjnej. Wymagania dotyczace
specjalnych ksztattek, tacznikow i elementdw zamiennych
(+ poprawka Apl)

Rury 1 ksztattki kamionkowe i ich potaczenia w sieci
drenazowej 1 kanalizacyjnej. Wymagania dotyczace
perforowanych rur kamionkowych i ksztaltek (+ zmiana A1)
Rury 1 ksztaltki kamionkowe i1 ich potaczenia w sieci
drenazowej 1 kanalizacyjnej. Wymagania dotyczace
studzienek kanalizacyjnych

Rury i ksztaltki kamionkowe i ich polaczenia w sieci
drenazowej 1 kanalizacyjnej. Wymagania dotyczace
kamionkowych rur i ztaczy przeznaczonych do przeciskania
Wymagania ogélne dotyczace elementow stosowanych w
systemach kanalizacji grawitacyjnej

Rury  wildkno-cementowe  do  kanalizacji.  Rury,
ztacza 1 ksztattki do systeméw grawitacyjnych

Rury, ksztaltki i wyposazenie z zeliwa sferoidalnego oraz
ich potaczenie do odprowadzania $ciekdéw

Zewnetrzne systemy kanalizacyjne. Pojecia ogélne i
definicje

Rury i ksztattki z zeliwa, zlacza i elementy wyposazenia
instalacji odprowadzania wod z budynkéw. Wymagania,
metody badan i zapewnienie jakosci

Systemy zewnegtrznej kanalizacji podci$nieniowej

Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych.
Podziemne Dbezci$nieniowe systemy przewodowe z
niezmigkczonego poli(chlorku  winylu) (PVC-U) do
odwadniania 1 kanalizacji. Wymagania dotyczace rur,
ksztattek 1 systemu

Systemy  przewodowe z tworzyw sztucznych.
Systemy przewodowe z niezmigkczonego polichlorku
winylu) do przesylania wody. Cze$¢ 1. Wymagania
ogolne. Czesc 2. Rury. Czgs¢ 3. Ksztaltki. Czes¢ 4.
Zawory 1 wyposazenie pomocnicze. Czg$¢ 5. Przydatno$¢ do
stosowania w systemie Budowa i badania przewodow
kanalizacyjnych Zewngtrzne systemy kanalizacji
ci$nieniowej Systemy przewodowe z tworzyw
sztucznych. Podziemne bezcisnieniowe systemy
przewodowe z polipropylenu (PP) do odwadniania i
kanalizacji. = Wymagania  dotyczace  rur, ksztaltek i
systemu
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PrPN-EN 1916
PN”EN 12889:2003
PN-87/B-02151.02

PN-81/B-03020

PN-92/B-10729
PN-B-10736:1999

PN-C-89207:1997

PN-85/S-10030
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Rury i ksztaltki betonowe, zelbetowe 1 z betonu sprezonego
do kanalizacji

Bezwykopowa  budowa i badanie przewodow
kanalizacyjnych Akustyka budowlana. = Ochrona przed

hatasem pomieszczen w budynkach. Dopuszczalne
wartosci  poziomu dzwigku w pomieszczeniach
Grunty  budowlane. Posadowienie bezposrednie

budowli. Obliczenia statyczne i projektowanie Kanalizacja.
Studzienki kanalizacyjne

Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodéw wodocia-
gowych i kanalizacyjnych. Warunki techniczne wykonania
Rury z tworzyw sztucznych.  Rury ci$nieniowe z
polipropylenu PP-H, PP-B i PP-R

Zeliwne rury kanalizacyjne {Zastapiona przez PN-
EN 877:2002 (U) Rury i ksztattki z zeliwa, zlacza i
elementy wyposazenia instalacji odprowadzania wod z
budynkéw. Wymagania, metody badan i1 zapewnienie
jakosci} Obiekty mostowe. Obciazenia
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