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Specyfikacja Techniczna wykonania i odbioru rob6t mdowlanych

1. Podstawa opracowania:

1). Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wénga 2004 r w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projekip specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz prograimokcjonalno-aytkowego (Dz.
U. Nr 202 z dn. 16.09.2004 r, poz.2072).

2). Rozporadzenie (WE) Nr 2195/2002 Parlamentu EuropejskieBady z dnia 5 listopada
2002 r w sprawie Wspolnego Stownika Zamawi€CPV) (Dz. Urz. WE L 340 z
16.12.2002 z p. zm.)

3). Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r - Prawo zamfigblicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177
Z p&n. zm. ogt. w Dz.U. z 2004 r. Nr 96, poz. 959, Ni61poz. 1207 i Nr 145, poz.
1537).

2. Wstep.

2.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngg wymagania dotyere wykonania
przebudowy budynku kolonijno-mieszkalnego na budynk mieszkalny wielorodzinny.
Budynek zlokalizowany jest w Rewalu przy ul. Wassgkie] na dzialce o numerze

geodezyjnym nr 541. i powierzchni dziatki 1178 m2.

2.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktinpemetargowy i kontraktowy przy

zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

2.3. Zakres robot objetych Specyfikacp Techniczm

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmapkres i ildci robot instalacyjnych zwranych

z adaptag pomieszcze w istnieacym budynku kolonijno mieszkalnym na budynek
mieszkalny wielorodzinny. Piwnica i parter pozostlez zmian. Na | girze i poddaszu
powstan po trzy mieszkania dla 6-ciu rodzin 2 — 5 osobdwy@ednoczaie przebudowane
zostam schody drewniane naelbetowe z dobudoavnowej klatki schodowej (zgodnie z
obowigzujacymi wymogami technicznymi prawa budowlanego).

W czsci dachu dobudowane zosgatukarny celem zwikszenia powierzchni aytkowej

pomieszczé mieszkalnych.



2.3.1. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa oldlajaca przedmiot zamoéwienia i stanaea podstaw do
realizacji robét zostata spaidzona przeAutorska Pracownie Projektowa - mgr inz.
arch. Anna Borkowska-Koniewicz
Projekt Budowlany zawiera opis techniczny. Ws&cz opisowej znajduje siszczegotowa
ocena stanu technicznego budynku wraz z dokumenfaigjgraficzra oraz zawarte as
szczegoOtowe wytyczne dotygze technologii poszczegolnych robdét projektowanyde
zastosowanych materiatdw i wyrobowadinie z przywotaniem atestow i aprobat
technicznych).
W opisie technicznym gjo réwniez wymagania dotycge warunkéw p.-pa i ochrony

srodowiska oraz bhp.

2.3.2. Wykonanie robat instalacyjnych
1. Instalacje elektryczne
Napkcie zasilania 3x230/380V, 50 Hz. Moc zasilania @ddt 18 kW.

Kazde mieszkanie posiaflapowinno skrzynk bezpiecznikow z wylacznikami

modutowymi nadmdowymi typu S. Grupy obwodow zabezpie€zywytacznikami
réznicowopadowymi.

Instalacg wykona przewodami YDY uktadanymi pod tynkiem, zastoséwasprzit
melaminowy podtynkowy, w fazienkach hermetyczny.

Wysokdai¢ instalowania ospetu:

taczniki i przehczniki ... 2. 1,4 m o nad posadzk
gniazdka w pokojach i przedpokojach ..................cccceveeeeen . @02nad posadzk
gniazdka w tazienkach ...................c.coce 2. 1,4 m nadsadzlg,
gniazdka w Kuchni .........ccccovii i e e e 1,2 M nad §E0 Z K,
gniazdko kuchni dla zmywarki ...........ccoceieiiiii i, 0,4 nad posadzk
KINKIELY ..o e e 2,0 m nad posadzk

Zaleca si zainstalowanie dwustopniowej ochrony przeciwprzepivej, cal@é prac

wykona zgodnie z obowizujacymi przepisami w koordynacji z pracami innych kiran

2. Instalacje wodochgowe

Projektuje siwykonanie instalacji wodoggowej i cieptej wody z rur i ksztattek

ocynkowanych, w bruzdach, po wykonanagtatacji naley ja podda prébie



cénieniowej. Wszystkie przewody rozprowadiag (woda zimna i c.w.u.) prowadzone w
sciankach dziatowych i bruzdach najezaizolowa otulinami z pianki poliuretanowej z
naciciem wzdhinym. Do pomiaru poboru wody przyjmuje svodomierz skrzydetkowy

osrednicy 15 mm, wykonanie zestawu zgodnie z PN-B2007998 r.

3. Kanalizacja sanitarna

Przewody poziomeat¢zace piony kanalizacyjne z gldbwnym kanatem odptywowym
naley utozy¢ pod posadzkami pomieszézea gkbokasci zabezpieczagej je przed
przemarzaniem i uszkodzeniami mechagitzn

Piony i podégia do przyborow sanitarnych najewykon& z rur i ksztattek PCW,

kielichowych, piony wyprowadzponad dach i zakazy¢ rurami wywiewnymi.

4. Przewody i urzadzenia grzewcze

Projekty si¢ instalacje centralnego ogrzewania pompowego, systsamkngtego, z
rozdziatem dolnym, dwururanwczynnikiem grzejnym dzizie woda o parametrach
70/55°C. Instalacja zabezpieczoedzie zgodnie z PN-B-02414, 1999 r., pomieszczenie
kotta spetniabedzie wymogi PN-B-02431-1, 1999 r.

Zr6dtem ciepta dla lokali mieszkalnycleda kotty gazowescienne dwufunkcyjne o mocy
do 20 kW zasilany gazem GZ-50, stanow/zespoty grzewcze zapewnizg dostaw
ciepta dla potrzeb c.o. i niedbej cieptej wody fytkowej.

Do regulacji kotta przyjmujecsiermostat pokojowy, wypogany w przedcznik

zegarowy z programem dobowym, kocioenapodhczy¢ do kanatu spalinowego
wyposzonego w wkiad z blachy kwasoodpornej, wyczysikaz odprowadzenie
skroplin. Prowadzenie rur w lokalu przguye st w systemie dwururowym przewodami
miedzianymigtzonymi przez lutowanie.

Po wykonaniu instalacji naleja podd& probie szczelrii.

Jako elementy grzejne przewidugegszejniki konwektorowe a w tazienkach grzejnikéw
tazienkowych z automatycznymi zaworanpawietrzagcymi, przed grzejnikami
zastosowanalezy zawory termostatyczne oraz zawory grzejnikowe roome.

Jako armatgiodcinagca przy kotle c.o. naley zastosowazawory kulowe.

5. Instalacje gazowe




Opracowanie niniejsze obejmuje mantastalacji gazowych od kurka gtéwnego do
urzadzen gazowych w poszczegélnych lokalach: kurkéw gazdwialowych, kuchenek
gazowych czteropalnikowych z piekarnikiem oraz gamsozy.

Projektowan instalacg nalezy wykona z rur stalowych bez szwu wg PN-60?H-74219,
taczonych na spawanie. Instalacgazows prowadzé po wierzchu scian, stosujc
mocowanie przez uchwyty dystansowe, na odcinkachioptych zachowa naley
minimalny spadek 0,4 % w kierunku gdzen gazowych.

Przed kottem gazowym, gazomierzem, kuchegkzows w miejscu tatwo dogpnym
nalezy zamontowa kurki gazowe kulowe, instalacgazow nalezy po wykonaniu proby
szczelnéci pokry¢ powtoka antykorozyjn.

Okreslenia podstawowe
Okreslania podane w niniejszej Specyfikacji Techniczaegzgodne z obowizujacymi
normami i Warunkami technicznymi wykonania i odbioobot instalacyjno —

montaowych,

3 Materiaty
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot weglhiniejszej specyfikacjias
materiaty powszechnie stosowane w budownictwieigolagce swiadectwa o

dopuszczeniu do stosowania w budownictwie

4.  Sprzet
Wykonawca zobowizany jest do zywania jedynie takiego spgtai, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakéwykonywanych rob6t, zaréwno w miejscu tych robat,
jak tez przy wykonywaniu czynriei pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku
wytadunku materiatdw, speiu itp. Sprzt uzywany przez wykonawgcpowinien uzyska

akceptagj Kierownika Projektu.

5. Transport.
Wykonawca zobowizany jest do stosowania jedynie takécbdkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakd wykonywanych robot.

Nasrodkach transportu materiaty przexome powinny b§ zabezpieczone przed ich



przemieszczeniem i uktadane zgodnie z warunkamspartu wydanymi przez ich

wytworce.

6. Wykonanie robot.

Ogodlne warunki wykonania i odbioru rob6t zawartg W& publikacji "Warunki
techniczne wykonania i odbioru robét instalacyjnomazowych”

Zakres wykonywanych robot oléta pkt. 2.3.2.niniejszej Specyfikacji Technicznej.
llos¢ robdt obgtych przedmiarem ni@ ulec zmianie w trakcie realizacji. W
szczegolnéci dotyczy to zakresu robot remontowych. Rozliceera roboty nie gje w
przedmiarze reguluje projekt Umowy z Wykonawc

Wykonawca ma obowkek wykonania robo6t zgodnie ze sztukoudowlan,
wytycznymi niniejszej Specyfikacji Technicznej idfgktu Budowlanego oraz zgodnie
z warunkami technicznymi wykonania i odbioru robatowlanych.

Wykonawca musi uwzgtni¢ wykonanie robot w warunkach utrudnionych z uwaayi n

przebywanie 0s6b na terenie remontowanego obiektu.

7. Kontrola jako sci robot.

Celem kontroli jest stwierdzenie uzyskania zaltej jakaci robo6t dla osigniccia

zamierzonego efektuzytkowego.

8.  Obmiar robot - zastosowane jednostki obmiaru:

a) dla robot budowlanych:

b)

m® - konstrukcjezelbetowe, kruszywo, drewno

m?® -éciany murowanegcianki z plyt gips.-karton., stolarka okienna i wiawa,
obrobki blacharski, docieplenie elewaciji, tynki,lov@anie, rusztowania zewn.

m — balustrady, tany uszczelniajce i ochronne, cokoty, listwy, dylatacje, rynny i
rury spustowe

szt.-osadzenie dybli do mocowania ocieplenia, as@idzoodokiennikow

t - konstrukcja stalowa

dla robdt instalacyjnych:
kg - kilogram,
kpl —komplet,



- m-g -maszynogodzina,
- m -metr,
- mm - milimetr,

- mm2 - milimetr kwadratowy,

- dm3 - decymetr sx@enny,
- n.t — na tynku,
- p.t — pod tynkiem,

9. Odbidr robot.

Odbidr ostateczny dokonywany jest po catkowitymatazeniu robét na podstawie
wynikéw ogkdzin, pomiarow i badajakosciowych.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca zok@any jest dostarcZynastpujace
dokumenty :

a) dokumentag budowlan powykonawcaz,

b) protokoéty odbioréw czsciowych,

c) swiadectwa jakéci materiatéw, atesty,

d) protokéty dokonanych pomiarow
Odbiér pogwarancyjny dokonywany jest na podstawddgkotéw usterek ujawnionych

w okresie gwarancji przez Kierownika Projektu, purgziale Wykonawcy.

10. Podstawa ptatndgci.

Ptatna¢ za wykonane roboty nalg realizow#& zgodnie z postanowieniami Umowy, ogen
jakosci uzytych materiatow i jakéci wykonania robot na podstawie wynikow edgin,
pomiaréw i bada, w terminie uzgodnionym w Umowie.

Podstaw ptatnagci za wykonane robotyeda protokédty odbioru poszczegolnych robét w
obiekcie w zakresie przedstawionym w p-KCi niniejszej specyfikacji oraz zgodnie z

ustalonym w Umowie Harmonogramem rzeczowasfsowym robot.



